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VORWORT

Wozu brauchen wir Steuerungen?

Der Bedarf an Steuerungen steigt standig. Dies gilt auch fur Pumpen, um z. B. den Betrieb
zu optimieren, die Zuverlassigkeit zu erhohen oder Daten zu erfassen und Parameter

zu uberwachen. Deshalb hat Grundfos seinen Ratgeber flr Steuerungen Uberarbeitet,

der auf einfache Weise einen Uberblick Gber die Anwendungen und den zugehdrigen
Regelungsmoglichkeiten mithilfe von Steuerungen oder drehzahlgeregelten Pumpen gibt.

Der Ratgeber ist fur Ingenieure und Techniker bestimmt, die Pumpen auslegen und
Pumpeninstallationen planen. Er enthalt Antworten auf eine Vielzahl von Fragen zur
Pumpenregelung und kann entweder als Nachschlagewerk zu bestimmten Themen
genutzt oder in einem Stuck durchgelesen werden, um sich tber die vorhandenen
Regelungsmoglichkeiten zu informieren. Der Ratgeber ist in einzelne Kapitel unterteilt, die
verschiedene Anwendungen und die zugehorigen Pumpensysteme beschreiben.

Neben den Steuerungen gibt es auch eine Vielzahl an drehzahlgeregelten Pumpen, die in
zahlreichen Anwendungen als vollstandiges Pumpensystem eingesetzt werden kénnen.
Weiterfihrende Informationen zu den beschriebenen Steuerungen und Pumpen finden Sie in
den entsprechenden Datenheften der einzelnen Produkte.

Wir hoffen, dass Sie den Ratgeber haufig nutzen und er lhnen die tagliche Arbeit erleichtert.

Markus Reichling
Global Product Manager
- August 2018 -

Ratgeber fiir Steuerungen

Copyright 2013 GRUNDFOS Holding A/S.

Alle Rechte vorbehalten. Das Dokument ist durch internationales Urheberrecht und internationale Abkommen
geschiitzt und darf nicht ohne vorherige schriftliche Genehmigung der GRUNDFOS Management A/S
verfielfdltigt werden. Auch die auszugsweise Nutzung oder Veroffentlichung des Inhalts ist untersagt.

Haftungsausschluss
Der Ratgeber wurde mit hochster Sorgfalt erstellt. Dennoch kénnen trotz aller Sorgfalt inhaltliche Fehler nicht
ganzlich ausgeschlossen werden. Fiir Schaden, die durch die direkte, indirekte oder zufallige Nutzung des

Ratgebers entstehen, kann die GRUNDFOS Management A/S nicht haftbar gemacht werden.
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1. HEIZUNG

MITTELGROSSE/GROSSE GEBAUDE

@Klimagerit mit Warmeriickgewinnung

© Kesselkreis

@ Mischkreise
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Sorgfiltige Planung der Heizungsanlage

Sind der Volumenstrombedarf und die Temperaturen fiir
die Heizkorper, FuBbodenheizung und anderen Heizflachen
bekannt, kann die Anlage nach Auslegung der wichtigsten
Komponenten im Detail geplant werden. Unsere externen
Steuerungen und integrierten Frequenzumrichter sorgen
fiir eine optimale Anlagenintelligenz, hochste Flexibilitat
und geringe Betriebskosten.

Ganzheitlicher Ansatz

Die Installation von energieeffizienten Pumpen ist nur eine
der Voraussetzungen fiir einen optimalen Betrieb der
Heizungsanlage. Mit der richtigen Anlagengestaltung
kénnen Sie den Energieverbrauch weiter senken, den

Komfort erhéhen und das Gebaude zukunftssicher machen.

Drehzahiregelung

Drehzahlgeregelte Pumpen sind der Schliissel firr effiziente
und gerduscharme Heizungsanlagen. Mithilfe der drehzahl-
geregelten Pumpen von Grundfos kann die Anlage tber
den Druck, die Temperatur, den Volumenstrom, den
Differenzdruck oder jeden anderen messbaren Parameter
geregelt werden. Das Ergebnis: hohe Effizienz, geringer
Stromverbrauch und niedrige Lebenszykluskosten.

Der Begriff Zentralheizung bezieht sich auf
Warmwasserheizungen mit einem zentralen Heizkessel
oder einer anderen zentralen Feuerstatte, der bzw. die im
Gebdude oder in unmittelbarer Ndhe untergebracht ist.

Die Warme wird im Heizkessel erzeugt und tiber Rohr-
leitungen zu den Heizflachen im Gebaude (z. B. Heizkérper)
transportiert. Das abgekiihlte Heizungswasser gelangt
ebenfalls tiber Rohrleitungen zuriick zum Heizkessel.

Urspriinglich wurden die meisten Heizungsanlagen

als Schwerkraftanlagen ausgefiihrt, bei denen das
Heizungswasser automatisch aufgrund der Dichte-
unterschiede, die zwischen warmen und kalten

Wasser bestehen, zirkuliert. Heute hingegen wird eine
Umwalzpumpe verwendet, die das Heizungswasser in der
Anlage umwalzt.

Eine Zentralheizung ist ein geschlossenes System mit
Ausdehnungsgefa. Zusatzlich kann auch ein Pufferspeicher
in der Anlage installiert werden. Zur Befeuerung des
Heizkessels konnen verschiedene Brennstoffe verwendet
werden. Bewihrt haben sich z. B. Kohle, Koks, Holz, Ol, Gas,
Hackschnitzel und Holzpellets.



GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE HEIZUNG

1.1 HAUPTPUMPEN

Hauptpumpe Werden MAGNA3- und TPE3-Pumpen als Hauptpumpe
Wegen der schwankenden Heizlast und dem daraus eingesetzt, ist kein externer Drucksensor und Motorschutz
resultierenden variierenden Forderstrombedarf wird erforderlich. Zwei MAGNA3- oder TPE3-Pumpen kénnen
empfohlen, drehzahlgeregelte Pumpen als Hauptpumpe zu zudem ohne externe Steuerung parallel betrieben werden.
verwenden, um den Stromverbrauch zu senken. Dabei sollten Fir den Parallelbetrieb von TPE-Pumpen hingegen miissen
nicht mehr als drei Pumpen zuziiglich einer Reservepumpe die Pumpen an eine Control MPC angeschlossen werden.
parallel geschaltet werden. AuRerdem ist darauf zu achten, Eine Proportionaldruckregelung ist méglich, ohne dass ein
dass die Pumpen an dem am haufigsten auftretenden Drucksensor in der Anlage installiert werden muss.
Betriebspunkt den hichsten Wirkungsgrad besitzen. Nur fiir Pumpen tiber 22 kW ist ein externer Sensor und

Motorschutz sowie eine externe Steuerung erforderlich.

%
A .
100 Forderstromschwankungen
‘ in einem Referenzjahr (8760 stunden) Férderstrom
80 ||
|
60 \\
T — i :
40 D ~ [ 25% \s0% 75% 100% >
20 N
Ly Betriebspunkt mit einer hohen Bei parallel installierten Pumpen muss
2000 4000 6000 8000 Anzahl an Betriebsstunden ein Riickschlagventil eingebaut werden.
Stunden/Jahr

Hauptpumpe
Produkteigenschaften Pumpe
Empfohlene Produkte Regelparameter . -
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MAGNA3 Ap,A,PP,S,F,T,PFA [ x| x| *1) 2| x *9)1*9) [*9)[*9) [*9) [*9)| *9) | *9) |*9) X| x| x [ x|x|x|x]|x
TPE Serie 2000 Ap x 2 *3) | |*4)| x | x [*5)]*5)|*5)|*5)|*5) [*5)[*5)| *5) |*5) 1)) | x X
TPE3 . gy | *ey | *) | *ey | *e) | *c) | * * * 17y |+
(MGE-Motor Modell H/1) | APAPSFPT x| xx3)] |2 | x| x|*)|*5)|*5)|*5)|*)|"5)|"5)| *5) |*5) mPm| x| x| x| x
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE Ap, A S ETRFA | x|x|*3)| [*a)| x| x [*5)]*5)[*5)|*5)|*5)|*5)| *5)| *5) |*5) x | x | x|x X
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE
(MGE-I\F;\otorI\'AodeI,IH/I/J) Ap, A FT,P FA x| x [x,*3) 2| x *5) | *5) | *5) [ *5) | *5) [ *5) | *5) | *5) |*5) X | x| x|x|x|x]|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T,P x| x |[x]|2 *9)|*9) [*9) [*9) [*9) [*9) | *9) | *9) |*9)|x X X[x|x|x|x| x | x
fc"d‘t;s"z')Mpcse”e 2000 Ap, PP, S, F, AT, T, P x| x| |2 *9) | *9) [*9)|*9) |*9) |*9)[*9) | *9) [*o)[x| |x | |x|x|x|x|x
CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,F, AT, T,P L | x| x| *3)|x] 2 *10)[*10)[*10)[*10)[*10) [*10)[*10)| *10) | x X | x| x|x|[x|[x|[x]| x| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1]x]|x *10) *10)|*10)| *10) | x x| x | x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, CIO; = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid
*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *5) MGE-Motor Modell H/I/): CIM-Modul. *10) CIU-Gerat
externe Steuerung moglich. TPED und MGE-Motor Modell F/G *11) Integrierter Differenzdrucksensor
*2) TPED sowie TPE Modell J: CIU-Gerét. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor *6) Erforderlich ist ein CIU xx2. *13) Es ist ein CIU 903 und ein CIM 280 zu bestellen. Das CIM 280
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von biszu ~ *7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU. istin das CIU 903 einzusetzen. Das CIM 280 unterstiitzt
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich. *8) Alternative fiir GRM: G501 die Mobilfunktechnologie 3G/4G. Dazu ist eine 3G/4G-
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei *9) CIM-Modul Antenne und eine entsprechende SIM-Karte erforderlich.
Doppelpumpen verfiigbar. x = verfligbar/moglich

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/J: 2 Relais.



Kesselkreispumpe

1.2 KESSELKREISPUMPEN

Durch die Riickfliihrung einer bestimmten Menge an

Heizwasser vom Vorlauf in den Riicklauf oder direkt in

den Kessel sorgt die Kesselkreispumpe dafiir, dass die
Temperaturdifferenz zwischen dem unteren und oberen
Teil des Kessels niemals tUber den zuldssigen Wert ansteigt,
sodass keine Materialspannungen im Kessel entstehen.
Bei bestimmten Brennstoffen kann es zudem zur
Kondenswasserbildung und somit zur Korrosionsbildung
kommen, wenn die Temperatur im unteren Teil des Kessels
zu gering ist. Durch den Einsatz einer drehzahlgeregelten

Pumpe wird die Lebensdauer des Kessels erhoht und die

Anlageneffizienz optimiert.

TPE: Die Pumpen haben einen integrierten Frequenzumrichter
und Motorschutz. Fiir diese Anwendung ist ein
Temperaturfiihler an die Pumpe anzuschliel3en, der ein
Ausgangssignal von 0-10 V oder 0/4-20 mA liefert. Fiir die
Inbetriebnahme und zum Auslesen von Daten wird die
Fernbedienung Grundfos GO verwendet.

TP/NK: Diese Pumpen miissen an einen externen
Frequenzumrichter (z. B. CUE) angeschlossen werden, um eine
Drehzahlregelung zu ermdglichen.
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MAGNA3 Ap, A, PP,S,F, T,P,FA| x | x | *1) 2 | x *9)|*9) [*9) [ *9) [ *9) | *9)|*9)| *9) |*9) X | X | x[x|[x|x]|x]|x
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE Ap,AS,ETRFA | x| x | *3) *4)| x | x | *5)| *5) | *5) | *5) | *5) | *5) [*5)| *5) |*5) x| x| x]|x X
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE
Ap,A,S,FET,RFA [ x| x [x*3 2 [ x| x|*5)|*5)|*5)|*5)[*5)|*5)|*5)| *5) [*5 X | X[ X [Xx|x]|x]|x
(MGE-Motor Modell H/I/J) p.A S ETP *3) ) [ *5) | *5) | *5) [ *5) | *5) [*5)| *5) |*5)
CUE (Frequenzumrichter) | Ap, PP,S,F, AT, T,PL|x | x | *3) | x | 2 *10)[*10)|*10)|*10)|*10)|*10) *10) | x X | X | x|x|x]|x X X
MP204 (Motorschutzgerit) X X |1 |x|x *10)[*10) *10) *10) | x x| x X

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, CIO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne

externe Steuerung maoglich.
*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu

6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich.
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/J: 2 Relais.

*5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul.
TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie
TPE Modell J: CIU-Gerat.

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.

*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus

*8) Alternative fiir GRM: G501

*9) CIM-Modul

*10) CIU-Gerat

1) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich

x = verfiigbar/moglich




1.3.MISCHKREISE

Mischkreise

Wegen des schwankenden Warmebedarfs in den
verschiedenen Gebaudeabschnitten wird die
Heizungsanlage in Zonen unterteilt, die Gber Mischkreise
geregelt werden. Die Vorlauftemperatur im Mischkreis

ist geringer als im Hauptkreis. Daraus ergibt sich ein
héherer Volumenstrom im Mischkreis im Vergleich zum
Hauptkreis. Auf diese Weise wird ein besserer hydraulischer
Abgleich in der Gesamtanlage erreicht. Durch den Einsatz
von drehzahlgeregelten Pumpen kénnen erhebliche
Energieeinsparungen erzielt werden.

GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE HEIZUNG

Bei Verwendung eines 2-Wege-Ventils muss der Druck-
verlust im Ventil von der Hauptpumpe iberwunden werden.
Bei Installation eines 3-Wege-Ventils muss die Pumpe im
Mischkreis die Druckverluste im Ventil ausgleichen.

Werden MAGNAS3- oder TPE3-Pumpen im Mischkreis
eingesetzt, ist kein externer Drucksensor und Motorschutz
erforderlich. Eine Proportionaldruckregelung ist moglich,
ohne dass ein Drucksensor in der Anlage installiert werden
muss.

i ) @ =100 kW

Q=43m’h !

Ty =60°C Ap
> Pumpe

Ty=40°C

Ty=40°C

T,=80°C

Q=2,15mh

:

Mischkreis mit 2-Wege-Ventil

Mischkreis mit 2-Wege-Ventil
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MP 204 (Motorschutzgerit), X x| 1] x|x *10)(*10) *10)[*10)[ *10) | x x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, O3 = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne
externe Steuerung moglich.

*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich.

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/): 2 Relais.

*5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul.
TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie
TPE Modell J: CIU-Gerat.

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.

*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus

*8) Alternative fiir GRM: G501

*9) CIM-Modul

*10) CIU-Gerat

1) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfiigbar/moglich




1.4 HEIZFLACHEN

Eine Heizflache erwarmt die Luft, die Giber das
Liftungssystem in das Gebaude eingeblasen wird. Die von
der Heizflache abgegebene Warme wird in Abhdngigkeit der
Aullentemperatur Uber die Steuerung des Liftungssystems
geregelt. Der Volumenstrom in der Anlage ist konstant und
die Temperatur variabel. Dabei kommt es auf die richtige

Hohe des Volumenstroms an. Der Volumenstrom wird in der
Regel liber ein Regelventil angepasst. Es kann jedoch von
Vorteil sein, eine drehzahlgeregelte Pumpe fiir diese Aufgabe

zu verwenden.

MAGNA3:
Die Pumpe ist auf die Regelungsart “Konstante Kennlinie”
einzustellen. Danach ist der korrekte Volumenstrom zu
wahlen.
TPE2:
Die Pumpe ist auf einen ungeregelten Betrieb einzustellen.
Danach ist der korrekte Volumenstrom zu wahlen.

Das Einstellen der Parameter erfolgt am einfachsten lber die
Fernbedienung Grundfos GO.
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MAGNA3 Ap,A,PP,S,F,T,P,FA | x | x | *1) 2| x *9)[*9) [*9) [*9) [ *9) | *9)| *9) | *9) |*9) X | x| x| x|x|x|x]|x
E-Pumpe: TPE Ap, A, PP,S,F,T,P,FA | x | x | *3) *4)| x | x | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) |*5) x| x| x|x X
E-Pumpe: TPE * «cy | *c) | *cy | *gy | *g) | *cy | * * *
(MGE-Motor Modell H/1/3) Ap, A, PP, S,FET,PFA | x | X |x,*3) 2 | x 5) [ *5) [ *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) |*5) X[ x[x|x|x|[x]|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P x| x |x|2 x [*9)[*9)|*9) [*9)|*9) [*9)[*9)| *9) [*9)| x x x| x[x|x[x| x | x
(Cct)Jt;;)zl)MPCSer|e2000 Ap, PP,S, F, AT, T, P x| x 2 *9)|*9) |*9) | *9) | *9) [*9) [*9) | *9) [*o)| x | |x| [x|x|x|x|x
CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,F, AT, T,P,L | x | x| *3) | x| 2 *10)[*10)[*10)|*10) [*10)[*10)|*10)| *10) | x X[ x[x|x|x|[x|[x]| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1] x]|x *10)|*10) *10)[*10)| *10) | x x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, CIO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne

externe Steuerung moglich.
*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor

Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu

6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich.
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/): 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul.
TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie
TPE Modell J: CIU-Gerat.

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.

*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus

*8) Alternative flir GRM: G501

*9) CIM-Modul

*10) CIU-Gerat
1) Integrierter Differenzdrucksensor
*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich

x = verfligbar/moglich




GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE HEIZUNG

1.5 WARMERUCKGEWINNUNG

Warmeriickgewinnung

Mithlife einer Warmeriickgewinnungsanlage soll der Abluft Bei dieser Anwendung ist die Pumpe auf einen

die Restwarme entzogen werden. Die Aufgabe der Pumpe ungeregelten Betrieb einzustellen. Das Kabel, tiber das
besteht darin, fiir einen optimalen Volumenstrom zwischen das Signal von der {ibergeordneten Steuerung (0-10 V oder
den Heizflichen zu sorgen. Die Pumpe/das Ventil wird tiber 0/4-20 mA) weitergeleitet wird, ist an den Analogeingang
die Steuerung des Liiftungssystems angesteuert. Wird angeschlossen. Zum Einrichten der Pumpe ist die

anstelle eines 3-Wege-Ventils eine drehzahlgeregelte Pumpe Fernbedienung Grundfos GO zu verwenden.

zum Erreichen der richtigen Temperatur eingesetzt, sind hohe
Energieeinsparungen moglich.
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MAGNA3 Ap,APPSFTPFA | x |x | ™) 2| x *9) | *9) [*9) [*9)|*9) |*9)| *9)| *9) |*9) X | x [ x| x|[x|x]|x]|x
E-Pumpe: TPE Ap,A,PPSFTPFA | x | x | *3) *4)| x | x | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5)| *5) | *5) X[ Xx[x|x X
E-Pumpe: TPE * * ey | *cy | =y | gy | *cy | = * *
(MGE-Motor Modell H/1/)) Ap,APPSFETRFA | x | x [x,*3) 2| x 5) | *5) | *5) [ *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) X | x| x[x[x|[x|x
Control MPC (CU 352) Ap,PP,S,F,Dt,T,P x| x |x|2 X | *9)*9) [*9)[*9)[*9)|*9)[*9)| *9) |*9) | x X X [x|x|x[x| x| x
(c&?tsrsozl)MPcse"ezooo Ap,PPS,FDLT,P x| x| |2 *9) [79) |79)[79)["9) *9)| "9)| *9) ["9)|x | | x| |X|X|X|x|x
CUE (Frequenzumrichter) Ap,PPS,FEDtTRL | x |x | *3) 2 *10) [*10) [*10)[*10)|*10) [*10)|*10)| *10) | x X[ X[ x|x|x|[x|[x| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1[x]| x *10)[*10) *10)[*10)| *10) | x X| X

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/): 2 Relais. *9) CIM-Modul
externe Steuerung maglich. *5) MGE-Motor Modell H/I/J: CIM-Modul. *10) CIU-Gerat
*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie 1) Integrierter Differenzdrucksensor
*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor TPE Modell J: CIU-Gerat. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. x = verfligbar/moglich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich. *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei *8) Alternative fiir GRM: G501

Doppelpumpen verfiigbar.




1.6 WARMWASSERZIRKULATION

Warmwasserzirkulation in Wohngebauden
Die Zirkulationspumpe in der Anlage zur hauslichen

Warmwassererzeugung sorgt dafiir, dass an den

Entnahmestellen immer sofort warmes Wasser zur
Verfligung steht, um eine Verschwendung von wertvollem
Trinkwasser zu vermeiden und den Komfort zu erhéhen.
In bestimmten Installationen (Ladekreise) ibernimmt die
Pumpe gleichzeitig die Umwalzung zwischen dem
Warmetauscher und dem Speicherbehilter.

Aufgrund der geringen Schwankungen im Volumenstrom-

bedarf wird in der Regel eine ungeregelte Pumpe verwendet.
Es kann jedoch von Vorteil sein, eine geregelte Pumpe zu

installieren, um bei der Inbetriebnahme den passenden
Volumenstrom einzuregeln. Bei grossen Anlagen ist auch der
Einsatz einer temperaturgeregelten Pumpe sinnvoll.

Gase, die im Wasser enthalten sind, dlrfen sich nicht in
der Pumpe ansammeln, weil dadurch die Lebensdauer der
Pumpe herabgesetzt wird. Deshalb wird empfohlen, die
Pumpe in vertikal verlaufenden Rohrleitungen und nicht
in horizontal verlaufenden Rohrleitungen zu installieren.
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MAGNA3 Ap,A,PP,S,F,T,P,FA| x| x [ *1) 2| x *9) [*9) [ *9) [ *9) | *9) [ *9) [ *9) | *9) [*9) X[ X[ x| x|x|x|x]|x
E-Pumpe: TPE Ap,A,PP,S,F,T,P,FA| x| x | *3) *4)| x| x | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) |*5) X | x| x|x X
E-Pumpe: TPE * * * * * * ) | * * *
(MGE-Motor Modell H/1/3) Ap, A, PR, S,FT,PFA | x| X |x,*3) 2 | x 5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) [*5) X | x [ x| x|[x]|x]x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P x| x [x]|2 X [*9) [*9) [*9) [ *9) | *9) | *9) | *9) | *9) [*9)|x X x| x| x|[x|x]| x| x
fé)Jgrsozl)MPCSerleZOOO Ap, PP, S, F, AT, T, P x| x 2 *9) [ *9) [ *9) [ *9) | *9) | *9) [*9) | *9) [*9)| x| |«x x| x| x|x|x
CUE (Frequenzumrichter) | Ap,PP,S,F,AT,T,P,L|x | x | *3) 2 *10) |*10)|*10) | *10) | *10) |*10) |*10) | *10) | x X| x| x|[x|x|x|[x]| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1] x]|x *10) | *10) *10) [*10) | *10) | x x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, CIO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne

externe Steuerung moglich.
*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor

Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich.

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/J: 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul.

TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie

TPE Modell J: ClU-Gerét.
*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.

*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus

*8) Alternative flir GRM: G501

*9) CIM-Modul

*10) ClU-Gerat

1) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfligbar/moglich
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1.7 WARMWASSERERZEUGUNG

Warmwassererzeugung in Wohngebduden

Um die Anlage zur Warmwassererzeugung so flexibel wie Wird eine Pumpe als kombinierte Zirkulations-und
moglich gestalten zu kdnnen, wird das Gesamtsystem Ladepumpe eingesetzt, muss der Mindestforderstrom

in zwei getrennte Abschnitte unterteilt - und zwar in der Pumpe dem Volumenstrom entsprechen, der fir die
die Warmwasserbereitung und die Speicherung des Zirkulation erforderlich ist.

hauslichen Warmwassers. Der Aufbau der Anlage ist u. a. Wird die Pumpe auf der warmen Seite des Warmetauschers
vom verwendeten Warmetauscher abhangig. Die Pumpe installiert, darf die Medientemperatur bestimmte Grenzen
wird Uber die Temperatur im Warmwasserspeicher durch nicht tiberschreiten, um die Bildung von Kalkablagerungen
ein bedarfsabhingiges Ein- und Ausschalten oder eine in der Pumpe zu vermeiden. AuRerdem ist darauf zu achten,
Drehzahlanpassung geregelt. dass Gase, die im Wasser enthalten sind, sich nicht in der

Pumpe ansammeln.

Warmetauscher
Warmetauscher im

Zirkulations- und im Ladekreis  Zirkulationskreis wwz
Ladepumpe :

p-o-

Warmwasser-

speicher
s Warmwasser-

speicher

|Warmwasser-

Zirkulationspumpe speicher

Ladepumpe —7 L. _
' KW
S S-S, -
Ladepumpe Zirkulationspumpe
gung ohngebiud
Produkteigenschaften Pumpe
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SZlo| € [S|&|<2|2|a|a|a|la|a|a|a|a|a|a|g|a|ll|d<|G|=E|2| | S
MAGNA3 Ap, A, PP,S,F,T,P,FA| x | x | *1) 2 | x *9) [*9) | *9) | *9) | *9) [*9) | *9) | *9) |*9) X x| x| x|x|[x|x[x
E-Pumpe: TPE Ap, A, PP,S,F,T,P,FA| x | x | *3) *4)| x | x | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) |*5) X | x|[x|x X
E-Pumpe: TPE * gy | *cy | *c) | *c) | *g) | *gy | * * *
(MGE-Motor Modell H/1/3) Ap, A, PP,S,FT,PFA | x | x [x,*3) 2 | x 5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) |*5) X | X [X]|x]|x]|x]|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP,S, F, AT, T,P x| x [x]2 x | *9)[*9) [*9) [*9) [*9)[*9)[*9) | *9) [*9)[ x| |x x| x [ x|x][x] x| x
Control MPC Serie 2000 Ap, PP,S, F, AT, T, P x| x 2 *9) [ *9) | *9) [ *9) | *9) | *9) | *9) | *9) [*9)| x X XX | X |x|x
(U 352)
CUE (Frequenzumrichter) | Ap,PP,S,F AT, T,P L | x | x| *3) [ x| 2 *10)[*10)[*10)(*10)|*10)|*10)[*10)| *10) | x X | X [x|x|x|[x]|x]| x
MP204 (Motorschutzgerit) X x| 1[x]|x *10)[*10) *10)|*10)| *10) | x X| X

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/): 2 Relais. *9) CIM-Modul
externe Steuerung maglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *10) CIU-Gerat
*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie 1) Integrierter Differenzdrucksensor
*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor TPE Modell J: CIU-Gerat. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. x = verfligbar/moglich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich. *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei *8) Alternative fiir GRM: G501

Doppelpumpen verfiigbar.




2. FERNWARME

GROSSE FERNWARMESYSTEME
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1 > Heizwerk
2 > Kesselhaus
3 > Unterstation im Verteilernetz

4 > Lokale Unterstation mit
Warmwassererzeugung

5 > Ubergabestation im Gebdude

6 > Mischkreis im Gebdude

Der Begriff Fernwarme bezeichnet eine wassergefiihrte
Heizungsanlage, bei der der Ort der Warmeerzeugung
(Heizwerk) weit entfernt vom Ort der Warmenutzung
(Gebaude) liegt.

Die Fernwarme wird weltweit immer haufiger eingesetzt.
Vor allem in groRen Stadten ist die Fernwarmenutzung
verbreitet. Im Heizwerk werden die Abgase umfang-
reichen Reinigungsmalnahmen unterzogen, bevor sie

in die Atmospahre gelangen. Auf diese Weise konnte die
Luftqualitat in den Stadten erheblich verbessert werden.

Ein Fernwdrmesystem besteht aus:

- einer Anlage zur Warmeerzeugung (Heizwerk)

- einem Verteilernetz (unterirdische Rohrleitungen)

- einer Ubergabestation (Heizungsanlage beim Verbraucher).

Die Warme wird im Heizwerk auf herkdmmliche Weise
durch Verbrennen von fossilen Brennstoffen (Kohle, Ol, usw.)
oder alternativen Brennstoffen (Stroh, Hackschnitzel, usw.)
erzeugt. Einige Heizwerke nutzen auch Solarenergie zur
Warmeerzeugung. Die Warmeerzeugung wird haufig mit der
Stromerzeugung kombiniert.

Vom Heizwerk gelangt die Warme tiber Rohrleitungen zur
Unterstation mit Warmetauscher. Die Vorlauftemperatur
betragt in der Regel 120 °C. Uber den Wirmetauscher
wird die Temperatur auf ca. 90°C abgesenkt und tiber
Verteilerleitungen zum Verbraucher gefiihrt.

Ein Nachteil der Fernwarme sind die hohen Warmeverluste,
die aufgrund der groBen Entfernungen zwischen dem
Heizwerk und dem Endverbraucher auftreten.

Die Anbindungs des Endverbrauchers kann entweder direkt
oder indirekt erfolgen.
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21 HAUPTPUMPEN

Hauptpumpe Werden MAGNA3- und TPE3-Pumpen als Hauptpumpe
Wegen der schwankenden Heizlast und dem daraus eingesetzt, ist kein externer Drucksensor und Motorschutz
resultierenden variierenden Férderstrombedarf wird erforderlich. Fiir den Parallelbetrieb von drei oder mehr
empfohlen, drehzahlgeregelte Pumpen als Hauptpumpe zu Pumpen miissen die Pumpen an eine Control MPC
verwenden, um den Stromverbrauch zu senken. Dabei sollten angeschlossen werden. Eine Proportionaldruckregelung ist
nicht mehr als drei Pumpen zuziiglich einer Reservepumpe moglich, ohne dass ein Drucksensor in der Anlage installiert
parallel geschaltet werden. AuBerdem ist darauf zu achten, werden muss. Nur flir Pumpen tber 22 kW ist ein externer
dass die Pumpen an dem am haufigsten auftretenden Sensor und Motorschutz sowie eine externe Steuerung
Betriebspunkt den héchsten Wirkungsgrad besitzen. erforderlich.

Forderstrom

1 oot Férderstromschwankungen
‘ in einem Referenzjahr (8760 stunden)
80

60\

40 T 75% 100%

. N

2000 4000 6000 8000‘ > Betriebspunkt mit einer hohen Bei parallel installierten Pumpen muss
Anzahl an Betriebsstunden ein Riickschlagventil eingebaut werden.
Stunden/Jahr
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z|a| S |5|&|E|S|8|a|a|d|d|a|alad|d|e|&| & |q|<|G|=|=| &2
MAGNA3 Ap,A,PP,S,F,T,P,FA| x | x | *1) 2| x *9) [*9) [ *9) | *9) | *9) [ *9) [ *9) | *9) |*9) X | x| x | x|x|x]|x]|x
TPE Serie 2000 Ap x 22| *3) | |ra) x| x| *5) ] *5) | *5) [ *5) [ *5) | *5) | *5) [ *5) |*5) )| *1) x x
TPE3 * wcy | #cy | gy | *e) | *ey | *ey | * gy | * 17y | *
(MGE-Motor Modell H/1/)) Ap,A, PP, S, T,P X | X [x,*3) 2 [ X |Xx|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)|*5) *5)| *5) |*5) )| *1) x | x| x| x
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE Ap,A,S,F,T,PFA | x| x| *3) *4)| x| x | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) |*5) X | x [ x]x X
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE * * «c) | *cy | *cy | * * * * *
(MGE-Motor Modeil H/1/3) Ap, A FT,PFA X | x [x,*3) 2| x 5) [ *5) [ *5) [ *5) | *5) | *5) | *5) | *5) |*5) X | x [ x| x|[x]|x]|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P x| x | x]2 X | *5) [*9) [*9) [*9)|*9) | *9) [*9)| *9) |*5)| x X X|x|x|x|[x| x| x
ControlMRCSerie 2000888/, ibolc F AT T P x| x 2 *9) [*9) | *9) [*9) [ *9) | *9) [*9) | *9) [*9)| x x x| x [x|x|x
(cu 352)
CUE (Frequenzumrichter) |Ap,PP,S,F AT, T,PL|x | x| *3)|x]|2 *10)[*10)[*10) [*10)[*10)|*10) [*10)| *10) | x X | x [ x| x|x|x|[x]| x| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X X[ 1|x|x *10)[*10)[*10)|*10) [*10)| *10) | x x| x | x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/): 2 Relais. ~ *9) CIM-Modul
externe Steuerung moglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *10) CIU-Gerat

*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie 1) Integrierter Differenzdrucksensor

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 4 Pumpen ist mit E-Pumpen mit TPE Modell J: CIU-Gerat. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
MGE-Motor Modell H/I/J oder mit externer Steuerung *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. x = verfligbar/moglich
Control MPC méglich. (Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus

nur bei Doppelpumpen verfiigbar.) *8) Alternative fiir GRM: G501




Anstelle eines groRRen geschlossenen Druckbehalters konnen
auch eine oder mehrere Pumpen in Verbindung mit einem
offenen Speicherbehalter verwendet werden, um den
statischen Druck in der Anlage konstant zu halten. Steigt der
Anlagendruck tiber den zulassigen Wert, wird das Wasser tiber
ein Uberdruckventil zurlick in den Speicherbehalter geleitet.
Bei Installationen mit einem offenem Speicherbehalter sollte
aufbereitetes Wasser verwendet werden.

2.2 DRUCKERHOHUNGSPUMPEN

Der an der Pumpe einzustellende Sollwert entspricht dem
statischen Druck in der Anlage.

Es wird empfohlen, immer eine Reservepumpe zu
installieren. Wird das Pumpensystem auch zum
Wiederauffiillen der Anlage verwendet, besteht bei geringen
Anlagendriicken die Gefahr, dass die Pumpe kavitiert.
Deshalb sollte der Forderstrom der Pumpe gedrosselt
werden.
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E-Pumpe: CRE * * gy | *cy | * sy | *cy | * * *
(MGE-B\otorMo dell H/1/3) p x,*3) x | x | *5) | *s) [ *5)| *5) | *5) | *5)| *5) | *5) |*5) x| x| x| x|x|x]|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P x| x |[x|2 *9)1*9) [*9) [ *9) [*9) [ *9) [*9) | *9) [*9)| x X X[ X |[x|x|x| x | x
(C(?J?;OZI)MPCSerleZOOO Ap, PP, S, F, AT, T,P x| x 2 *9)[*9) [*9)[*9) |*9) [*9)[*9)| *9) |*9)| x| |x| |x|x|x|x[x
Hydro MPC (CU 352) P x| x 2 *9) [ *9) [*9)| *9) [ *9) |*9) | *9)| *9) |*9)| x X| x| x| x|x|x|x]| x | x
CUE (Frequenzumrichter) | Ap,PP,S,F, AT, T,P,L | x | x | *3) [ x| 2 *10)*10)[*10)*10) [*10)|*10)[*10)| *10) | x X[x|x|x|[x]|x X | x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1[x]|x *10)|*10) *10)[*10)| *10) | x x| x | x

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne
externe Steuerung moglich.

*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich.

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, CIO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/J: 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul.

TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerét.
*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.
*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
*8) Alternative flir GRM: G501

*9) CIM-Modul
*10) ClU-Gerat
*11) Integrierter Differenzdrucksensor

x = verfligbar/moglich

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
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2.3 VERTEILERPUMPEN

Wegen des schwankenden Warmebedarfs in den Abgleich in der Gesamtanlage erreicht. Durch den Einsatz
verschiedenen Gebaudeabschnitten wird die von drehzahlgeregelten Pumpen kdnnen erhebliche
Heizungsanlage in Zonen unterteilt, die liber Mischkreise Energieeinsparungen erzielt werden. Heute werden
geregelt werden. Die Vorlauftemperatur im Mischkreis die Rohrleitungen immer haufiger ohne Bypass und
ist geringer als im Hauptkreis. Daraus ergibt sich ein Wegeventilen ausgefiihrt, sondern nur mit Umwalzpumpen
hoherer Volumenstrom im Mischkreis im Vergleich zum auf der Sekundarseite und Hauptpumpen auf der
Hauptkreis. Auf diese Weise wird ein besserer hydraulischer Primarseite.
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E-Pumpe: TPE, NBE, NKE * * * * * * *gy | * * *
(MGE-Motor Modeil H/1/)) Ap, A, S, FET,RFA | x | x [%*3) 2| x| x [*5)|*5)|*5)[*5)|*5)|*5)|*5)| *5) [*5) X | x| x|x X | X
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T,P x| x | x|2 *9) [ *9) | *9) [*9) | *9) [*9) [*9)| *9) [*9)| x X X[ x| x| x|[x| x| x
(cé’l;‘tg's"z')MPcse"ezooo Dp, PP, S, F, AT, T,P x| x 2 *9) | *9) [ *9) |*9) | *9)[*9)|*9)| *9) [*9)| x x| x| x|x|x|x
CUE (Frequenzumrichter) | Ap,PP,S,F, AT, T,P,L | x | x | *3) [ x| 2 *10)[*10)|*10){*10)|*10)|*10)[*10)| *10) | x X X [x[x[x|[x|x]| x | x
MP 204 (Motorschutzgerat) X x| 1 [x|x *10)|*10) *10)[*10)| *10) | x x| x | x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/): 2 Relais. *9) CIM-Modul
externe Steuerung moglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *10) CIU-Gerat

*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat.  *11) Integrierter Differenzdrucksensor

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus x = verfligbar/moglich

6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich.  *8) Alternative fiir GRM: G501
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei
Doppelpumpen verfiigbar.




Die Hauptaufgabe der Kesselkreispumpe besteht darin, die
Temperaturdifferenz zwischen dem oberen und unterem
Teil des Heizkessels gering zu halten. Durch zu hohe
Temperaturdifferenzen entstehen Materialspannungen, die
die Lebensdauer des Kessels herabsetzen. Bei bestimmten
Brennstoffen kann es zudem zur Korrosionsbildung
kommen, wenn die Temperatur im unteren Teil des Kessels
zu gering ist. Eine drehzahlgeregelte Pumpe sorgt fiir
hochste Sicherheit und Energieeinsparungen. Haufig

2.4 KESSELKREISPUMPEN

ist der Forderstrombedarf hoch bei gleichzeitig geringer
Forderhohe. In solchen Fillen muss auch der NPSH-Wert bei
der Auswahl der Pumpe beachtet werden.

TPE: Die Pumpen haben einen integrierten
Frequenzumrichter und Motorschutz. Fiir diese Anwendung
ist ein Temperaturfiihler an die Pumpe anzuschlieRen, der
ein Ausgangssignal von 0/5-10 V oder 0/4-20 mA liefert. Fur
die Inbetriebnahme und zum Auslesen von Daten wird die
Fernbedienung Grundfos GO verwendet.

TP/NK: Diese Pumpen missen an einen externen
Frequenzumrichter (z. B. CUE) angeschlossen werden, um
eine Drehzahlregelung zu ermoglichen.

90°C

———e - g--=--

Forderhdhe

Maximaler
Forderstrom

]

[m]

>

[
NPSH rstrom

R
I

o o o 3u "
25% 50% 75% 100% Forde

25% 50% 75% 100%

Forderstrom

/f

Anordnung des Temperaturfiihlers
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(MGE-Motor Modeil H/1/)) Ap, A S, FET,RFA | x| x [x*3) 2| x| x [*5)|*5)|*5) | *5)|*5)|*5) | *5) | *5) | *5) X | x|x X | x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T,P x| x |x]|2 *9)[*9)[*9) [*9) [ *9) [*9) [*9) | *9) |*9) | x X X | x[x x| x | x
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(cu352)
CUE (Frequenzumrichter) | Ap,PP,S,F, AT, T,P,L | x| x| *3) | x| 2 *10)[*10)|*10)|*10)|*10) |*10)| *10) | *10) | x X[ X[ x| x|x|[x|x]| x| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1| x]|x *10)[*10) *10)*10)| *10) | x x| x | x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne

externe Steuerung moglich.
*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu

6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC mdglich.
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/J: 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/I/J: CIM-Modul.

TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerét.
*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.
*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
*8) Alternative fiir GRM: G501

*9) CIM-Modul

*10) ClU-Gerat

1) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfligbar/moglich




GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE FERNWARME

2.5 SCHWACHLASTPUMPEN

Schwachlastbetrieb

Wenn sich der Kessel im Standbybetrieb befindet, TPE: Die Pumpen haben einen integrierten

muss der Durchfluss durch den Kessel aufrecht Frequenzumrichter und Motorschutz. Fiir diese Anwendung
erhalten werden, um die Kesseltemperatur auf einen ist ein Temperaturfiihler an die Pumpe anzuschlieRen, der
zuldssigen Wert zu halten. Fur diese Aufgabe kann eine ein Ausgangssignal von 0/5-10 V oder 0/4-20 mA liefert. Fiir
temperaturgeregelte Schwachlastpumpe verwendet die Inbetriebnahme und zum Auslesen von Daten wird die
werden. Die drehzahlgeregelte Pumpe folgt der Fernbedienung Grundfos GO verwendet.

Anlagenkennlinie, sodass der maximale Betriebspunkt mit TP/NK: Diese Pumpen miissen an einen externen

dem Wirkungsgradbestpunkt zusammenfallen sollte. Frequenzumrichter (z. B. CUE) angeschlossen werden, um

eine Drehzahlregelung zu ermoglichen.
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E-Pumpe: TPE, NBE, NKE Ap,A,S,F,T,PFA | x | x| *3) *4)[ x | x | *5) [ *5) | *5) | *5) [ *5) | *5) | *5) | *5) | *5) X | x [ x|x X
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE . * * * * * * * x *
(MGE-Motor Modell H/1/J) Ap, A, S, F,T,P,FA X [x,*3) 2| x| x [*5)|*5)|*5) | *5) | *5) | *5) [ *5)| *5) | *5) X | x|x X | x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P x| x [x]2 *9) [*9)(*9) [*9) [*9) [*9) | *9) | *9) [ *9) | x X X | x| x x| x | x
Control MPC Serie 2000 Ap, PP, S, F, AT, T,P x| x 2 *9) [*9) | *9) [*9) [*9) | *9) | *9) | *9) | *9) | x X XX | X|[X][X
(cu352)
CUE (Frequenzumrichter)  |Ap,PP,S,F, AT, T,P,L| x | x| *3) [ x| 2 *10)[*10)|*10)|*10)|*10)|*10) |*10)| *10) | x X | x[x|x|x|x|x| x| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1T]x|x *10)|*10) *10)|*10)| *10) | x x| x | x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/): 2 Relais. *9) CIM-Modul
externe Steuerung maglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *10) CIU-Gerat

*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat.  *11) Integrierter Differenzdrucksensor

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus x = verfligbar/moglich

6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich. *8) Alternative fiir GRM: G501
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei
Doppelpumpen verfiigbar.




2.6 FILTERPUMPEN

Filterpumpe

Um die Wasserqualitat im Fernwarmesystem zu erhalten,
muss das Wasser standig gefiltert werden. Diese Aufgabe
libernimmt ein Nebenstromfilter, dem ca. 10 % des
Gesamtforderstroms zugefiihrt wird.

Durch Messen des Druckverlustes und in Beziehungsetzen
mit einem bekannten Widerstand kann mithilfe einer
drehzahlgeregelten Pumpe der Durchfluss durch den Filter
konstant gehalten werden.

TPE: Die Pumpen haben einen integrierten
Frequenzumrichter und Motorschutz. Fiir diese Anwendung
ist ein Differenzdrucksensor an die Pumpe anzuschlief3en,
der ein Ausgangssignal von 0/5-10 V oder 0/4-20 maA liefert.
Fiir die Inbetriebnahme und zum Auslesen von Daten wird
die Fernbedienung Grundfos GO verwendet.

TP/NK: Diese Pumpen miissen an einen externen
Frequenzumrichter (z. B. CUE) angeschlossen werden, um
eine Drehzahlregelung zu ermoglichen.
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E-Pumpe: TPE, NBE, NKE X * * * * * * * x *
(MGE-Motor Modell H/ifs) | 2PASBTRFA x| x [x53) | 2 | x| x| "5) | "5) | "5) | "5) | ™5) | ™5) | 3) | ™5) |73) x| x| x| x| x| x|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P x| x [ x|2 *9) | *9) [ *9) [ *9) [ *9) | *9) [ *9) | *9) [*9)| x X X X X | x
SoniiolMECSeel2000 Ap,PP,S,F, AT, T,P x| x 2 *9) [*9) [ *9) [ *9) [ *9) | *9) [*9) | *9) |*9)| x| |x| [x|x|x|x|x
(cu 352)
CUE (Frequenzumrichter) |Ap,PP,S,F, AT, T,P,L| x | x | *3) | x| 2 *10) | *10) | *10) | *10) [*10) [*10)|*10)| *10) | x X x[x[x|x|x|[x| x| x
MP 204 (Motorschutzgerat) X x| 1]x]|x *10) | *10) *10)[*10)| *10) | x x| x| x

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei
Doppelpumpen verfiigbar.

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/J: 2 Relais. *9) CIM-Modul
externe Steuerung maoglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *10) CIU-Gerat

*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat. ~ *11) Integrierter Differenzdrucksensor

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus x = verfligbar/moglich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC maglich. *8) Alternative fiir GRM: G501




GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE FERNWARME

2.7 DRUCKHALTEPUMPEN

Druckhaltepumpe
Anstelle eines groRen geschlossenen Druckbehélters konnen Der an der Pumpe einzustellende Sollwert entspricht dem
auch eine oder mehrere Pumpen in Verbindung mit einem statischen Druck in der Anlage.
offenen Speicherbehalter verwendet werden, um den
statischen Druck in der Anlage konstant zu halten. Steigt der Es wird empfohlen, immer eine Reservepumpe zu
Anlagendruck Gber den zuldssigen Wert, wird das Wasser Gber installieren. Wird das Pumpensystem auch zum
ein Uberdruckventil zurtick in den Speicherbehalter geleitet. Wiederauffiillen der Anlage verwendet, besteht bei geringen
Bei Installationen mit einem offenem Speicherbehalter sollte Anlagendriicken die Gefahr, dass die Pumpe kavitiert.
aufbereitetes Wasser verwendet werden. Deshalb sollte der Forderstrom der Pumpe gedrosselt
werden.
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MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1]x]|x *10)*10) *10)[*10) | *10) | x x| x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/): 2 Relais. *9) CIM-Modul
externe Steuerung maglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *10) CIU-Gerat

*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat.  *11) Integrierter Differenzdrucksensor

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus x = verfligbar/moglich

6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich. *8) Alternative fiir GRM: G501
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei
Doppelpumpen verfiigbar.




2.8 HEIZKREISPUMPEN

Heizkreispumpe
Mithilfe des Heizkreises muss eine konstante Temperatur TPE: Die Pumpen haben einen integrierten
oben am Warmetauscher sichergestellt werden, um Frequenzumrichter und Motorschutz. Fiir diese Anwendung
Materialspannungen zu vermeiden und die Leckagegefahr ist ein Differenzdrucksensor an die Pumpe anzuschliel3en,
ZU Verringem, Die Hohe der Temperatur ist abhéngig der ein Ausgangssignal von 0/5-10 V oder 0/4-20 maA liefert.
vom verwendeten Wirmetauscher. Fir die Inbetriebnahme und zum Auslesen von Daten wird
die Fernbedienung Grundfos GO verwendet.
TP/NK: Diese Pumpen miissen an einen externen
Frequenzumrichter (z. B. CUE) angeschlossen werden, um
eine Drehzahlregelung zu ermoglichen.
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A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/): 2 Relais. *9) CIM-Modul
externe Steuerung maoglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *10) CIU-Gerat

*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat. 1) Integrierter Differenzdrucksensor

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
Modell H/1/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus x = verfligbar/moglich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich. *8) Alternative fiir GRM: G501

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei
Doppelpumpen verfiigbar.




2.9 MISCHKREISPUMPEN

Mischkreise

Wegen des schwankenden Warmebedarfs in den
verschiedenen Gebaudeabschnitten wird die
Heizungsanlage in Zonen unterteilt, die Gber Mischkreise
geregelt werden. Die Vorlauftemperatur im Mischkreis

ist geringer als im Hauptkreis. Daraus ergibt sich ein
hoherer Volumenstrom im Mischkreis im Vergleich zum
Hauptkreis. Auf diese Weise wird ein besserer hydraulischer
Abgleich in der Gesamtanlage erreicht. Durch den Einsatz
von drehzahlgeregelten Pumpen kénnen erhebliche
Energieeinsparungen erzielt werden.

GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE FERNWARME

Bei Verwendung eines 2-Wege-Ventils muss der Druck-
verlust im Ventil von der Hauptpumpe liberwunden werden.
Bei Installation eines 3-Wege-Ventils muss die Pumpe im
Mischkreis die Druckverluste im Ventil ausgleichen.

Werden MAGNAS3- oder TPE3-Pumpen im Mischkreis
eingesetzt, ist kein externer Drucksensor und Motorschutz
erforderlich. Eine Proportionaldruckregelung ist moglich,
ohne dass ein Drucksensor in der Anlage installiert werden
muss.
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A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne
externe Steuerung maglich.

*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich.

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/): 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul.

TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat.
*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.
*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
*8) Alternative flir GRM: G501

*9) CIM-Modul
*10) CIU-Gerat
*1) Integrierter Differenzdrucksensor

x = verfiigbar/moglich

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich



2.10 ZIRKULATIONSPUMPEN

Warmwasserzirkulation in Wohngebduden

Die Zirkulationspumpe in der Anlage zur hduslichen

Warmwassererzeugung sorgt dafiir, dass an den
Entnahmestellen immer sofort warmes Wasser zur

Verfligung steht, um eine Verschwendung von wertvollem
Trinkwasser zu vermeiden und den Komfort zu erhéhen.
In bestimmten Installationen (Ladekreise) ibernimmt

die Pumpe gleichzeitig die Umwalzung zwischen dem

Warmetauscher und dem Speicherbehilter.

Aufgrund der geringen Schwankungen im Volumenstrom-

bedarf wird in der Regel eine ungeregelte Pumpe verwendet.

Es kann jedoch von Vorteil sein, eine geregelte Pumpe zu
installieren, um bei der Inbetriebnahme den passenden

Volumenstrom einzuregeln. Bei grossen Anlagen ist auch der
Einsatz einer temperaturgeregelten Pumpe sinnvoll.

Gase, die im Wasser enthalten sind, dlirfen sich nicht in

der Pumpe ansammeln, weil dadurch die Lebensdauer der

Pumpe herabgesetzt wird. Deshalb wird empfohlen, die
Pumpe in vertikal verlaufenden Rohrleitungen und nicht
in horizontal verlaufenden Rohrleitungen zu installieren.

Kaltwasser

Warm- Warm-  Temperatur-
wasser Wwasser- tihler
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A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne

externe Steuerung maéglich.
*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich.
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/J: 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul.

TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat.

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.

*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus

*8) Alternative flir GRM: G501

*9) CIM-Modul

*10) ClU-Gerat

1) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfligbar/moglich




GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE FERNWARME

2.10.B LADEPUMPEN

Warmwassererzeugung im Fernwarmesystem

Um die Anlage zur Warmwassererzeugung so flexibel wie Wird eine Pumpe als kombinierte Zirkulations-und

moglich gestalten zu kdnnen, wird das Gesamtsystem Ladepumpe eingesetzt, muss der Mindestforderstrom

in zwei getrennte Abschnitte unterteilt —und zwar in der Pumpe dem Volumenstrom entsprechen, der fiir die

die Warmwasserbereitung und die Speicherung des Zirkulation erforderlich ist.

hauslichen Warmwassers. Der Aufbau der Anlage ist u. a. Wird die Pumpe auf der warmen Seite des Warmetauschers

vom verwendeten Warmetauscher abhangig. Die Pumpe installiert, darf die Medientemperatur bestimmte Grenzen

wird durch ein bedarfsabhangiges Ein- und Ausschalten nicht liberschreiten, um die Bildung von Kalkablagerungen in

oder eine Drehzahlanpassung tber die Temperatur im der Pumpe zu vermeiden. AuRerdem ist darauf zu achten, dass

Warmwasserspeicher geregelt. Gase, die im Wasser enthalten sind, sich nicht in der Pumpe
ansammeln.

) Waérmetauscher
Zirkulations- und Waérmetauscher im
Ladepumpe im Ladekreis  zirkulationskreis WwWz

Warmwasser-

Wwz

ks
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Ladepumpe — 7 L. .1 KW
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HEE U
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gung ohngebiud
Produkteigenschaften Pumpe
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ol €|5|&|2|S|a|ld|a|a|ala|alaga|a|g|d|k|&|<|s|E|s| |5
MAGNA3 Ap, A, PP,S,F,T,P,FA| x | x | *1) 2 *9) | *9)| *9) [*9) | *9) [ *9) [*9) | *9) |*9) X | x [ x| x[x|x]|x
E-Pumpe: TPE Ap,A,PP,S,F,T,P,FA| x | x | *3) *4) X | *5)| *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) |*5) X | x X X
E-Pumpe: TPE . anllcen sl anlleanl el Eenll e |k
(MGE-Motor Modell H/1/J) Ap,A,PP,S,FT,PFA| x | X |x,*3) 2| x| x [*9)[*9)[*9)[*9)|*9)|*9)|*9)| *9) [*9) X | X[ X|x[Xx]|x]|x X
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T,P x| x [x]2 *9)[*9) | *9) | *9) [ *9) [ *9) | *9) | *9) [*9)| x X X[x[x|[x|x| x
LRSS | o om s = ap T x| x 2 *9)| *9) | *9) [ *9) | *9) [*9) [*9) | *9) |*9)| x x| |x|x|x|[x|x
(Cu 352)
CUE (Frequenzumrichter) | Ap, PP, S,F, AT, T,PL|x | x| *3) [ x| 2 *10)|*10)(*10)|*10){*10)|*10) [*10)| *10) | x X | X[ x|x|x|x|x| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1| x|x *10)|*10) *10)|*10)| *10) | x X| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, CIO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/): 2 Relais. *8) Alternative fiir GRM: G501
externe Steuerung maglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *9) CIM-Modul

*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie *10) CIU-Gerat

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor TPE Modell J: CIU-Gerat. *11) Integrierter Differenzdrucksensor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich. *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus x = verfligbar/moglich

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei
Doppelpumpen verfiigbar.




3. KLIMATECHNIK

MITTELGROSSE/GROSSE GEBAUDE
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Kilteanlage

Hoéchster Komfort und bestmogliche Effizienz durch
die Wahl der richtigen Pumpe

Pumpen sind das Herz eines jeden Umwalzsystems. Denn
der Schliissel fiir hdchsten Komfort und bestmégliche
Effizienz der Gesamtanlage liegt in einer optimal geregelten
Umwalzung. Die Grundfos Sparte "Gebaudetechnik”

liefert deshalb bereits seit vielen Jahrzehnten intelligente
Qualitats-pumpen fiir die Klimatechnik, die sich durch
besondere Zuverlassigkeit auszeichnen. Aber auch unsere
Steuerungen und Frequenzumrichter sorgen fiir maximale
Anlagenintelligenz und Flexibilitat sowie auBerst geringe
Lebenszykluskosten.
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Wichtiger Bestandteil der Gesamtanlage

Pumpen haben einen grofRen Einfluss auf die Effizienz der
anderen Komponenten in einem Umwalzsystem sowie auf
die Leistung der gesamten Anlage. Deshalb muss bei der
Gestaltung einer Klimaanlage besonders auf die Wahl der
richtigen Pumpe geachtet werden.

Volle Kontrolle dank Drehzahlregelung

Die elektronisch drehzahlgeregelten Umwalzpumpen von
Grundfos ermdglichen einen intelligenten Pumpenbetrieb,
der sich den Anlagenbedingungen anpasst. Das Ergebnis ist
eine maximale Effizienz und ein minimaler Stromverbrauch.
Zudem kann das Betriebsverhalten auch an saisonale und
klimatische Anderungen angepasst werden.



GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE KLIMATECHNIK

3.1 PRIMARPUMPEN

Anwendungen mit einer Kélteanlage
Die Kalteanlage ist mit Temperaturfiihlern ausgestattet, mit deren Hilfe die
Temperaturdifferenz in Abhdngigkeit der Kiihllast geregelt wird. Dabei ist darauf - volumen-

pumpd furdie

strom-

zu achten, dass die Verdampferwendel nicht einfrieren. Deshalb ist ein konstanter e proset '

Wasserdurchfluss erforderlich, der in der Regel von einer ungeregelten Pumpe e

realisiert wird. Die Regelung erfolgt dann iiber ein Regelventil. Es kann aber auch C ' : i
Volumen- é :%;@” Ap-Erhdhung bei

eine drehzahlgeregelte Pumpe verwendet werden, deren Betrieb iiber das o olumer Jrehonungeel
Ein- und Abschalten der Kalteanlage gesteuert wird. Die Pumpe ist auf einen e fii
ungeregelten Betrieb mit korrektem Forderstrom einzustellen. Die Einstellung e e
wird am einfachsten mithilfe der Fernbedienung Grundfos GO vorgenommen.

Anwendungen mit zwei Kdlteanlagen e g Vit pr—
Zwei Kalteanlagen sind parallel geschaltet und jeweils mit einer eigenen Pumpe Drehzahl 8L W8 Lrer H "

und Steuerung ausgeriistet. Da die Gefahr der Eisbildung im Verdampfer besteht, £ N
ist ein konstanter Wasserdurchfluss erforderlich. Die Pumpen werden zusammen Apventil 41 Rume e
mit den Kalteanlagen ein- und ausgeschaltet. Dabei erfolgt das Anlaufen der

Pumpe vor dem Einschalten der Kalteanlage. Beim Ausschalten wird zuerst die teistung p—  Forderstiom

Kalteanlage und unmittelbar danach die Pumpe abgeschaltet. Bei ungeregelten o o s

Pumpen schwankt der Druck im Kaltekreis und damit auch der Volumenstrom. Komelder Ungeregelte Pumpe

Durch den Einsatz von drehzahlgeregelten Pumpen wird der Druckabfall entlang
der Verdampfer mithilfe von Differenzdrucksensoren ausgeregelt, sodass der Druck S
in der Anlage konstant bleibt. Gleichzeitig wird der Forderstrom angespasst und der Forderhohe  paximale regelung ber H
Energieverbrauch minimiert. Siehe die entsprechenden Diagramme. Die Pumpe 5 geregene Pampe
ist auf Differenzdruckregelung einzustellen. Die Einstellung wird am einfachsten Reduzierte Drehzzhl A
mithilfe der Fernbedienung Grundfos GO vorgenommen.

Betriebspunkt bei
2 Pumpen in Betrieb

Betriebspunkt bei
1 Pumpe in Betrieb

Bei beiden Anlagenvarianten sind an die Pumpenklemmen fiir EIN/AUS die Leistun, |- forderstrom
Signalkabel zum Ein- und Ausschalten der Pumpe angeschlossen. Zur Erhéhung E Er @ A
des Komforts und der Betriebssicherheit kann zusatzlich eine Reservepumpe (onelder Drehzahlgeregelte Pumpe
installiert werden. Fiir das wechselseitige Umschalten zwischen den Pumpen
wird die Steuerung Control MPC verwendet.
P D D
Produkteigenschaften Pumpe
Empfohlene Regelparameter — =
Produkte fiir die (abhingig vom 8 ol & - Q 5l
Differenzdruckregelung angeschlossenen § S| 3 5] S @ 2
a x| S I3 4 * o >
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HEEEEIHEHE I R A R A HE AR o
Zla| 2 [5|&lL|2|a|a|la|d|a|a|a|lalaldlgd| &|A|<|G|E(s|E]|2
MAGNA3 Ap, A, PP,S,F,T,P,FA| x| x | *1) 2| x *9)| *9) [*9) [*9) [ *9) | *9) [ *9) | *9) |*9) X[ x| x [ x|[x|[x]|x]|x
TPE Serie 2000 Ap x[*2)[ *3) | 4] x| x|*5)]*5) | *5)[*5) | *5) [ *5) [ *5) | *5) [*5) | | x X
TPE3 * xcy | * xcy | *cy | *cy | *gy | * * * *11) | *
(MGE-Motor Modell H/1/1) Ap X| X X3)| 2 x| x| *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) |*5) M) | | x| x|x|x
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE Ap,A,S,F,T,P,FA | x| x | *3) *4)| x | x | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) [*5) X | x [ x|x X
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE . wor L eer Loy Lees | oer | oes Locs | en |w
(MGE-Motor Modell H/1/1) Ap, A S,FET,RFA [x| x [X,*3) 2| x [ x [*5)|*5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) [*5) X | x | x|[x|x|x]|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S,F, AT, T, P x| x [x]|2 *9) [ *9) [*9) | *9) | *9) | *9) [ *9) | *9) [*9)| x X X|x|[x|x|[x]| x| x
fc"d‘g's‘;')Mpcse’ie2°°° Ap,PRSEATTP | | x| x | |2 *9) | *9) [ *9) [ *9) [*9) | *9) | *9) | *9) |*9)| x| | x x| x | x| x| x
CUE (Frequenzumrichter) |Ap,PP,S,F, AT, T,P,L| x| x | *3) | x| 2 *10)|*10) | *10){*10) | *10) | *10) [*10)| *10) | x X | x [ x| x|x|x|x|x|x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1] x|x *10)|*10) *10)|*10)| *10) | x x| x | x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne externe *4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/J: 2 Relais. *8) Alternative fiir GRM: G501
Steuerung méglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *9) CIM-Modul

*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie *10) CIU-Gerat

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor Modell H/1/J TPE Modell J: CIU-Gerét. *11) Integrierter Differenzdrucksensor
ist ohne externe Steuerung und von bis zu 6 Pumpen mit externer *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
Steuerung Control MPC moglich. Hinweis: Der Datenpunkt *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus x = verfligbar/maéglich

“Warmeenergie” ist nur bei Doppelpumpen verfiigbar.



3.2 SEKUNDARPUMPEN

Installationen mit 2-Wege-Ventilen

Der Kiihlbedarf unterliegt starken Schwankungen liber das Jahr. Ist die Installation mit
2-Wege-Ventilen ausgeriistet, ist der Volumenstrom variabel. Deshalb wird empfohlen
drehzahlgeregelte Pumpen als Sekundarpumpen zu verwenden, die parallel betrieben
werden. Mithilfe der Steuerung Control MPC kénnen dabei bis zu sechs Pumpen geregelt
werden. Durch die Drehzahlregelung der Pumpen sind erhebliche Energieeinsparungen
moglich. Gleichzeitig ist darauf zu achten, dass die Pumpen an dem Betriebspunkt mit den
meisten Betriebsstunden den hochsten Wirkungsgrad besitzen.

Werden TPE3-Pumpen als Sekundarpumpen eingesetzt, ist kein externer Drucksensor und
Motorschutz erforderlich. Fiir den Parallelbetrieb von mehr als drei TPE3-Pumpen ist eine
Control MPC Serie 2000 erforderlich. Eine Proportionaldruckregelung ist moglich, ohne
dass ein Drucksensor in der Anlage installiert werden muss. Bei groReren Pumpen ist
jedoch ein externer Sensor und Motorschutz sowie eine externe Steuerung erforderlich.

Installationen mit 3-Wege-Ventilen

Der Kiihlbedarf unterliegt starken Schwankungen (iber das Jahr. Ist die Installation

mit 3-Wege-Ventilen ausgerustet, ist der Volumenstrom im Primarkreis konstant. Der
Volumenstrom zu den Raumkiihlern wird mithilfe der 3-Wege-Ventile geregelt. Bei geringem
KuihIbedarf wird das vom Kiihler abgehende Wasser liber einen Bypass umgeleitet und die
Ricklauftemperatur abgesenkt. Wird die Kalteanlage nicht tiber die Riicklauftemperatur
geregelt, wird empfohlen drehzahlgeregelte Pumpe einzusetzen. Dabei sollten maximal
sechs Pumpen parallel betrieben werden. Durch eine Drehzahlregelung der Pumpen wird
die Riicklauftemperatur konstant gehalten und der Energieverbrauch minimiert. Der
Temperaturfiihler ist im Ricklauf hinter dem letzten Verbraucher installiert. Bei Verwendung
von TPE2-Pumpen ist kein externer Motroschutz erforderlich. Bei groReren Anlagen wird fiir
den Parallelbetrieb von mehr als drei Pumpen eine Steuerung benétigt.

Forderstrom in %

0 1200
Stunden/Jahr

2400

Betriebspunkt mit den
meisten Betriebsstunden

DH D

Japiadsiayng

Bei parallel betriebenen Pumpen muss
ein Riickschlagventil installiert werden.

Produkteigenschaften Pumpe
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MAGNA3 Ap,A,PP,S,F,T,PFA| x | x | *1) 2 | x *9)1*9)[*9) [*9) | *9) | *9) | *9) | *9) |*9) X | x| x [x|x]|x|x][x
TPE Serie 2000 Ap x "2 3) | [*a)[ x| x[*5)[*5)[*5) [*5) [ *5) [ *5) [ *5) | *5) |*5) | [x X
TPE3 * ey | * * * * * * * * *11) [ *
(MGE-Motor Modell H/1/) Ap x| x [%,*3) 2| x|x|[*5)]*5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) |*5) ) [*11) X | x| x|x
E-Pumpe: TPE, NBE,NKE | Ap, A,S,FLT,P,FA | x 3) | ) [ x [ x[*5)[5) [ *5) [*5) | *5) [ *5) [ *5) | *5) |*5) x | x | x| x X
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE , P P N N P N
(MGE-Motor Modell H/1s) | APASFETRFA x| x |x13)] |2 x| x ")) "5)|"5) | 5)|"5)| ") | "5) | ") x| x x| x [x [ x| x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S,F, AT, T,P X | x |x]2 *9)[*9) [ *9) | *9) [ *9) | *9) | *9) | *9) [*9)| x X x| x x| x| x| x| x
::é:Jtsrsozl)MPCSerleZOOO Ap, PP, S, F, AT, T, P x| x 2 *9)[*9) [ *9) | *9) | *9) | *9) | *9) | *9) |*9)| x X x| x| x| x|x
CUE (Frequenzumrichter) | Ap,PP,S,F AT, T,PL| x | x | *3) | x| 2 *10)[*10)| *10) | *10) [ *10) [ *10) [ *10) | *10) | x X | x [ x| x| x|x|x] x| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1 [x]|x *10) | *10) *10)|*10)| *10) | x x| x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne
externe Steuerung moglich.

*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor Modell

H/I/) ist ohne externe Steuerung und von bis zu 6 Pumpen

mit externer Steuerung Control MPC méglich. Hinweis: Der

Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei Doppelpumpen

verfligbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/J: 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/I/): CIM-Modul.

TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerét.
*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.
*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
*8) Alternative fiir GRM: G501

*9) CIM-Modul

*10) CIU-Gerat

1) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich




Die Kalteanlage passt ihre Leistung an den Kiihlbedarf

an. In der Regel wird die Anlage mit einem konstanten
Volumenstrom betrieben, der (iber ein Drosselventil geregelt
wird. Sehr viel wirtschaftlicher ist jedoch der Einsatz einer

3.3 VERFLUSSIGER

drehzahlgeregelten Pumpe.

Bei Kalteanlagen besteht die Gefahr, dass das Wasser ein-

GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE KLIMATECHNIK

Grundfos GO vorgenom
Betriebssicherheit kann

Bei dieser Anwendung wird an der Pumpe der ungeregelte
Betrieb und der korrekte Forderstrom eingestellt. Die
Einstellung wird am einfachsten mithilfe der Fernbedienung

men. Zur Steigerung der
eine Reservepumpe installiert

werden. Dann ist fiir den Wechselbetrieb der Pumpen die

Steuerung Control MPC

friert. Deshalb werden haufig Glykolgemische verwendet

werden.

zu verwenden.

Forderhohe Maximale regelung liber Forderhohe Maximale regelung uiber
A Drehzahl ein Ventil Drehzahl die Pumpe
K K
Reduzierte Drehzahl
! Apventil
B 1 . h ! .
Leistung% Forderstrom LelstungA ! Forderstrom
' e
1
| 1

Volumenstrom-

Korrekter
Forderstrom
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Korrekter
Forderstrom
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MAGNA3 Ap,A,PP,S,F,T,P,FA| x | x | *1) 2| x *9)|*9) | *9) [ *9) | *9) | *9) [ *9) | *9) |*9) X[ x| x| x|x|x|x]|x
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE Ap,A,S,F,T,PR,FA | x | x | *3) *4)| x | x | *5)|*5)|*5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) |*5) X | x|x|x X
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE . eer | ecs | et Locr | ocr [ocr |acy | ser |
Ap,A,S,FT,P, FA 3 2 5) [ *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5, 5 5
(MGE-Motor Modell H/1/J) P A S ETP x| x [x,3) X | x| *5) [*5) | *5)|*5) [ *5) | *5) [ *5)| *5) | *5) x| x [ x|x|x|x]|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T,P X | x | x]|2 *9) [*9)|*9) [ *9) | *9) [ *9) | *9) | *9) |*9)| x X X[ x| x|x|x]| x| x
CUE (Frequenzumrichter) |Ap,PP,S,F, AT, T,P,L| x | x | *3) | x| 2 *10)[*10)[*10)|*10)|*10) [*10) {*10)| *10) | x XX [x|[x|[x[x|[x| x| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1| x| x *10)[*10) *10)[*10)| *10) | x x| x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne

externe Steuerung moglich.
*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor

Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich.

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/J: 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/I/J: CIM-Modul.

TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerét.
*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.
*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
*8) Alternative fiir GRM: G501

*9) CIM-Modul

*10) ClU-Gerat

*11) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfligbar/moglich




3.4 KUHLTURMZIRKULATION

Die Kalteanlage passt ihre Leistung an den Kiihlbedarf an. Um die
Ricklauftemperatur zum Verflussiger konstant zu halten, muss der
Volumenstrom im Kiihlturm entsprechend geregelt werden.

In der Regel wird der Volumenstrom im Kiihlturm liber ein 3-Wege-Ventil
geregelt. Der Volumenstrom im Verflissiger ist konstant und wird
meistens lber ein Drosselventil einreguliert. Es wird jedoch empfohlen,
den Volumenstrom im Kiihlturm mithilfe einer drehzahlgeregelten
Pumpe statt liber ein 3-Wege-Ventil zu regeln. Dabei passt die Pumpe
ihre Drehzahl entsprechend der vom Temperaturfiihler gemessenen
Ricklauftemperatur an. Der Volumenstrom in der gesamten Anlage ist
variabel, so dass erhebliche Energieeinsparungen erzielt werden kdnnen.
Bei dieser Art von Anlagen besteht die Gefahr des Einfrierens, sodass
haufig Glykolgemische verwendet werden.

Der Temperaturfiihler ist im Ricklauf angeordnet. Bei Verwendung von
TPE2-Pumpen muss normalerweise kein zusatzlicher Motorschutz
vorgesehen werden. Bei groBeren Anlagen ist jedoch eine Steuerung fir
den Parallelbetrieb und ein externer Motorschutz erforderlich.

Ein offener Kiihlturm muss an der obersten Stelle des Kiihlkreises
angeordnet werden, um einen ausreichenden Zulaufdruck am
Pumpeneintritt zu gewahrleisten. Auf diese Weise wird verhindert, dass
die Pumpe kavitiert.

B

Forderstrom in %

1200
Stunden/Jahr

2400

Parallelbetrieb

30% 50% 75% 100%

Produkteigenschaften Pumpe
Empfohlene Produkte fiir | Regelparameter — -
die Temperaturregelung (abhéngig vom k-4 - E [C] 5
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MAGNA3 Ap, A, PP,S,F,T,P,FA| x | x | *1) 2| x *9) [ *9) | *9) | *9) [*9) [*9) [ *9)| *9) | *9) X | X[ x| x|[x|[x][x]|x
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE Ap,A,S,ETPFA [x|x|*3) | [*4)] x | x [*5)[*5)|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)| *5) | *5) x| x| x| x X
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE * *cy | *cy | *c) | *c) | *g) | *cy | * * *
(MGE-Motor Modeil H/1/3) Ap, A S,FET,RFA | x| X [x*3) 2| x | x |*5)|*5) | *5) | *5) | *5) [ *5) | *5) | *5) | *5) X[ x[x|[x|x|[x|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P X| x |[x|2 *9) | *9) | *9) | *9) [ *9) [*9) | *9)| *9) | *9) | x X X[ x|[x|[x|x| x| x
(cthsrs,‘)zl)MPcser'ezooo Ap,PPS,EATT,P | | x| x 2 *9)|"9)|"9)|*9)|*9)|"9)|"9)| *9) |9 | x| |x| |x|x|x|x]|x
CUE (Frequenzumrichter) |Ap, PP, S,F, AT, T,P,L| x| x| *3) [ x |2 *10)[*10)(*10)|*10) |*10) |*10)[*10)| *10) | x X x| x|x|x|x|x]| x| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1] x| x *10)|*10) *10)|*10)| *10) | x x| x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne
externe Steuerung maoglich.

*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich.

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

TPE Modell J: CIU-Gerat.
*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.

*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/J: 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul.
TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie

*8) Alternative fir GRM: G501

*9) CIM-Modul
*10) CIU-Gerat

1) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich

x = verfiigbar/moglich
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3.5 WARMERUCKGEWINNUNG

Wird Warmwasser benétigt, wenn die Klimaanlage lauft, Bei der Temperaturregelung ist der maximal zulassige

ist es sinnvoll die Warmeenergie vom Verfliissiger fur Riicklaufstrom zum Verdampfer, der unten am Boden des

die Warmwasserbereitung zu nutzen. Dazu kann ein Speicherbehalters gemessen werden kann, als Sollwert fiir

Warmwasserspeicher oder ein Warmetauscher verwendet die Pumpe zu verwenden. Fiir das Ein- und Ausschalten

werden. der Pumpe kann die integrierte EIN/AUS-Funktion genutzt
werden.

Die Pumpe |auft nur zusammen mit der Kalteanlage und
wenn die Kaltwassertemperatur unter der Temperatur

des Verfliissigers liegt. Dies kann mithilfe einer EIN/AUS-
Steuerung oder einer temperaturgeregelten Pumpe erfolgen.
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MAGNA3 Ap, A, PP,S,F,T,P,FA| x | x | *1) 2| x *9) [ *9) [*9) [ *9) | *9) | *9) | *9) | *9) |*9) X | x| x[x|x|x|x][x
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE Ap,A,S,FETRFA | x| x| *3) *4)| x | x [*5)| *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) x| x| x|x X
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE * gy | #c) | #c) | *cy | *c) | *cy | = * *
(MGE-Motor Modeil H/1/3) Ap,AS,ET,RFA | x| x [x*3) 2 [ x| x|*5)|*5)|*5)|*5) | *5) | *5) | *5) | *5) |*5) X | X | x| x[x]|x]|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S,F, AT, T,P x| x [x]|2 *9) [ *9) [*9) [ *9) | *9) [ *9) [ *9) | *9) |*9)| x X X|x|x|x|[x| x| x
(ccot?tsrsozl)MpcSe"e200o Ap,PP,S,EAT TP | x| x 2 *9)["9)[*9)|"9) | *9)| *9)|9) | *9) |"9)| x| | x| |x|x|x|x|x
CUE (Frequenzumrichter) |Ap, PP, S,F, AT, T,P,L| x | x | *3) 2 *10)[*10) [*10)|*10)|*10){*10)|*10) | *10) | x X | x| x|x[x|[x]|x]| x| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1|x|x *10)[*10) *10)|*10)| *10) | x x| x | x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/): 2 Relais. *8) Alternative fiir GRM: G501
externe Steuerung maglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *9) CIM-Modul

*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie *10) CIU-Gerat

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor TPE Modell J: CIU-Gerat. *11) Integrierter Differenzdrucksensor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich.  *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus x = verfligbar/moglich

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei
Doppelpumpen verfiigbar.



Anstelle eines grof3en geschlossenen Druckbehalters kon-
nen auch eine oder mehrere Pumpen in Verbindung mit
einem offenen Speicherbehalter verwendet werden, um den
statischen Druck in der Anlage konstant zu halten. Steigt der

3.6 DRUCKHALTUNG

Anlagendruck lber den zul3dssigen Wert, wird das Wasser
uber ein Uberdruckventil zuriick in den Speicherbehalter

geleitet.

Es wird empfohlen, aufbereitetes Wasser zu verwenden und
immer eine Reservepumpe zu installieren.

Wird das Pumpensystem auch zum Wiederauffiillen der
Anlage verwendet, besteht bei geringen Anlagendriicken
die Gefahr, dass die Pumpe kavitiert. Deshalb sollte der
Forderstrom der Pumpe gedrosselt werden.

Maximaler
Férderstrom

Q

:

Kavitationsgefahr

»
L

Q
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Z|la| S|5|&|2|S|a|d|d|a|a|a|a|lala|a|g|d&&|<|5|==|8|S
E-Pumpe: CRE P X | x| *3) *4)| x | x | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5)| *5) | *5) X[ x| x|[x X
E-Pumpe: CRE * gy | =gy | *cy | *cy | *cy | *cy | = * *
(MGE-Motor Modell H/1/J) P X | X [x,*3) 2| x 5) | *5) | *5) | *5) | *5) [ *5) [ *5) | *5) | *5) X [X|[x|x|x]|x]|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P X[ x | x|2 X [*9) | *9) [*9) [ *9) | *9) [*9)|*9)| *9) |*9) | x X X | x[x|[x|x]| x| x
(cc"l;‘tag"z')mpcse"ezoc’o Ap,PRS EAT,T,P | | x| x 2 *9) [*9) |*9) | *9) [*9) [*9) [*9) | *9) [*9) | x| |x| |x|x|x|x|x
Hydro MPC (CU 352) P x| x 2 *9) | *9) | *9) | *9) | *9) | *9) | *9)| *9) | *9) | x X|x|x|x|[x|x|x]|x|x
CUE (Frequenzumrichter) |Ap, PP,S,F, AT, T,P,L| x *3) | x |2 *10)|*10) | *10)|*10) [*10)|*10) [*10)| *10) | x x| x X [x|x|[x| x| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1| x]|x *10)[*10) *10)|*10)| *10) | x x| x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, CIO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne

externe Steuerung moglich.
*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich.
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/): 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul.
TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat.

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.

*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus

*8) Alternative flir GRM: G501

*9) CIM-Modul

*10) CIU-Gerat

1) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfiigbar/moglich




GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE KLIMATECHNIK

B TP L D voumenston-
i regelung iber
O ein Ventil
Ein Kuihlregister kiihlt die Luft, die liber die Klimaanlage in das Gebaude geleitet
wird. Die Temperatur im Kiihlregister ist abhangig von der AuBentemperatur. Sie
wird Uber die Steuerung der Klimaanlage geregelt. Zur Sicherstellung eines hohen ; " Volumenstrom-
Warmeubertragungskoeffizienten ist ein konstanter Volumenstrom erforderlich. o e
Die Leistung des Kiihlregisters wird liber eine Temperaturregelung an den Bedarf
angepasst. Dazu wird ein Mischkreis verwendet, der mit einem 2-Wege- oder 3-Wege-
Ventil ausgeriistet ist. In der Regel wird der Volumenstrom tiber ein Drosselventil Volumenstrom-
geregelt. Von Vorteil ist jedoch der Einsatz einer drehzahlgeregelten Pumpe. Fordetohey Dot TCEvE
Kiihldecke/Kiihlboden -
Wegen der Gefahr der Kondenswasserbildung muss die Vorlauftemperatur in den
Rohrleitungen der Kiihldecke/des Kiihlbodens héher als in den Rohrleitungen sein,
. . . . . . . . Leist Forderst
die von der Kilteanlage abgehen. Die Vorlauftemperatur wird liber einen Mischkreis . e
geregelt, der mit einem 2-Wege- oder 3-Wege-Ventil ausgeristet ist.
Wegen des schwankenden Kiihlbedarfs und der unterschiedlichen Nutzungsdauer R
in den verschiedenen Gebaudeabschnitten wird der Kiihlbetrieb der Kiihldecke/
des Kiihlbodens liber einen Raumregler gesteuert, der die Ansteuerung von corderhshe Maximale "r‘;';e'}‘ue:;gg’e“r’
2-Wege-Ventilen lbernimmt. Durch eine Drehzahlregelung der Pumpe kann der L die umpe
Stromverbrauch der Anlage erheblich gesenkt werden. Zudem ist es wichtig, dass die Reduzierte Drehzahl
Pumpe an dem Betriebspunkt mit den meisten Betriebsstunden einen hohen
Wirkungsgrad besitzt.
Bei Verwendung einer MAGNA3- oder TPE3-Pumpe ist kein externer Drucksensor und teung
kein Motorschutz erforderlich. Auch eine Proprotionaldruckregelung ist moglich, ohne
dass ein externer Sensor in der Anlage installiert sein muss. Korrekter
Forderstrom
Produkteigenschaften Pumpe
Empfohlene Regelparameter — —
Produkte fiir die (abhéngig vom g ol & H [C) 5
Differenzdruckregelung angeschlossenen g S| & g 5 ® 2
Sensor) 2 x| 3 x ~m - & 3
g Pl |S 5008 (g (8| s
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=8| E|5| &8 8|8|8|a8|8|8|8|8%8|8|¢|&|&|3%|5|5|=|]|5
MAGNA3 Ap, A, PP, S, F, TP, FAl x | x | *1) 2 [ x|[x|*9)[*9)[*9)|*9)|*9)|*9)|*9) | *9) [*9) X | x| x [x|x|x|x]|x
TPE Serie 2000 Ap x[*2)[*3) | [*4)| x| x[*5) [*5)[*5)[*5) [*5)]|*5) [ *5) | *5) |*5) 1) [*11)| x | x x
TPE3 . w5 | *5) | *5) | 5y | *5y [ *5) | *5) | *5) |* 1) [+
(MGE-Motor Modell H/iz2) | APAPRSETP x| x [x3) | 2|x|x|*5)|*5)[*5)|*5)|*5)[*5)|*5) | *5) |"S) m | [ x| x|x]|x
E-Pumpe: TPE, NBE,NKE | Ap,A,S,FETPFA | x| x [*3) | [*4)|x|x|*5)[*5)[*5)[*5)|*5)|*5)|*5) | *5) |*5) x | x [x|x x
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE X w5y | #5y | #5) | 5y [ #5y [5) | 5) | *5) [
(MGE-Motor Modell H/I/)) Ap, A S, FETRFA | x| x -3) 2 [ x| x|*5)|*5)[*5)|*5) | *5) | *5) | *5) | *5) [*5) X | X [x|x|x|x]|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T,P X | x |x|2 *9) | *9) [*9)| *9) [ *9) | *9) | *9) | *9) [*9)| x X X|x|x|[x|[x]| x| x
(cc"L',‘t;s"z')MPcse"ezooo Ap, PP, S, F, AT, T, P x | x 2 *9) [*9) | *9) | *9) | *9) [ *9) | *9) | *9) |*9)| x X x| x| x| x|x
CUE (Frequenzumrichter) |Ap,PP,S,F, AT, T,P,L| x| x |*3) x| 2 *10) [*10)|*10){*10) |*10)[*10)| *10) | *10) | x X | X [x|x|x|x|x]|x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1 |x]|x *10)[*10) *10)|*10) | *10) | x X | x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/): 2 Relais. *8) Alternative flir GRM: G501
externe Steuerung maglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *9) CIM-Modul

*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie *10) CIU-Gerat

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor TPE Modell J: ClU-Gerat. 1) Integrierter Differenzdrucksensor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich. *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus x = verfligbar/moglich

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei
Doppelpumpen verfiigbar.




3.7.B TERTIARPUMPEN

Liifterkonvektoren

Um einen zu kalten Luftstrom zu vermeiden, muss die Vorlauftemperatur
im Lufterkonvektor héher als die Temperatur des von der Kalteanlage
stammenden Wassers sein.

Die Temperatur wird liber einen Mischkreis geregelt, der mit einem
2-Wege- oder 3-Wege-Ventil ausgeriistet ist.

Wegen des schwankenden Kiihlbedarfs und der unterschiedlichen

Nutzungsdauer in den verschiedenen Gebaudeabschnitten wird der

Kihlbetrieb der Liifterkonvektoren liber einen Raumregler gesteuert,
der die Ansteuerung von 2-Wege-Ventilen Gbernimmt. Durch eine
Drehzahlregelung der Pumpe kann der Stromverbrauch der Anlage
erheblich gesenkt werden. Zudem ist es wichtig, dass die Pumpe an dem
Betriebspunkt mit den meisten Betriebsstunden einen hohen

Wirkungsgrad besitzt.

Bei Verwendung einer MAGNA3- oder TPE3-Pumpe ist kein

externer Drucksensor und kein Motorschutz erforderlich. Auch eine
Proprotionaldruckregelung ist moglich, ohne dass ein externer Sensor in
der Anlage installiert sein muss.

Empfohlene
Produkte fiir die
Differenzdruckregelung

Produkteigenschaften Pumpe

Forderstrom in %

o 1200 2400
Stunden/Jahr

Forderstrom

Betriebspunkt mit einer hohen
Anzahl an Betriebsstunden

ameter
(abhéngig vom
angeschlossenen
Sensor)

1
t- o

Kommunikation mit der Fernbedienung R100
Dateniibertragung iiber BACnet MS/TP oder IP

Dateniibertragung iiber PROFIBUS DP / PROFINET
Dateniibertragung iiber Mobilfunknetz 3G/4G

Grundfos Remote Management) *8)

Dateniibertragung iiber Ethernet (VNC-Server)

* | Doppelpumpe (Betriebspumpe/Reservepumpe)
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MAGNA3 Ap, A, PP, S, F, T,P,FA| x *1) 2 [ x *9) [ *9) [*9) [ *9) | *9) | *9) | *9) | *9) |*9) X[ x| x| x[x|[x]|x]|x
TPE Serie 2000 Ap x|*2)| 3) | [*a)| x|x]|*s5)|*5)|*5)|*5) | *5) | *5) | *5) | *5) |*5) )| | x X
TPE3 * * ey | *ey | * * * * * * *17) | *
(MGE-Motor Modell H/1/1) Ap x| x [x,*3) 2| x| x|[*5)|*5)|*5)|*5)|*5) | *5)|*5) | *5) |*5) 1) | *11) X | X[ Xx|[x
E-Pumpe: TPE, NBE,NKE | Ap, A, S ET,RFA | x| x |*3)| [4)]x|x|*5)]*5)[*5)[*5)[*5)[*5)[*5)] *5) |*5) x | x | x|x X
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE * x * *gy | * * * * * *
(MGE-Motor Modell H/I/)) Ap, A S, FET,RFA | x| x [x*3) 2 [ x| x|*5)[*5)|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)| *5) |*5) X | X [ x|x|x]|x|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T,P x| x |x|2 *9) | *9) [*9)| *9) [*9) | *9) | *9) | *9) [*9)| x X X[ x| x|x|[x| x| x
'(:c"d‘;’;’z')Mpcse”ezooo Ap,PP,S,F, AT, T,P x| x 2 *9)( *9) [*9)[*9) | *9) [*9) | *9) | *9) |*9)| x X x| x| x| x|x
CUE (Frequenzumrichter) |Ap,PP,S,F, AT, T,P,L| x| x | *3) [ x| 2 *10)|*10){*10)[*10)|*10) |*10) | *10)| *10) | x X | x [ x|[x|x|x]|x
MP 204 (Motorschutzgerat) X x| 1|x]|x *10)[*10) *10)|*10)| *10) | x X | x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/): 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul.
TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie
TPE Modell J: CIU-Gerat.

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne

externe Steuerung maglich.
*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich.
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.
*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus

*8) Alternative flir GRM: G501

*9) CIM-Modul

*10) ClU-Gerat

*11) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfligbar/moglich




GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE KLIMATECHNIK

3.8 MISCHKREISE

Wegen des schwankenden Warme- bzw. Kiihlbedarfs Bei Verwendung eines 2-Wege-Ventils muss der Druckverlust
in den verschiedenen Gebaudeabschnitten wird die im Ventil von der Hauptpumpe uberwunden werden.

Anlage in Zonen unterteilt, die liber Mischkreise Bei Installation eines 3-Wege-Ventils muss die Pumpe im
geregelt werden. Die Vorlauftemperatur im Mischkreis Mischkreis die Druckverluste im Ventil ausgleichen.

ist geringer als im Hauptkreis. Daraus ergibt sich ein

hoherer Volumenstrom im Mischkreis im Vergleich zum Werden MAGNA3- oder TPE3-Pumpe im Mischkreis
Hauptkreis. Auf diese Weise wird ein besserer hydraulischer eingesetzt, ist kein externer Drucksensor

Abgleich in der Gesamtanlage erreicht. Durch den Einsatz und kein Motorschutz erforderlich. Auch eine

von drehzahlgeregelten Pumpen kénnen erhebliche Proprotionaldruckregelung ist méglich, ohne dass ein
Energieeinsparungen erzielt werden. externer Sensor in der Anlage installiert sein muss.

Forderstrom in %

\ 30%\<% 75%  100%  Forderstrom

v

0 1200 2400 R .
Betriebspunkt mit einer hohen
stundenfiate Anzahl an Betriebsstunden
Produkteigenschaften Pumpe
Empfohlene Regelparameter — o
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ElS| c|o P E|E|o|o|o|o|o|o|o|loF5 ola|l5|l 9 wial 2
S|a|lo|m5|5/5/2|e|e|o|a|la|oln VUiga|olg| 3| E|E|ol2|8lS
alg| s (Y ® S| | ||| 3|33 5|5 x| 8 (x| 0Tz
ol a| s |5/ w|E|E|s|s| ||| | €E|E s SIS/ 8|g|gle 2|56
A R EHEE R EHE AR
Z|a|S|5| &|22|a|d|a|a|d|a|alagala|g| ||k <|G|E|=| |5
MAGNA3 Ap,A,PP,S,F, TP, FA[ x | x | *1) 2 [ x *9) [ *9) [ *9) [ *9) [*9) [ *9) | *9)| *9) [*9) X| X | x [x|[x|[x]|x][x
TPE Serie 2000 Ap x|*2) | *3) | |*4)| x| x|*5)[*5) | *5) | *5) [*5)|*5) |*5)| *5) |*5) BRI E X
TPE3 * gy | *g) | * gy | *gy | *cy | * * * *17) | *
| (MGE-Motor Modell H/1/3) Ap x| x [x,*3) 2 | x| x|*5)[*5) | *5) | *5) [ *5)| *5) | *5) | *5) |*5) 1) | *11) X | x [ x[x
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE Ap,ASETRFA [ x| x | *3) | [*a)|x|x|*s)[*s)|*5) | *5) [*5)]*5) |*5)| *5) |*5) x | x [x]x x
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE * *gy | * * * TNENIE * *
(MGE-Motor Modell H/1/)) Ap,A,S,FET,RFA [x| x [x,*3) 2 [ X[ x|*5)|*5)|*5) | *5) |*5)|*5)|*5)| *5) |*5) X | x [ x| x]|x|x]|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P x| x [x]2 *9) [*9) | *9) [ *9) [*9)[*9) |*9)| *9) [*9)| x X X | x| x|[x|x| x| x
(Cc"l;‘ts’s"z')MPcse”ezooo Ap, PP, S, F, AT, T,P x | x 2 *9)|*9)| *9) [ *9) [*9) [ *9) |*9)| *9) [*9)| x X x| x| x|x|x
CUE (Frequenzumrichter) Ap, PP, S,F, AT, T,P,L| x| x | *3) 2 *10)[*10)*10) | *10) |*10)| *10) [*10)| *10) | x X | x [ x|x|x|x|x| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1|x]|x *10) [*10) *10)[*10)| *10) | x x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/J: 2 Relais. *8) Alternative fiir GRM: G501
externe Steuerung maglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *9) CIM-Modul

*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie *10) CIU-Gerat

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor TPE Modell J: CIU-Gerat. *N) Integrierter Differenzdrucksensor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich. *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus x = verfligbar/moglich

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei
Doppelpumpen verfiigbar.
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4. FERNKUHLUN

GROSSE FERNKUHLSYSTEME

Der Begriff Fernkiihlung beschreibt eine wassergefiihrte Kiihlanlage,
bei der eine grolRe Entfernung zwischen dem Ort der Kilteerzeugung
(Kraftwerk) und dem Ort der Kéltenutzung (Gebaude) liegt.

In Klimazonen, die eine Klimatisierung von Gebduden erfordert, wird
die Fernklihlung immer hdufiger eingesetzt.




GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE FERNKUHLUNG

4.1 PRIMARPUMPEN

Hauptpumpen
Wegen der schwankenden Kiihllast und dem daraus resul- Werden MAGNA3- und TPE3-Pumpen als Hauptpumpe
tierenden variierenden Férderstrombedarf wird empfohlen, eingesetzt, ist kein externer Drucksensor und Motorschutz
drehzahlgeregelte Pumpen als Hauptpumpe zu verwenden, um  erforderlich. Fiir den Parallelbetrieb von drei oder mehr
den Stromverbrauch zu senken. Dabei sollten nicht mehr als Pumpen missen die Pumpen an eine Control MPC
drei Pumpen zuziiglich einer Reservepumpe parallel geschaltet angeschlossen werden. Eine Proportionaldruckregelung ist
werden. AuRerdem ist darauf zu achten, dass die Pumpen an moglich, ohne dass ein Drucksensor in der Anlage installiert
dem am hiufigsten auftretenden Betriebspunkt den héchsten werden muss. Nur fiir Pumpen uber 22 kW ist ein externer
Wirkungsgrad besitzen. Sensor und Motorschutz sowie eine externe Steuerung
erforderlich.
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Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P X | x |x]|2 *9)[*9)[*9)|*9) [*9)|*9)| *9) | *9) [*9)| x X X | x| x|[x|x]| x| x
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MP 204 (Motorschutzgerit) X X[ 1| x]|x *10)[*10) *10)[*10)| *10) | x x| x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, O3 = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/): 2 Relais. *9) CIM-Modul
externe Steuerung maglich. *5) MGE-Motor Modell H/I/J: CIM-Modul. *10) ClU-Gerat
*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie 1) Integrierter Differenzdrucksensor
*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor TPE Modell J: CIU-Gerat. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. x = verfligbar/moglich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich. *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei *8) Alternative fiir GRM: G501

Doppelpumpen verfiigbar.




4.2 SEKUNDARPUMPEN

Installation mit 2-Wege-Ventilen

Der Kihlbedarf unterliegt starken Schwankungen liber das
Jahr. Ist die Installation mit 2-Wege-Ventilen ausgeriistet,

ist der Volumenstrom variabel. Deshalb wird empfohlen
drehzahlgeregelte Pumpen als Sekundarpumpen zu ver-
wenden, die parallel betrieben werden. Mithilfe der Steuerung
Control MPC kdnnen bis zu sechs Pumpen geregelt werden.
Durch die Drehzahlregelung der Pumpen sind erhebliche
Energieeinsparungen moglich. Gleichzeitig ist darauf zu achten,
dass die Pumpen an dem Betriebspunkt mit den meisten
Betriebsstunden den hochsten Wirkungsgrad besitzen.
Werden TPE3-Pumpen als Sekundarpumpen eingesetzt, ist kein
externer Drucksensor und Motorschutz erforderlich. Fiir den
Parallelbetrieb von mehr als drei TPE3-Pumpen ist eine Control
MPC Serie 2000 erforderlich. Eine Proportionaldruckregelung
ist moglich, ohne dass ein Drucksensor in der Anlage installiert
werden muss. Bei groReren Pumpen ist jedoch ein externer
Sensor und Motorschutz sowie eine externe Steuerung
erforderlich.

Installation mit 3-Wege-Ventilen

Der Kuihlbedarf unterliegt starken Schwankungen tber das
Jahr. Ist die Installation mit 3-Wege-Ventilen ausgeriistet, ist
der Volumenstrom im Primarkreis konstant. Der Volumenstrom
zu den Raumkiihlern wird mithilfe der 3-Wege-Ventile
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geregelt. Bei geringem Kiihlbedarf wird das vom Kiihler
abgehende Wasser liber einen Bypass umgeleitet und die
Ricklauftemperatur abgesenkt. Wird die Kalteanlage nicht liber
die Riicklauftemperatur geregelt, wird empfohlen drehzahl-
geregelte Pumpe einzusetzen. Dabei sollten maximal sechs
Pumpen parallel betrieben werden. Durch eine Drehzahlregelung
der Pumpen wird die Riicklauftemperatur konstant gehalten
und der Energieverbrauch minimiert. Der Temperaturfiihler

ist im Riicklauf hinter dem letzten Verbraucher installiert. Bei
Verwendung von TPE2-Pumpen ist kein externer Motroschutz
erforderlich. Bei groReren Anlagen ist fiir den Parallelbetrieb von
mehr als drei Pumpen eine Steuerung erforderlich.
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Doppelpumpen verfiigbar.

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/): 2 Relais. *9) CIM-Modul
externe Steuerung maglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *10) CIU-Gerat
*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie 1) Integrierter Differenzdrucksensor
*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor TPE Modell J: CIU-Gerat. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich

Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. x = verfligbar/moglich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich. *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei *8) Alternative fiir GRM: G501




GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE FERNKUHLUNG

4.3 SPEISEPUMPEN FUR DEN VERFLUSSIGER

Trockenkiihler

Die Kélteanlage passt ihre Leistung an den Kiihlbedarf Bei dieser Anwendung wird an der Pumpe der ungeregelte

an. In der Regel wird die Anlage mit einem konstanten Betrieb und der korrekte Forderstrom eingestellt.

Volumenstrom betrieben, der Gber ein Drosselventil ger- Die Einstellung wird am einfachsten mithilfe der

egelt wird. Sehr viel wirtschaftlicher ist jedoch der Einsatz Fernbedienung Grundfos GO vorgenommen. Zur Steigerung

einer drehzahlgeregelten Pumpe. der Betriebssicherheit kann eine Reservepumpe installiert
werden. Dann ist fiir den Wechselbetrieb der Pumpen die

Bei Kalteanlagen besteht die Gefahr, dass das Wasser ein- Steuerung Control MPC zu verwenden.

friert. Deshalb werden haufig Glykolgemische verwendet

werden.
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MAGNA3 Ap,A,PP,S,F,T,P,FA| x | x | *1) 2 | x *9)[*9)|*9) | *9) [ *9) | *9) [*9) | *9) |*9) X| x| x[x|x|x|[x]|x
E-Pumpe: TPE,NBE,NKE | Ap,A,S,ETPFA |x| x| *3) | [*4)|x|x|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)| *5) |*5) x | x| x|x x
E-Pumpe: TPE, NBE, NKE * *c) | *cy | *c) | *cy | *c) | *cy | = * *
(MGE-Motor Modell H/1/)) Ap,A,S,F,T,PFA | x | x [x*3) 2 [ X [ x[*5)|*5)|*5) | *5) [*5)|*5) | *5) | *5) |*5) X | x| x| x|x|x]|x
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MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1|x]|x *10)|*10) *10)|*10)| *10) | x x| x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/): 2 Relais. *9) CIM-Modul
externe Steuerung maglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *10) CIU-Gerat
*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie *11) Integrierter Differenzdrucksensor
*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor TPE Modell J: CIU-Gerat. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. x = verfligbar/moglich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich. ~ *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei *8) Alternative fiir GRM: G501

Doppelpumpen verfiigbar.




4.4 DRUCKHALTUNG

Anstelle eines grol3en geschlossenen Druckbehalters konnen auch eine oder mehrere Pumpen in Verbindung mit einem
offenen Speicherbehalter verwendet werden, um den statischen Druck in der Anlage konstant zu halten. Steigt der
Anlagendruck tiber den zuldssigen Wert, wird das Wasser tiber ein Uberdruckventil zurtick in den Speicherbehélter geleitet.

Es wird empfohlen, aufbereitetes Wasser zu verwenden und immer eine Reservepumpe zu installieren.

Wird das Pumpensystem auch zum Wiederauffiillen der Anlage verwendet, besteht bei geringen Anlagendriicken die Gefahr,
dass die Pumpe kavitiert. Deshalb sollte der Férderstrom der Pumpe gedrosselt werden.
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MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1[x]|x *10)|*10) *10)[*10)| *10) | x x| x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, CIO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne

externe Steuerung moglich.
*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor

Modell H/I/) ist ohne externe Steuerung und von bis zu
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich.

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/J: 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul.
TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie

TPE Modell J: CIU-Gerdt.

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.
*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
*8) Alternative fir GRM: G501

*9) CIM-Modul

*10) CIU-Gerat

1) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfligbar/moglich
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4.5 DRUCKERHOHUNGSPUMPEN

Druckerh6hungspumpe

Anstelle eines groRen geschlossenen Druckbehalters kdnnen Der an der Pumpe einzustellende Sollwert entspricht dem
auch eine oder mehrere Pumpen in Verbindung mit einem statischen Druck in der Anlage.

offenen Speicherbehalter verwendet werden, um den

statischen Druck in der Anlage konstant zu halten. Steigt der Es wird empfohlen, immer eine Reservepumpe zu instal-
Anlagendruck Gber den zuldssigen Wert, wird das Wasser Gber lieren. Wird das Pumpensystem auch zum Wiederauffillen
ein Uberdruckventil zurtick in den Speicherbehalter geleitet. der Anlage verwendet, besteht bei geringen Anlagendriicken
Bei Installationen mit einem offenem Speicherbehalter sollte die Gefahr, dass die Pumpe kavitiert. Deshalb sollte der
aufbereitetes Wasser verwendet werden. Forderstrom der Pumpe gedrosselt werden.
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E-Pumpe: CRE * *cy | *g) | *g) | *c) | gy | *g) | * * *
(MGE-Motor Modell H/1/3) P X [%,*3) 2 | x 5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) X | x| x|x X | X
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T,P x| x [x]|2 *9)1*9) [*9)|*9) [*9) [*9) | *9) | *9) | *9) | x X X[ x|x|x|[x| x| x
jeontiolEGSEHEZ000 Ap, PP, S, F, AT, T, P x| x 2 *9)[*9)[*9)[*9)[*9)[*9)[*9) | *9) |*9) [ x| |x| [x|x|x|x|x
(cu3s2)
Hydro MPC (CU 352) P x| x 2 *9) | *9) [*9)|*9) [*9) [*9) | *9) | *9) | *9) | x X | x| x|x|[x|[x|x]| x| x
CUE (Frequenzumrichter) Ap, PP, S,FEAT,T,RL [ x| x|*3)|x|2 *10)[*10) [*10)[*10)|*10){*10)[*10)| *10) | x X[x[x|[x|x|x|[x]| x| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1|x|[x *10)[*10) *10)|*10)| *10) | x x| x | x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/): 2 Relais. *9) CIM-Modul
externe Steuerung maglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *10) CIU-Gerat
*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie 1) Integrierter Differenzdrucksensor
*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor TPE Modell J: CIU-Gerat. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. x = verfligbar/moglich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich. *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei *8) Alternative fiir GRM: G501

Doppelpumpen verfiigbar.




Kiihlflache

Ein Kiihlregister kiihlt die Luft, die Gber die Klimaanlage in das Gebaude

4.6 TERTIARPUMPEN

geleitet wird. Die Temperatur im Kiihlregister ist abhangig von der

Aullentemperatur. Sie wird liber die Steuerung der Klimaanlage geregelt.
Zur Sicherstellung eines hohen Warmelibertragungskoeffizienten ist ein

konstanter Volumenstrom erforderlich.

Die Leistung des Kiihlregisters wird tiber eine Temperaturregelung an

den Bedarf angepasst. Dazu wird ein Mischkreis verwendet, der mit

einem 2-Wege- oder 3-Wege-Ventil ausgeristet ist. In der Regel wird der
Volumenstrom uber ein Drosselventil geregelt. Von Vorteil ist jedoch der
Einsatz einer drehzahlgeregelten Pumpe.

Kiihldecke/Kiihlboden
Wegen der Gefahr der Kondenswasserbildung muss die Vorlauf-

temperatur in den Rohrleitungen der Kiihldecke/des Kiihlbodens héher

als in den Rohrleitungen sein, die von der Kdlteanlage abgehen. Die

Vorlauftemperatur wird liber einen Mischkreis geregelt, der mit einem

2-Wege- oder 3-Wege-Ventil ausgeriistet ist.
Wegen des schwankenden Kiihlbedarfs und der unterschiedlichen
Nutzungsdauer in den verschiedenen Gebaudeabschnitten wird der
Kihlbetrieb der Kithldecke/des Kiihlbodens iiber einen Raumregler

gesteuert, der die Ansteuerung von 2-Wege-Ventilen tibernimmt. Durch
eine Drehzahlregelung der Pumpe kann der Stromverbrauch der Anlage
erheblich gesenkt werden. Zudem ist es wichtig, dass die Pumpe an dem

Betriebspunkt mit den meisten Betriebsstunden einen hohen

Wirkungsgrad besitzt.
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TPE Serie 2000 Ap x [*2)[*3) | |*4)| x | x | *5)] *5) | *5) | *5) | *5) [ *5) | *5) | *5) |*5) )| | x X
TPE3 * gy | *cy | *cy | *cy | *ey | *cy | *cy | *cy |* *17 | *
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CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,F, AT, T,PL| x| x [ *3) | x| 2 *10)[*10)|*10)|*10)[*10)|*10)|*10)| *10) | x X | x [ x|[x|x|x|x]| x| x
MP 204 (Motorschutzgerat) X x| 1|x|x *10)[*10) *10)[*10)| *10) | x X| x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne

externe Steuerung moglich.
*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor

Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC mdglich.

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/): 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul.
TPED und MGE-Motor Modell F/G sowie
TPE Modell J: CIU-Gerét.

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.

*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus

*8) Alternative fiir GRM: G501

*9) CIM-Modul

*10) CIU-Gerat

1) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfligbar/moglich
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Betrachtu ng der Le benszyld uskosten Lebenszykluskosten bei 20 Jahren Betrieb

EURO
Im Zuge der Renovierung einer zum Teil 23 Jahre alten
Klimaanlage wurden alle 3-Wege-Ventile durch 2-Wege- 250.000
Ventile ersetzt, um die Anlage von einem konstanten auf
einen variablen Volumenstrom umzustellen. Dabei wurden 200.000
auch die ungeregelten Pumpen durch drehzahlgeregelte
Grundfos Pumpen ersetzt.

150.000
Klimatisierte Flache: 23.000 m?
Betriebsdauer: 7.000 Stunden/Jahr 100.000
Lifterkonvektoren: 450 Stiick
Klimagerdte: 35 Stiick
Gesamtkiihlleistung: 1.200 kW 50.000
Anlage 1 0
Volumenstrom: konstant Anlage1 Anlage 2

Konfiguration: 1ungeregelte, am Wirkungsgrad- _
bestpunkt betriebene Pumpe

Investitions-  Strom-  Wartungs-

Anlage 2 kosten kosten kosten
Volumenstrom: variabel

Konfiguration: 2 drehzahlgeregelte Pumpen

Steuerung: PFU

Pumpeneinstellung: Proportionaldruckregelung mit
Druckmessung in der Anlage



5. DRUCKERHOHUNG

MITTELGROSSE/GROSSE GEBAUDE

Unmittelbarer Anschluss
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Bei hohen Gebduden ist eine Druckerhdhung immer dann
erforderlich, wenn durch die 6ffentliche Wasserversorgung
zu Spitzenzeiten kein ausreichender Druck oder Volumen-
strom zur Verfligung gestellt werden kann. Durch die
Druckerhéhung soll ein konstanter Druck im gesamten
Gebaude sichergestellt werden. Das Verbrauchsprofil ist
abhangig von der Nutzung des Gebdudes. Die meisten
mehrgeschossigen Gebaude werden jedoch fiir gewerbliche
Zwecke genutzt, so dass der Wasserverbrauch lber den Tag
relativ gut prognostizierbar ist.

In der Regel ist die Hydro Multi-E die perfekte Wahl fir
diese Anwendung. Dank der 2 bis 3 drehzahlgeregelten
Pumpen ist diese Druckerhéhungsanlage in der Lage, die

Verbrauchsschwankungen optimal auszugleichen. Sie zeichnet
sich zudem durch hochste Benutzerfreundlichkeit und
Zuverldssigkeit aus, die flir eine sichere Wasserversorgung eines
mehrstockigen Gebdudes Voraussetzung ist.

Anwendung

Immer wenn Wasser in einem Gebdude vom Erdgeschoss in
hohere Stockwerke gefordert werden muss, besteht

die Gefahr, dass Rohre durch den hohen Druck brechen.

Die Funktion “Sanfter Druckaufbau” der Grundfos
Druckerhdhungsanlagen Hydro MPC schiitzt die
Rohrleitungen wahrend der Inbetriebnahme und verhindert
kostspielige Wasserschaden durch Rohrbriiche.



5.1 DRUCKERHOH_U NG MIT
VORLAGEBEHALTER

Die Wasserversorgung eines Gebdaudes muss

zuverldssig und komfortabel sein. Zur Erfiillung dieser
Anforderungen wird haufig eine Druckerhéhungsanlage
installiert, die fiir einen konstanten Druck im gesamten
Gebaude auch bei Druckschwankungen im 6ffentlichen
Wasserversorgungsnetz und bei Verbrauchsschwankungen
Uber den Tag sorgt.

Grundfos empfiehlt fiir diese Anwendung die
Druckerhéhungsanlage Hydro MPC-E mit drehzahl-
geregelten Pumpen, die eine sichere Wasserversorgung bei
gleichzeitig auRerst geringen Betriebskosten ermdéglicht.
Stehen die Anschaffungskosten im Vordergrund kann
auch die kostengtinstigere Hydro Multi-E gewdhlt werden.
Kann auf eine Reservepumpe verzichtet werden, ist

auch die Hydro Solo-E eine Alternative. Fiir die Auswahl
der Druckerh6hungsanlage ist das Verbrauchsverhalten
zugrunde zu legen. Danach richtet sich die Anzahl und
BaugroRe der Pumpen.

Grundfos Druckerhéhungsanlagen sind besonders einfach
zu installieren. Nur an das Wasserversorgungsnetz und

GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE DRUCKERHOHUNG

Anlage mit Vorlagebehalter

Wasser-
versorgungs-
netz
zum Gebaude

Druck-
erhohungs-
anlage

N
\Z

—

die Verteilerleitungen anschlieBen, die Pumpen entliiften
und schon ist die Druckerh6hungsanlage betriebsbereit. Es
wird empfohlen auf der Saugseite einen Trockenlaufschutz
vorzusehen. Dazu sollte bei einem unmittelbaren
Anschluss ein Druckschalter und bei Vorhandensein eines
Vorlagebehalters ein Niveauschalter verwendet werden.

Der Einsatz von Vorlagebehaltern wird empfohlen bei

- schwach dimensionierten Rohrleitungen, die den
DruckstoRen beim Ein- und Ausschalten der Pumpen nicht
standhalten kénnen.

- entsprechenden 6rtlichen Anforderungen.
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E-Pumpe: CRE P X [ x| *3) *4)| x | x | *5)[*5)|*5)|*5)|*5) | *5) [ *5)| *5) | *5) X[ x| x|x X
E-Pumpe: CRE * +c) | *g) | *cy | *cy | *gy | *c) | * * *
(MGE-Motor Modell H/1/) P X | X [%,*3) 20 x| x |*5)|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)| *5) |*5) X|x|[x|x|[x|x]|x
Hydro Multi-S P X 1 X X
Hydro Multi-E P X | X 1] x *10)[*10)|*10)[*10) *10)|*10)| *10) | x X X | x X
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P x| x [x]|2 *9)|*9)|*9)|*9)|*9) [*9) | *9) | *9) |*9)| x X X | x| x|x|[x| x| x
(Ccol;ltg?zl)MPCSerleZOOO Ap,PRSEATTP | |x| x | |2 *0) [*9)|*9)[*9) | *9) | *9) [*9) | *9) [*9) [ x | [x| |x|x|x|x|x
Hydro MPC (CU 352) P x| x 2 *9) [*9)(*9) | *9) | *9) | *9) |*9) | *9) |*9)| x X X[ x|[x|x|[x|x]| x| x
CUE (Frequenzumrichter) |Ap, PP, S, F, AT, T,P,L|x | x | *3) | x| 2 *10)[*10)|*10)[*10)|*10) |*10) [*10)| *10) | x X[x|[x|x|x|x|x]| x| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1| x| x *10)[*10) *10)|*10)| *10) | x x| x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne
externe Steuerung moglich.

*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich.

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/): 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul.

TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat.
*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.
*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
*8) Alternative flir GRM: G501

*9) CIM-Modul
*10) CIU-Gerat
*N) Integrierter Differenzdrucksensor

x = verfligbar/moglich

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich



Bevor die Druckerhéhungsanlage ausgelegt werden kann,
muss das Anlagenlayout feststehen, d. h. ob z. B. die
Druckerhéhungsanlage direkt oder liber einen Vorlagebehalter
an das Wasserversorgungsnetz angeschlossen wird. Falls
erlaubt, wird der unmittelbare Anschluss empfohlen,

weil dann der Vordruck aus dem Wasserversorgungsnetz
genutzt werden kann, sodass die Druckerhdhungsanlage einen

5.2 DRUCKERHOHUNG BE|
UNMITTELBAREM ANSCHLUSS

Wasser-

netz

versorgungs-

Druckerhéhungsanlage

Unmittelbarer Anschluss

zum Gebaude

N
I

geringeren Druck liefern muss. Je nach Region betragt der Druck

im Wasserversorgungsnetz 1,5 bis 4,0 bar.
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E-Pumpe: CRE P X | x| *3) *4)| x | x [*5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) [*5) X | x| x|x X
E-Pumpe: CRE * «c) | *c) | *cy | *cy | *c) | *c) | = * *
(MGE-Motor Modell H/1/3) P X X,*3) 2 [ x| X |*5)[*5)|*5) |*5)|*5)|*5)|*5)| *5) |*5) X|x|[x|x|[x|x]|x
Hydro Multi-S [ 1 X X
Hydro Multi-E P X | X 1]x *10)[*10)|*10)|*10) *10)[*10)| *10) | x X X | x X
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P x| x [x]|2 *9) [*9) [ *9) [*9) | *9) | *9) | *9) | *9) [*9)| x X X|x|[x|x|[x] x| x
(cngrsozl)MPCSerleZOOO Ap, PP,S, F, AT, T, P x| x 2 *9) [*9) [ *9) [*9) | *9) | *9) | *9)| *9) |*9)| x X XX | X|X|Xx
Hydro MPC (CU 352) P X | x 2 *9)1*9) [ *9) [*9) | *9) [ *9) | *9)| *9) |*9)| x X[x[x|x|x|x|[x]| x| x
CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,F AT, T,PL | X |x|*3)|x |2 *10)[*10) [*10)*10)|*10) [*10)|*10)| *10) | x XX [x|x|x|x|[x]| x| x
MP 204 (Motorschutzgerat) X x| 1|x|x *10)|*10) *10)[*10)| *10) | x x| x | x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, CIO; = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne
externe Steuerung moglich.

*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich.

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/): 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul.

TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat.
*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.
*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
*8) Alternative flir GRM: G501

*9) CIM-Modul

*10) CIU-Gerat

*N) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfligbar/moglich




GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE DRUCKERHOHUNG

5.3. DRUCKERHOHUNG Dachtank
MIT DACHTANK

Bevor die Druckerh6hungsanlage ausgelegt werden kann, muss
das Anlagenlayout feststehen.

Anlagen mit Dachtank
In einigen Regionen sind Anlagen mit Dachtank vorgeschrieben.
Dadurch ist die Wasserversorgung fiir eine bestimmte Zeit

sichergestellt, wenn der Strom ausfallt. Wasser-
Die Forderpumpe kann das Wasser entweder direkt aus dem ve;sorgungs-
. s netz
Wasserversorgungsnetz oder aus einem Vorlagebehalter auf das
Dach pumpen.
Die Wasserversorgung des Gebaudes wird Uber eine
Druckerhéhungsanlage sichergestellt, die in den oberen 3 bis 4 —Q—
Stockwerken fiir einen ausreichenden Wasserdruck sorgt. Bei den Férderpumpe
restlichen Stockwerken des Gebaudes wird ein ausreichender
Wasserdruck durch die Schwerkraft sichergestellt.
D O g D
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E-Pumpe: CRE P X [ x| *3) *4)| x| x | *5) [ *5) | *5) [ *5) | *5) | *5) | *5) | *5) |*5) X[ x| x|x X
E-Pumpe: CRE * *g) | *c) | *c) | *c) | *c) | *cy | = e
(MGE-Motor Modell H/1/1) P X | X [x,*3) 2 | x| X [*5)|*5) | *5) [ *5)|*5) | *5) | *5) | *5) |*5) X | X[X|x[x|[x]|x
Hydro Multi-S P 1 X X
Hydro Multi-E P x| x 1|x *10)|*10)|*10) [*10) *10)|*10)| *10) | x X X | x X
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P X[ x |x|2 *9) [*9) | *9) [*9) |*9) [ *9) | *9) | *9) |*9)| x X X[x[x|x|x| x| x
(CCOJtBI;JZI)MPCSerleZOOO Dp, PP,S, F, AT, T, P x| x 2 *9)|*9)[*9) [*9) [*9) [ *9) [*9) | *9) [*9) x | | x| |x|x|x|x|x
Hydro MPC (CU 352) P x| x 2 *9) [*9) | *9) [*9) [*9) [ *9) [ *9) | *9) [*9)| x XX [x|x|[x|[x|x|x]|x
CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,F, AT, T,P L | x| x| *3) [x|2 *10)|*10){*10) [*10)|*10)|*10) | *10) | *10) | x XX |x|x|x|[x|[x]|x|x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1|x]|x *10)[*10) *10)[*10)| *10) | x X | x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/): 2 Relais. *9) CIM-Modul
externe Steuerung moglich. *5) MGE-Motor Modell H/I/J: CIM-Modul. *10) CIU-Gerit

*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat. *1) Integrierter Differenzdrucksensor

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus x = verfiigbar/moglich

6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich. *8) Alternative fiir GRM: G501
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei
Doppelpumpen verfiigbar.




ZUM DACHTANK

5.4 WASSERTRANSPORT

Erfordert die Anwendung einen Dachtank, sind Druckerhéhungs-
anlagen mit drehzahlgeregelten Pumpen die beste Wahl. Sie sorgen

dafiir, dass der Dachtank so befillt wird, dass keine DruckstoRe in

den Rohrleitungen erzeugt werden, die nicht nur Gerausche verur-
sachen, sondern auch zu Rohrbriichen fiihren kénnen.

p
min., Entnahmestelle

Druckerhéhungsanlagen zum Befiillen eines Dachtanks sollten eine , L
Befiillfunktion besitzen, um die Rohrleitungen langsam mit Wasser f
zu fillen und so die Gerausche und Druckstél3e beim Anlaufen der
Pumpen auf ein Minimum zu reduzieren. P
min., Vordruck
P o
Die Hydro Multi-B mit integrierter Behalterfillsoftware erfiillt DruckerhShung
genau diese Anforderungen. N v
pO Da
Produkteigenschaften Pumpe
Empfohlene Produkte Regelparameter . -
. . . . w
fiir die (abhingig vom a ol & z Q B
Fiillstandsregelung und angeschlossenen g SIS 5 > ® 2
x| S & Q * ] >
Druckregelung Sensor) & vo| © = L] = n °
2 s\ E| |3 gl 5| (g (3] |
2 Sl a|a.|B|2|2|5|E| € SR e
& = o2l | 2|8 |%| 2|5 |=S|sg wlel < S
< © OBl = |o|2| %23 3|= s|lu|ls|E =
o = v @ o| 3| 2| 3% sl 3|e|ls | = | oo
s (3] (8|2 &s|2|5(2|5|2 5|95 2|85/ 5|5t
£ 2 EA z Sle|s|o|e|ys Zlcle| V== H =
2l o |5 £ 3|2 |&E|=|E|=|=|C I -‘g % & &|e % -
222 |2|ls|s|s|s|5|5|5|5|a8|5|5€2E2ES 35
| = | ® UVits|loa|oa|lo|lo|o|o|o|oE|lo|0fdw|=|=|nlT|E
HIE R 2|3 |3 |33 3|33 |5g|3 |35 clololflaoll
R E|E| 0| 0| oo| oo ool bo| bo| bOAZ| wo| ool Q| B9 S g" S| A
= c c c c < < €| S w|l €€ w| E|B| & || m
ol @ |E clc| S| 5| 5| 5| 35| 3| 35|56 3|3|5|a5E5(=l
ol 5|38 %|o|o| to| bo| to| to| Bo| bo| oo| bow| Bo| oo AW || L E|E
Qs WISl g | ©| 8| 8| 8| 8| 8S| © |60 S 3
o Q. = C|+=|+ - - - - - - - - - Sle|g|=|=Z2|><| N~
slE| 8|2 G|S|E| | E|E|E|E|E|E|ES|E|E|2 23332 S
El5| c|o|l®S|Z| 0| o|o|v|a|o|lv|a5| a|o|5Y wial S 2
S|lal o |wS5|[S|S|lo|o|o|lo|lo|lo|lo|laV olald32ElElwlL2DC
algl s |9|m|2|3| 5|53 |5|3|(5n|3|35%SS|c|wT 2| a
Il a8 ©|g|.e E|E| c < c c c c =E | c|lv|oc|clo|lo|lZ|E|6
EHEEHHH R e
ol S |S|&|e|S|d|8|a|a|a|d|a|a8|a|a|lL|g|adl<|G|5|=|8|S
E-Pumpe: CRE P x| x| *3) *4)| x | x| *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) X[ x| x|x X
E-Pumpe: CRE * sy | *cy | *cy | *c) | *cy | *cy) | * * *
(MGE-Motor Modell H/1/1) P X | X [x,*3) 2 | x[x|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)| *5) |*5) X | X[ x|x|x|[x]|x
Hydro Multi-S P X 1 X X
Hydro Multi-E P X | x 1 |x *10) [ *10) | *10) | *10) *10)[*10)| *10) | x X X | x X
Hydro Multi-B P X | x *9) | *9) *9) *9) [*9) | *9) |*9) X X
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P x| x [x]2 *9) [*9) [ *9) | *9) [ *9) | *9) | *9) | *9) [ *9) | x X X|x|[x|x|[x| x| x
(ccngrsozl)MPCSeneZOOO Ap,PP,S,F, AT, T,P x| x 2 *9) | *9) [ *9) | *9) | *9) [ *9) | *9) | *9) |*9) | x X XX |X|x|x
Hydro MPC (CU 352) P x| x 2 *9) [*9) [ *9) | *9) | *9) | *9) | *9) | *9) |*9) | x XX | x|x|x|x|x| x| x
CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,F, AT, T,PL [ x|x|*3)|x]| 2 *10)|*10) [*10) | *10) [*10) | *10)| *10) | *10) | X X X[x|x|x|[x|x]| x| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 0|x|x *10) | *10) *10)|*10)| *10) | x x| x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, CIO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne

externe Steuerung moglich.

*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich.
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/): 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul.

TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerét.
*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.
*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
*8) Alternative flir GRM: G501

*9) CIM-Modul

*10) ClU-Gerat

1) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfligbar/moglich



GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE DRUCKERHOHUNG

5.5 ZONENUNTERTEILTE
DRUCKERHOHUNG —

e B
. - . - . Zone 3
Bei Hochhadusern muss die Wasserversorgung haufig in Zonen -

unterteilt werden, um zu gewdhrleisten, dass der Druck zwischen
den einzelnen Stockwerken nicht zu sehr variiert.

In jeder Zone sollte der minimale Druck im obersten Stockwerk
nicht weniger als 1,5 bis 2 bar und der maximale Druck im unter-
sten Stockwerk nicht mehr als 4 bis 4,5 bar betragen. —

Das Wasserversorgungssystem kann wie folgt ausgefiihrt werden:

1. Alle Druckerhéhungsanlagen befinden sich im Keller (siehe
Abbildung). —

2. Kaskadenanordnung. Die Druckerhéhungsanlage
im Keller versorgt alle Stockwerke der Zone 1, eine zweite
Druckerhéhungsanlage in Zone 1die Stockwerke der Zone 2,
usw. ]

3. Mit einem Dachtank. Die oberen 3 bis 4 Stockwerke werden
Uber eine auf dem Dach installierte Druckerh6hungsanlage
versorgt. Bei den restlichen Stockwerken des Gebaudes wird ein

. . N—
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E-Pumpe: CRE P X | x| *3) *4)| x | x | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) [*5) X | X |[x]|x X
E-Pumpe: CRE * sy | *cy | *c) | *cy | *cy) | *cy | * * *
(MGE-Motor Modell H/1/3) P x| x|%*3)| | 2| x|x|'5)|"5)|*5)|*5)|"5)|"5)|"5)| *5) |'5) x| x | x [ x| x x| x
Hydro Multi-S P 1 X X
Hydro Multi-E P X | x 1|x *10)|*10)|*10) |*10) *10)[*10)| *10) | x X X | X X
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P x| x | x|2 *9)[*9) [ *9) [ *9) | *9) | *9) | *9) | *9) |*9)| x X X|x|[x|x|[x]| x| x
(cé;J';rs'ozl)MPCSerleZOOO Ap, PP,S,F, AT, T, P x| x 2 *9) [ *9) [ *9) [ *9) | *9) [ *9) | *9) | *9) [*9)| x X X[ X[ x|Xx]|X
Hydro MPC (CU 352) P x| x 2 *9)[*9) [ *9) [*9) | *9) [ *9) | *9) | *9) |*9)| x X x| x|x|x|x|x]| x| x
CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,F,AT,T,PL | x [ x| *3) x| 2 *10)[*10)[*10) [*10)|*10) [*10)|*10)| *10) | x XX [x|x[x|[x|x| x| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1 [x|x *10)|*10) *10)[*10)| *10) | x x| x | x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/J: 2 Relais. *9) CIM-Modul
externe Steuerung maglich. *5) MGE-Motor Modell H/I/J: CIM-Modul. *10) CIU-Gerat

*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat. 1) Integrierter Differenzdrucksensor

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus x = verfligbar/moglich

6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich. *8) Alternative fiir GRM: G501
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei
Doppelpumpen verfiigbar.
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Wascherei

Bei einer gut ausgefiihrten Regenwassernutzungsanlage
sind mehrere Disziplinen, wie z. B. Maschinenbau,
Bauwesen, Elektrotechnik, Gebaudearchitektur und

Landschaftsarchitektur, zur Verfolgung eines gemeinsamen

Ziels involviert: Der Nutzung einer natiirlichen,
erneuerbaren Wasserresource.

Je nach Anwendung ist Regenwasser entweder die
einzige oder eine erganzende Wasserquelle fiir die
Wasserspulung von WCs und Urinalen, die Garten- und

Feldbewasserung, Wasserspiele, Kiihltiirme oder redundante
Brandschutzanlagen.

Aus Sicht eines Gebaudeeigentiimers ermoglicht die
Regenwassernutzung eine Senkung der Wasser- und
Abwasserkosten, die in einigen Landern schneller steigen
als die Stromkosten. Zudem kénnen die Geblihren fiir
die Stadtentwicklung reduziert werden, die haufig furr
neue Gebaude erhoben werden, um die kommunale

Infrastruktur auszubauen und die Abwasserentsorgung vom
Regenwassermanagement zu trennen.

CME mit Pufferspeicher

0

Regenwassertank

Steuerung CU 361

Durch die Regenwassernutzung kann aber auch

die Bodenerosion infolge von groRen abflieBenden
Wassermenegen zum Teil verhindert werden.

Der vielleicht wichtigste Grund fiir die Installation einer
Regenwassernutzungsanlage ist jedoch das gestiegene
Interesse an der Errichtung von griinen Gebauden. Denn die
Regenwassernutzung ist eine einfache und gute
Méglichkeit, sein Umweltbewusstsein gegentiber der
Gemeinschaft und den Entscheidern zu demonstrieren.

Je nach Ausfiihrung kann eine Regenwassernutzungsanlage
auch dazu beitragen, Punkte fiir die Bewertung durch die
U.S. Green Building Council’s Leadership in
Energy and Environmental Design (LEED) zu
sammeln, um die begehrte LEED-Plakette in
Silber, Gold oder Platin zu erhalten.




GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE REGENWASSERNUTZ

5.B1STEUERUNG FUR DIE REGENWASSERNUTZUNG

Zuverldssig

Verzicht auf mehrstufige, selbstansaugende Kreiselpumpen,
sodass alle Probleme, die auf der Saugseite auftreten
konnen, vermieden werden. AuBerdem muss der Planer nicht
die maximal mégliche Saughdhe von 10,33 m beachten, die
noch um die dynamischen Verluste und den NPSH-Wert der
Pumpe reduziert wird.

Energieeffizient

Energieeffizienz ist besonders wichtig bei niedrigem
Wasserverbauch und bei geringen Niederschlagsmengen.
Die Norm EN 1717 und andere Richtlinien schreiben vor, dass l
der Wasserdruck bis runter auf den Luftdruck reduziert werden
muss, bevor der Druck mithilfe einer Pumpe erhoht werden
darf. Weiterhin ist zu beachten, dass in grof3en Gebauden mit
vielen Sammelstellen das Regenwasser nicht als Trinkwasser
genutzt wird. Landwirte miissen hingegen haufig mit geringen
Niederschlagsmengen rechnen.

Zusammenfassung

Bestimmt fiir das Sammeln von Regenwasser Utber ver-
schiedene Sammelpunkte bietet die Grundfos Steuerung
fir die Regenwassernutzung hochste Zuverlassigkeit,
Energieeffizienz und Betriebssicherheit.

Verfuigt die Regenwassernutzungsanlage tber keine
selbstansaugende Pumpe, um die auf der Saugseite
auftretenden Probleme durch Lufteinschlisse, unzulassige
Leitungsschleifen, usw. zu vermeiden, ist dennoch haufig
eine Grundfos Pumpe mit Hocheffizienzmotor installiert,
um einen konstanten Druck zu gewahrleisten. Bei geringen
Niederschlagsmengen schaltet die Steuerung auf

das offentliche Wasserversorgungsnetz um.

Benutzerfreundlich und einfach einzurichten

Das Einrichten der Regenwassernutzungsanlage erfolgt tiber
den Grafikbildschirm der Grundfos RCME (CU 372). Auch

die Grundfos Druckerhohungsanlagen und die Steuerung
Dedicated Controls sind mit dieser erprobten Steuereinheit
ausgeristet.
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A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/): 2 Relais. *9) CIM-Modul
externe Steuerung maglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *10) CIU-Gerat

*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat. ~ *11) Integrierter Differenzdrucksensor

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus x = verfligbar/moglich

6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich. *8) Alternative fiir GRM: G501
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei
Doppelpumpen verfiigbar.
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Abwasser aus Gebduden und insbesondere aus gewerblich
genutzten Gebauden, das unterhalb der Rickstauebene z. B.
aus Entwadsserungsgegenstanden, Kantinen, Riicksplilfiltern
von Schwimmbddern in Kellern und aus Tiefgaragen anfallt,
muss gesammelt und tiber die 6ffentliche Kanalisation
entsorgt werden. Aus Gebduden anfallendes Abwasser wird

in Schwarzwasser (fakalienhaltiges Abwasser aus Toiletten)
und Grauwasser (Schmutzwasser ohne Fakalien aus z. B.
Waschmaschinen, Duschen, Waschbecken, usw.) unterteilt. Im
Zusammenhang mit Gebauden muss zudem das Sickerwasser,
Oberflachenwasser und Regenwasser gesammelt werden.

Die letzgenannten Schmutzwasserarten diirfen jedoch nicht

in das Gebaude geleitet werden. Sie missen auRerhalb

des Gebaudes in Pumpstationen aufgefangen werden. Das
Grundfos Produktprogramm fiir die Abwasserentsorgung
reicht von der Entwasserung einzelner Sanitargegenstande bis
hin zur Entwasserung von ganzen Untergeschossen mit z. B.
Kantinen, Toiletten und/oder Wellnessbereichen. Im Gebaude
angeordnete Pumpenschachte aus Beton und Hebeanlagen fiir
die Gebdudeentwadsserung sowie Pumpstationen auRerhalb
des Gebaudes kdnnen mit einer oder zwei Pumpen ausgeriistet
sein. Bei den Hebeanlagen handelt es sich um einbaufertige
Abwassersysteme mit Kunststoffsammelbehdlter, Pumpen und
Niveausteuerung.

Die Einzelpumpenanlagen mit Niveauschalter oder kleiner
Steuerung sind fiir die Abwasserentsorgung in Einfamilien-
hausern und kleinen Gewerbebetrieben bestimmt, wo die
Abwasserforderung im Wartungs- und Reparaturfall oder bei
einem Pumpenausfall kurzzeitig unterbrochen werden darf.
Aus Sicherheitsgriinden wird jedoch der Einsatz eines
Alarmmelders oder einer Steuerung mit optischer
Alarmmeldung (mindestens Hochwasseralarm) empfohlen.

Bei den meisten gewerblichen Abwasseranwendungen
darf der Abwassertransport nicht unterbochen werden.
Zum Schutz des Gebaudes empfiehlt Grundfos deshalb die
Installation einer Doppelpumpenanlage mit Steuerung und
Niveauerfasung.

Die empfohlene Pumpenldsung umfasst

- den Parallelbetrieb beider Pumpen bei Spitzenzufliissen

- den Wechselbetrieb bei normalem Zufluss zur gleichmaRigen
Verteilung der Betriebsstunden auf beide Pumpen

- das Umschalten auf die zweite Pumpe bei Ausfall
einer Pumpe zur Sicherstellung des kontinuierlichen
Abwassertransports

- einen Hochwasseralarm.

Informationen zu den weiteren Funktionen finden Sie in den
nachfolgenden Abschnitten.

fir Sicker- und Ober-
flachenwasser keine

Pumpstationen o) '% E'
mit Schneidwerk- ] a w2
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Tauchmotor-Abwasserpumpen

Die UNILIFT (bis 1,5 kW) ist mit einem Niveauschalter zum
automatischen Ein- und Ausschalten der Pumpe lieferbar. Sie

kann aber auch mithilfe einer externen Niveauerfassung lber eine
Steuerung ein- und ausgeschaltet werden. Die Aufstellung erfolgt
entweder in Betonschachten im Kellerboden oder in vorgefertigten
Sammelbehdltern, wie z. B. Liftaway C, Liftaway B, UNOLIFT/DUOLIFT
und PUST.

Die DP- und EF-Pumpen sowie die kleinen SL-Pumpen (bis

1,5 kW) sind als Stand-Alone-Komplettlosung (AutoADAPT) mit
integriertem Niveausensor, Motorschutz und Steuereinheit
lieferbar. Sie sind aber auch als herkdmmliche Pumpe erhaltlich,
die mithilfe einer Niveauerfassung liber eine externe Steuerung
betrieben werden. Die Pumpen sind fiir die Nassaufstellung in
Betonschachten oder vorgefertigten Pumpstationen bestimmt.

Die SEG-Schneidwerkpumpen (bis 4 kW) sind fir die
Nassaufstellung in einer vorgefertigten Pumpstation oder

einem Betonschacht ebenfalls als Stand-Alone-Komplettlosung
(AutoADAPT) mit integriertem Niveausensor, Motorschutz und
Steuereinheit lieferbar. Als herkdmmliche Pumpe ohne AutoADAPT
ist fiir den Betrieb eine externe Steuerung und Niveauerfassung
erforderlich.

Die SE- und SL-Pumpen (bis 30 kW) werden Uber eine externe
Steuerung, an die z. B. Schwimmerschalter angeschlossen

werden, ein- und ausgeschaltet. Sie sind fiir die Trockeninstallation
(SE-Pumpen) oder Nassaufstellung (SL-Pumpen) in Betonschachten
oder vorgefertigten Pumpstationen bestimmt.

6.1 GEBAUDEENTWASSERUNG

GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR ABWASSER

Hebeanlagen

Die SOLOLIFT2 ist fiir die Entwasserung einer begrenzten Anzahl

an Entwasserungsgegenstanden (wie z. B. einzelne Toiletten,
Waschbecken, Duschen) bestimmt. Alle SOLOLIFT2 sind mit einem
Sammelbehalter, einer Pumpe, einem Niveauschalter und einer
Steuereinrichtung zum Ein- und Ausschalten ausgestattet. Zusatzlich
kann die SOLOLIFT2 mit einer Alarmplatine bestuickt werden. Eine
externe Steuerung ist nicht erforderlich.

Die einbaufertigen Hebeanlagen MULTILIFT sind zur Entwasserung
ganzer Gebaudeabschnitte oder Untergeschosse bestimmt. Sie
bestehen aus einem Sammelbehilter aus Polyethylen (66 bis

1350 Liter), einer oder zwei Pumpen, Riickschlagventil(en) und einem
Niveausensor, der an eine Steuerung LC220 oder LC221
angeschlossen wird. Eine externe Steuerung ist nicht erforderlich.

Auch die UNOLIFT/DUOLIFT sind zur Entwasserung ganzer
Gebaudeabschnitte oder Untergeschosse bestimmt. Sie bestehen
aus einem Sammelbehdlter aus Polyethylen (270 oder 540 Liter), einer
oder zwei Tauchmotorpumpen (UNILIFT, SEG, kleine SL), und einem
Niveauschalter, der an eine Steuerung LC(D) angeschlossen wird. Eine
externe Steuerung ist nicht erforderlich.

Pumpstationen

Je nach GroRe sind die Pumpstationen PUST zur Entwasserung
ganzer Gebaude oder Siedlungen bestimmt. Die maligeschnei-
derten PUST bestehen aus einem Sammelbehélter (300 bis

2000 Liter) , einer oder zwei Pumen, einer kompletten Verrohrung
mit Riickschlagventil(en) und einem Niveausensor, der an die
zugehdrige Steuerung angeschlossen wird. Die Art der Steuerung
richtet sich nach der Anwendung und der Pumpe.

Steuerung LC/LCD 115 mit Niveausensor:

Fiir die Flllstandsmessung in Entwasserungsanwendungen und
Abwasserschachten.
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LC /LCD 107 L X |x|[x|x]| 2 X x| x|[x|x X
LC /LCD 108 L X|x|x|[x]| 2 X X | x|x|x X
LC /LCD 110 L X |x|[x|x]| 2 X X | x|[x|x X
LC /LCD 115 L X[ x|x|x| 2 X x| x [ x|x X
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Dedicated Controls (DC L 2 *9) [*9 *9)1*9)| *9) [*9
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1 [x]|x *10)[*10) *10)[*10)| *10) | x X (x)| x
10 113 (Signalwandler) X X
SM 113 X *12) X

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.
*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
*8) GENIbus-Modul MPC

*9) CIM-Modul
*10) CIU-Gerat

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfligbar/méglich

*11) Integrierter Differenzdrucksensor




6.2 SICKERWASSER

Fest in einem Schacht installiert, dienen die Pumpen zur Fiir gréRere Sickerwassermengen wird der Einsatz von
Entwasserung und Férderung von Schmutzwasser aus Kellern, Grundfos DP- und DPK-Pumpen empfohlen, die in nahezu alle
Klimageraten, Heizungsraumen, Aufzugsschachten oder Entwdsserungssysteme passen. Die hdufigste Anwendung
allgemein ausgedriickt, wenn Wasser unerwiinscht ist die Nassaufstellung in einer Pumpstation. Hier wird die

in oder auen am Gebaude auftritt. Flir Entwdsserungs- Pumpe an Fithrungsrohren abgesenkt. Sie rastet dann
aufgaben muss die Pumpe einen freien Durchgang von automatisch in den am Schachtboden aufgstellten

mindestens 5 bis 10 mm besitzen.

KupplungsfulRkriimmer ein. Um ein RiickflieRen zu verhindern,
wird in der Regel ein Riickschlagventil in das System

Die Tauchmotorpumpen der Baureihe Unilift KP und eingebaut.
Unilift AP sind bestens geeignet fiir die Festinstallation im

Pumpenschacht Liftaway B. Sie lassen sich schnell und flexibel

einbauen und kénnen lber einen Schwimmerschalter

automatisch ein- und ausgeschaltet werden.
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10 113 (Signalwandler) X X | x
WW AutoADAPT L X | x| x 1 *6) | *6) *6) | *6) | *6) | *6) | x X X X

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter

Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L =

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.

*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
*8) GENIbus-Modul MPC

*9) CIM-Modul

*10) CIU-Gerat

Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, CIO = Chlordioxid, O3 = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich

*13) Vorbereitet fiir CIM-Modul, Funktionsprofile folgen spater
x = verfligbar/moglich



GRUNDFOS STEURUNGEN FUR ABWASSER

6.3 OBERFLACHENWASSER

Regenwasser, das auf versiegelten Flachen rund um das Gebaudes. Deshalb wird empohlen, die Speicherkapazitat zur

Gebaude anfallt, wird in den meisten Fallen in einem Sicherheit um 100 % zu erhohen.

Schacht gesammelt. Haufig wird eine Pumpe benétigt, um

das Wasser in kommunale Regenwassersammelbecken zu Alle Grundfos Abwasserpumpen lassen sich duBerst einfach

fordern. Die anfallende Regenwassermenge ist abhadngig installieren. Die Tauchmotorpumpen der Baureihe Unilift KP

von den Dach- und Wandflachen des Gebaudes sowie der und Unilift AP sind z. B. bestens geeignet fiir eine duRerst

versiegelten Fldchen am Gebdude und im Garten. flexible Festinstallation in Pumpenschachten. Sie kdnnen
uber einen Schwimmerschalter automatisch ein- und

Fir die Entwasserung von Oberflachenwasser muss die ausgeschaltet werden. Fiir groRere Schmutzwassermengen

Pumpe einen freien Durchgang von mindestens 25 bis bieten sich die Grundfos EF-, SL-, SE- und S-Pumpen an, die in

30 mm besitzen. Ein Ausfall der Pumpe fiihrt haufig zu nahezu alle Entwasserungssysteme passen.

hohen Kosten fiir die Reinigung und Trockenlegung des
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A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *11) Integrierter Differenzdrucksensor

*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
*8) GENIbus-Modul MPC x = verfiigbar/moglich

*9) CIM-Modul

*10) CIU-Gerit



6.4 ABWASSER

Pumpstationen sind fiir das Sammeln und Abpumpen von Abwasser und
Schmutzwasser bestimmt, das unterhalb der Riickstauebene anfallt.

Fir die Entsorgung von unbehandeltem Rohabwasser werden Pumpen
mit SuperVortex-Freistromlaufrad eingesetzt. Das Laufrad ist speziell

fir kleine Forderstrome und groRRe Forderhohen ausgelegt. Fiir groBere
Abwassermengen bieten sich Pumpen mit Einkanallaufrad an.

Die Grundfos Pumpen der Baureihe SEG, SL, SE und S sind fiir die
Férderung von Abwasser, Schmutzwasser sowie grolen Mengen an
Oberflachen- und Grundwasser geeignet.

Ein Ausfall der Pumpen in Abwassersystemen kann dazu fiihren, dass
Personen evakuiert und/oder das Gebaude komplett gereinigt und
desinfiziert werden muss. Deshalb wird empfohlen, eine Leistungsreserve
von 100 % vorzusehen.

Fiir groBere Abwassermengen bietet sich die Nassaufstellung in einer
Pumpstation an. Dabei wird die Pumpe liber Fiihrungsschienen
abgesenkt, bis sie automatisch am KupplungsfulRkriimmer einrastet. Bei
ausreichendem Platz kdnnen die Pumpen auch trocken in horizontaler
oder vertikaler Position aufgestellt werden.

Grundfos bietet eine Vielzahl an vorgefertigten Pumpstationen fiir diese
Anwendung an. Die Pumpen werden dabei haufig parallel betrieben, um
die Forderleistung zu erhéhen.
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A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, O3 = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.

*7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
*8) GENIbus-Modul MPC

*9) CIM-Modul

*10) CIU-Gerat
*11) Integrierter Differenzdrucksensor

x = verfligbar/méglich

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich



6.5 ABPUMPEN VON WASSER

Zum Abpumpen von kleinen Behaltern, Teichen und Schwimm-
becken bieten sich die tragbaren Pumpen Unilift CC aus Verbund-
werkstoff oder die Edelstahlpumpen der Baureihe Unilift KP, Unilift
AP und DP an. Sie sind einfach zu handbaben und zu installieren.

Fiir groBere Mengen an Sickerwasser und anspruchsvollere
Anwendungen, wie das Trockenlegen von Baugruben oder lber-
fluteten Kellern sind die Grundfos Pumpen der Baureihe DP, DPK und
DW, DWK bestens geeignet. Sie erfiillen nahezu alle Anforderungen
im Zusammenhang mit der Entwdsserung im und am Gebaude.

Der vertikalle Druckabgang oben an der Pumpe erméglicht eine
schnelle Installation. Die Pumpen sind sowohl fiir den kurzzeitigen
mobilen Einsatz als auch fiir die Festinstallation geeignet. Sie
koénnen vertikal, horizontal und sogar geneigt installiert werden.

Fiir diese Art der Anwendung muss der freie Durchgang der Pumpen
mindestens 10 mm betragen.

In Verbindung mit einem Schwimmerschalter kdnnen die Pumpen
automatisch betrieben werden. Die DW-Pumpen verfligen hingegen
lUber ein eigenes Ein-/Ausschaltsystem. Um ein ZurlckflieRen

zu verhindern wird in die Entwasserungsanlage in der Regel ein
Riickschlagventil eingebaut.

GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR ABWASSER
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MP204 (Motorschutzgerat, X X[ 1T]x|x *10)|*10)|*10 *10)[*10 X | X X
8!
WW AutoADAPT L X | x| x 1] x[*6) *6) | *6) | *6) *6)|*6) | x X X X X

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

Erforderlich ist ein CIM xx2.

DDA mit optionaler E-Box Profibus
GENIbus-Modul MPC

CIM-Modul

*10) ClU-Gerat
*1) Integrierter Differenzdrucksensor

“6)
*7)
*8)
*9)

x = verfligbar/moglich

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich




1. BRANDSCHUTZ

MITTELGROSSE/GROSSE GEBAUDE

Besser als Standardprodukte

Grundfos liefert hochwertige Sprinklerpumpensysteme mit

Dieselmotor und Elektromotor mit allen gangigen Zulassungen. Alle
Sprinklerpumpensysteme werden sorgfaltig gepriift, um eine maximale
Leistung und hochste Zuverldssigkeit zu gewdhrleisten. Die umfassendste
Sprinklerpumpenbaureihe, die die Anforderungen nahezu aller gangigen
Brandschutzrichtlinien weltweit erfiillt, wird von Grundfos angeboten. Die
Sprinklerpumpen besitzen z. B. folgende Zulassungen: FM, UL, VDS, LPCB,
VNIIPO, CCCf, EN 12845, OKF, PAVUS, CNBOP, usw.

Pumpenbaureihen fiir den Brandschutz

Unser Schnelllieferprogramm umfasst nicht nur tiber einen Elektromotor
oder Dieselmotor angetriebene Normpumpen und Pumpen mit
horizontal geteiltem Gehause. Lieferbar sind auch Feuerléschpumpen in
Inlinebauweise und vertikale Turbinenpumpen fiir die Nassaufstellung in
Schachten oder fiir Anwendungen ohne positiven Zulaufdruck.

Modular aufgebaute Sprinklerpumpensysteme

Grundfos plant und baut maRgeschneiderte Anlagen speziell fiir lhre
Anforderungen. Die Sprinklerpumpensysteme bestehend aus
Sprinklerpumpe, Motor, Steuerung und Verrohrung sind in der Regel auf
einem gemeinsamen Grundrahmen montiert und vollstandig verdrahtet.
Die einzelnen Komponenten kénnen fiir die indivuelle Aufstellung vor Ort
aber auch auf einem eigenen Grundrahmen montiert sein.

Containerldsungen

Mit den schliisselfertigen Komplettsystemen von Grundfos, die gemaR den
Richtlinien UL, FM, NFPA 13 und NFPA 20 montiert werden, sparen Sie viel
Zeit bei der Installation. Sie bestehen aus folgenden Komponenten:

« Verrohrung innerhalb des Containers
« Verdrahtung innerhalb des Containers
+ Dieselmotor
« Steuerung

+ Armaturen.




GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DEN BRANDSCHUTZ

71 DRUCKHALTEPUMPE

Die Druckhaltepumpe —auch als Jockeypumpe bezeichnet —ist eine
CR-Standardpumpe, die liber ein Signal vom Druckschalter aktiviert wird,
um den Druck im Rohrleitungssystem konstant zu halten.

Es gibt drei verschiedene Ansteuerungsmaoglichkeiten:

- Regelung uber die Steuerung "VDS Control FS1” fiir Giber einen
Elektromotor angetriebene Sprinklerpumpen (optionale Funktion)

- Regelung uiber eine eigene Standardsteuerung "Hydro Mono”

- Regelung liber die spezielle Jockeypumpensteuerung "Control CS1”
flr Pumpen von 0,75 bis 18,5 kW mit der Funktion Testlauf
sowie Anzeige der Betriebsstunden, Leistungsaufnahme, Betrieb und
Stérmeldungen.

7.2 Pumpensysteme fur Hydranten

Besser als Standardprodukte

Grundfos liefert Brandschutzanlagen fiir Hydranten und
Wandhydranten mit Schlauchtrommel. Verwendet werden CR oder
NB/NK-Pumpen mit richtlinienkonformer Steuerung entsprechend den
ortlichen Vorschriften.

1.3 Sprinklerpumpensysteme

Grundfos liefert komplette Sprinklerpumpensystem fiir automatische
Sprinkleranlagen. Sie bestehen aus Sprinklerpumpen der Baureihe NBF,
NKF, DNF, HSEF, HSM oder VTF mit Elektromotor oder Dieselmotor sowie
einer Steuerung und erfiillen nahezu alle 6rtlichen Vorschriften.

Steuerungen fiir iiber Elektromotor angetriebene Sprinklerpumpen
- Elektrosteuerung Control FS 1 mit VdS-Zulassung

- Elektrosteuerung Hydro MX mit VNIIPO-Zulassung (Russland)

- Elektrosteuerung LPC gemaR BS EN 12845

- Elektrosteuerung EN 12845 gemal3 EN 12845

- Elektrosteuerung NFPA 20 mit UL-, FM-Zulassung

- Elektrosteuerung DBI 251 gemaR DBI

Steuerungen fiir iiber Dieselmotor angetriebene Sprinklerpumpen
- Dieselsteuerung Control FS 1 mit VdS-Zulassung

- Dieselsteuerung EN 12845 HIGH SPEC mit ANPI-Zulassung

- Dieselsteuerung EN 12845 mit APSAD-Zulassung

- Dieselsteuerung EN 12845 gemaR EN 12845

- Dieselsteuerung NFPA 20 mit UL-, FM-Zulassung

- Dieselsteuerung LPC mit LPC-Zulassung

Fir ausfuhrliche Informationen zu
Analog- und Digitaleingangen, zur
Datentbertragung oder zur Nutzung von
GRM wenden Sie sich bitte an Grundfos.



8. KONSTANTDRUCK UBER
DREHZAHLREGELUNG ODER
EIN/AUS-STEUERUNG

INDUSTRIE

Das Verbrauchsprofil variiert von Industrie zu Industrie. Je nach Anwendung kénnen die zuverlassigen Grundfos
Wahrend einige Industriezweige eine haufige Forderung Pumpen exakt an die erforderlichen Druckverhaltnisse

von Wasser in kleineren Mengen ben6étigt, miissen angepasst werden. Zum umfangreichen Produktprogramm
andere Industriezweige in kiirzester Zeit mehrere grol3e flir die Wasserversorgung gehoren einstufige und

Behalter befiillen, ohne dass die Wasserversorgung in den mehrstufige Pumpen auch fiir anspruchsvolle oder
verschiedenen Gebaudeabschnitten beeintrachtigt werden kritische Anwendungen. Mehrpumpensysteme und

darf. Die Grundfos Pumpen sorgen kontinuierlich fiir einen Druckerhéhungsanlagen komplett mit Steuerung und
konstanten Druck und wurden speziell fiir diese Art der Frequenzumrichter sind ebenfalls lieferbar.

Anwendung entwickelt.



GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE KONSTANTDRUCKREGELUNG

8.1 KONSTANTDRUCKREGELUNG 8.2 EIN/AUS-DRUCKREGELUNG

T B B B
.- e o —
_ + — | -
10 .
I |
T i Sy g ; -
Einzelpumpensteuerung EIN/AUS-Druckregelung
Konstantdruckregelung mithilfe von drehzahlgeregelten Pumpen: ~ Mithilfe eines an ein Relais angeschlossen Drucksensors

und eines Motorschutzgerdts MP 204 kann der Betrieb
lberwacht und geregelt werden. Diese System|6sung wird

z. B. zur Uberwachung von Pumpen in abgelegenen Gebieten
und zur Regelung von grofRen Pumpen in anspruchsvollen
Anwendungen genutzt.

Die Pumpe liefert Giber den gesamten Forderstrombereich

von Q . bisQ einen konstanten Druck. Zwischen dem
Nullforderstrom und Q,,  wechselt die Pumpe in den EIN/AUS-
Betrieb. Dabei verhindert ein Membrandruckbehalter, dass die
Pumpe zu haufig ein- und ausschaltet. (Die Funktion ist ausfiihr-
lich im Grundfos Pumpenhandbuch beschrieben.)

Folgende Uberwachungsfunktionen sind zusatzlich moglich:

- Trockenlaufschutz

- Schutz vor einem Betrieb gegen einen geschlossenen Schieber
- Schutz vor Rohrbruch

- usw.

Bei Bedarf ist eine Fernregelung méglich. Unterstiitzt werden
u. a. zahlreiche Feldbusstandards und das Grundfos Remote

Management (GRM).
0 d g g
Produkteigenschaften Pumpe
Empfohlene Produkte Regelparameter -
fiir die Druckregelung und | (abhingig vom g ° 2 e} T
Volumenstromregelung angeschlossenen g S g % >
Sensor) a e x® " — & 2
7] 00| o N = d o | .
2 < > b S s S |>
e 2 w|B |25 £ SR
8 1. lolE |2|8|E|5(E|2]=8 . |3 3IE
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ol al = c|E|B| S| S| S| S| E|E|IS|Sc| S |S | |2><n
slE| |2 E|E(E|E|E|E|E|E|E|E|E5| €€/ B|3|E=E
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3lel9 | »s|5/ 5338|3853 /3/3|3 S SIE =s|ys|lely
R EEHEEHEHEEHEHEHE P L EEE
AR AR S| | o|o|c|o|la|la=S| T |a|le 228
ElgE |2 S|5|5|5|5|RIRIRIEIRIEE| R |55 5|8|5|8|8 =
Sla|L|S|&|2|l2|d|a|a|a|la|la|a|lal a|a|g & |<|G|E|2|T|S
E-Pumpe: CRE, CME P X | x | *3) *4) | x | x | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5)| *5) | *5) X | x X
E-Pumpe: CRE * gy | *gy | *gy | %) | *g) | %) | * * *
(MGE-Motor Modell H/1/1) P X | x [x*3) 2 [ x| x|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)| *5) 5) X [ x|x|x|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S,F, AT, T,P X [ x| 2 *9) | *9) [ *9) [ *9) | *9) | *9) [*9)| *9) | *9) | x X [ x|x|[x|x]| x | x
CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,F, AT, T,P,L| x | x |*3) | x| 2 *10)|*10) [*10) [*10)|*10)|*10)|*10)| *10) | x X [ x|x|[x|x]| x | x
Control MP 204 + 10 112 Ap, F, AT, T, P x| 1 *10)[*10)]  [110)[10)] *10) [ x *12) x| x | x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1 |x]|x *10){*10) *10)[*10)| *10) | x ‘ x| x | x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

. I . .
*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen (MGE-Motor Modell H) 4) 2-pEaS|_ge MGE-Motoren E!S 3 k\liv und lai ‘8) GENIbus-Modul MPC
oder 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne externe Steuerung maéglich. 4-phasige MGE-Motoren bis 7.5 kW: 1 Relais, ,9) OM»MOd..u'
*2) TPED . MGE-Motoren 11 bis 22 kW: 2 Relais 10) ClU-Gerat
*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor Modell 5) MGE—N\odtor Modell H/1/J: gl!\lll\—Mgdul. N 1) Integrierter Differenzdrucksensor
H/1/) ist ohne externe Steuerung und von bis zu ., TPED und MGE-Motor Mode F/G: CIU-Gerat. "12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich. 6) Erforderlich ist ein CIM xx2. x = verfiigbar/méglich

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
Doppelpumpen verfiigbar.




9. TEMPERATURREGELUNG
INDUSTRIE
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Basierend auf jahrzehntelanger Erfahrung ermoglichen E-Pumpen mit integriertem Frequenzumrichter bieten
Grundfos E-Losungen eine professionelle Regelung eine Vielzahl an pumpenspezifischen Funktionen, die den
zur Steigerung der Anlagenleistung. Besonders bei Komfort, die Benutzerfreundlichkeit, die Anpassungs-
Anwendungen, die eine zuverlassige Temperaturregelung fahigkeit und die Wirtschaftlichkeit erhéhen. Durch die
erfordern, sorgt die E-L6sung flir eine genaue Einhaltung der bedarfsgerechte Anpassung der Pumpendrehzahl werden
Temperatur und damit fiir optimale Betriebsbedingungen. der Stromverbrauch und die Betriebskosten erheblich

reduziert. Im Vergleich zu ungeregelten Pumpenlésungen
kénnen so bis zu 50 % Energie eingespart werden.



GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE TEMPERATURREGELUNG

9.1 PROZESSKUHLUNG ODER PROZESSERWARMUNG

o |

Weitere Vorteile einer E-L6sung

> Konstante Temperatur — Die Temperatur wird unabhangig
vom Volumenstrom konstant gehalten.

> Automatische Entliiftung — Ermoglicht eine optimale
Anpassung an die Umgebungstemperaturen.

> Sollwertflihrung — Ermoglicht ein zuverldssiges und genaues
Ansprechen bei Anderung der Regelparameter.

> Stillstandsheizung — Erwarmt den Motor in Stillstands-

Selbstverstandlich kénnen die Grundfos E-Losungen
malgeschneidert an spezielle Anforderungen angepasst
werden. So ist es problemlos méglich Pumpenkennlinien nach
oben zu verschieben, zusatzliche Funktionen hinzuzufiigen
und verschiedene Bedienfelder zu wahlen, um nur einige
Maoglichkeiten zu nennen. Sollten die standardmaRigen
Anpassungsmoglichkeiten nicht ausreichen, helfen wir lhnen

phasen, um eine schidliche Kondenswasserbildung zu gern weiter.
vermeiden.
> Kommunikation mit den meisten SCADA-Systemen
> Weniger Komponenten — Pumpe, Motor und Frequenz-
umrichter bilden eine Einheit. Dadurch werden die
Installation, Wartung und Reparatur erheblich erleichtert.
Pro g/Prozesse a g
Produkteigenschaften Pumpe
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3| & s|g|w|E|E|s|s| ||| | € £s| 5|5 dlolo|lZ|E|s
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z|la|S|5|&|e|e|d|d|a|d|a|a|alag|a|a|gl &|<|5|=(=|8|3
E-Pumpe: CRE, CME P X | x | *3) *4)| x | x | *5) [*5)| *5) | *5) | *5) | *5) [ *5) | *5) | *5) X | x X
E-Pumpe: CRE * «cy | gy | *cy | *c) | *cy | oy | * * *
(MGE-Motor Modell H/1/)) P X | X [x*3) 2| x| x |*5)|*5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5)| *5) | *5) X | x| x| x]|x
Control MPC (CU 352) Ap,PP,S,F, AT, T,P X | x|2 *9)[*9)[*9) [*9)[*9)[*9) [*9)| *9) [*9) | x X | x [ x| x|[x]| x| x
CUE (Frequenzumrichter) | Ap,PP,S,FAT, T,PL| x | x [ *3)[x |2 *10) *10)[*10)|*10)[*10)[*10)| *10) | x X [ x [ x| x| x| x| x
Control MP 204 + 10 112 Ap,F,AT,T,P x | 1 “0)[70)]  [110)[*10)] 10) | x *12) x| x | x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1[x]|x *10)|*10) *10)/*10)| *10) | x [ X | X | x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, O3 = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen (MGE-Motor Modell H) *4) 2-phasige MGE-Motoren bis 3 kW und *8) GENIbus-Modul MPC
oder 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne externe Steuerung maglich. 4-phasige MGE-Motoren bis 7,5 kW: 1 Relais, *9) CIM-Modul
*2) TPED MGE-Motoren 11 bis 22 kW: 2 Relais *10) CIU-Gerit
*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor Modell H/1/J *5) MGE-Motor Modell H/1/): CIM-Modul. *11) Integrierter Differenzdrucksensor
ist ohne externe Steuerung und von bis zu 6 Pumpen mit externer TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerdt. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
Steuerung Control MPC moglich. *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. x = verfiigbar/mdglich
Hinweis: Der Datenpunkt “Wéarmeenergie” ist nur bei *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus

Doppelpumpen verfiigbar.



10. KESSELSPEISUNG

BETRIEBS-/STANDBY-FULLSTANDS-
REGELUNG UBER DREHZAHLREGELUNG

INDUSTRIE

Warmwasserkessel

Einstufige und mehrstufige Grundfos Pumpen fiir Warm-
wasserspeicher sind fiir Temperaturen bis 140 °C lieferbar. Alle
Pumpen kénnen entweder {iber einen im Motor integrierten
Frequenzumrichter oder einen wandhangenden externen
Frequenzumrichter geregelt werden, sodass der Druck und
die Temperatur in der Anlage konstant bleiben. Benétigt der
Kessel einen eigenen Kesselkreis, um Warmespannungen zu
vermeiden, bietet Grundfos zudem zuverldssige Pumpen-
I6sungen an, mit denen die Temperaturdifferenz entlang des
Kessels konstant gehalten wird.

Dampfkessel
Die einzigartigen Grundfos Speisepumpen fiir Dampfkessel
bieten eine unerreichte Effizienz. Die mehrstufigen
CR-Pumpen sind fiir Kesselspeiseanwendungen geeignet,
die einen Volumenstrom von 0,5 and 180 m3/h bei einer
Temperatur von 180 °C erfordern. Der Volumenstrom kann
ganz einfach durch das Parallelschalten mehrerer Pumpen
erhoht werden.

Die in allen Belangen optimierten Pumpen sind so aus-
gelegt, dass sie den hohen Driicken, hohen Medien- und
Umgebungstemperaturen und der hohen Anzahl an Schalt-
spielen standhalten. Auch schlechte Zulaufbedingungen
bereiten keine Probleme. Die Pumpen kdnnen zudem mit
einer luftgekiihlten Wellendichtungskammer ausgeriistet
werden, um die Gleitringdichtung vor Schaden durch hohe
Temperaturen zu schiitzen.

Warmetragerol

Warmetragerol ist in vielen Prozessen eine gute und sichere
Alternative flir Dampf, um eine Gefdhrung durch hohe
Driicke zu vermeiden. Die Grundfos Speisepumpen fiir
Warmetragerélanwendungen sind fiir Temperaturen bis
240 °C einsetzbar.




GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE KESSELSPEISUNG

10.1 KESSELSPEISUNG
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Kesselspeisung Dampfkessel
Hinweis: Die Kesselspeisung ist im Grundfos Handbuch - Konstante Fiillstandsregelung als Schutz vor einem zu
Engineering ausfihrlich beschrieben. hohen Anlagendruck

- Kavitationsvermeidung durch Regelung des Betriebspunkts
Warmwasserkessel - Kennlinienausgleich bei instabiler Pumpenkennlinie
- Kesselkreispumpe mit Konstantdruck- und - Standbyfunktion

Konstanttemperaturregelung
Warmetragerolkessel
- Kesselkreispumpe mit Konstantdruck- und
Konstanttemperaturregelung
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E-Pumpe: CRE, CME P X | x [*3) *4)| x | x |*5)| *5) | *5) | *5) | *5) | *5) [ *5) | *5) | *5) X | x X
E-Pumpe: CRE P x| x [x*3 2 [ x| x[*)|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)| *5) |*5 x| x |x|x|x
(MGE-Motor Modell (H/1/)) ) RIS ) ")
Control MPC (CU352) Ap, PP, S, F, AT, T,P X | x| 2 *9)[*9) [*9) [*9) [*9)|*9)|*9)| *9) |*9)| x X | x [ x|x|x| x| x
CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,FAT,T,PL | x [ x [*3)[x |2 *10)[*10)[*10)[*10)[*10)[*10)[*10)| *10) | x X | x [ x|x|x]| x| x
Control MP 204 +10 112 Ap, F, AT, T,P x| 1 *10)[10)]  [110)[*10)[ *10) | x *12) x| x | x
MP204 (Motorschutzgerit) X x| 1]x]|x *10)[*10) *10)[*10)| *10) | x [ x| x | x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen (MGE-Motor Modell H) *4) 2-phasige MGE-Motoren bis 3 kW und *8) GENIbus-Modul MPC
oder 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne externe Steuerung moglich. 4-phasige MGE-Motoren bis 7,5 kW: 1 Relais, *9) CIM-Modul

*2) TPED MGE-Motoren 11 bis 22 kW: 2 Relais *10) CIU-Gerat

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor Modell H/1/J *5) MGE-Motor Modell H/1/): CIM-Modul. *11) Integrierter Differenzdrucksensor
ist ohne externe Steuerung und von bis zu 6 Pumpen mit externer TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerdt. 8

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich

Steuerung Control MPC moglich. *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. x = verfiigbar/méglich

Hinweis: Der Datenpunkt “Wéarmeenergie” ist nur bei *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus
Doppelpumpen verfiigbar.
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Das Verbrauchsverhalten variiert von Industrie zu Industrie.
Einige Prozesse erfordern eine haufige Forderung von Wasser in
kleineren Mengen, wahrend bei anderen Prozessen Behalter in
kiirzester Zeit befiillt oder geleert werden miissen. Manchmal
muss auch nur der Fillstand in einem Behalter konstant
gehalten werden. Fiir die Fiillstandsregelung zur Befiillung und
Entleerung von Behaltern bietet Grundfos seine Pumpen mit

P- und PI-Reglung an.

11. FULLSTANDSREGELUNG

BEFULLEN UND ENTLEEREN VON BEHALTERN

Unter Beriicksichtigung der speziellen Anforderungen kdnnen
fiir diese Anwendung eine Vielzahl der Grundfos
Pumpenbaureihen verwendet werden.

Der Fillstand kann mithilfe verschiedener Sensoren geregelt
werden. Dazu gehoren:

- Drucksensoren

- Differenzdrucksensoren

- Kapazitive Sensoren
- Ultraschallsensoren.



GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE FULLSTANDSREGELUNG

1.1 FULLSTANDSREGELUNG
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Die standardmaRige Fiillstandsregelung sowie das Die Regelung kann mithilfe eines standardmafigen
Befiillen und Entleeren von Behaltern erfolgt mithilfe eines Pl-Reglers oder eines reinen P-Reglers erfolgen.
Niveausensors oder einer Druckmessung.
In beiden Fallen ist eine Zoomfunktion fiir das Signal Die Befiillung erfordert eine direkte Regelung und die
erforderlich, d. h. der gesamte Regelbereich sollte innerhalb Entleerung eine inverse Regelung.

weniger mA des Messbereichs erfolgen.

Produkteigenschaften Pumpe
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E-Pumpe: CRE, CME S,F, AT, T,P x| x| *3) *4) [ x | x| *5) [ *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) |*5) X | x X
E-Pumpe: CRE * *gy | *c) | *cy | *c) | *c) | gy | * * *
(MGE-Motor Modell H/1/1) S,FAT,T,P X | X [x*3) 2 | x| x|*5)[*5)|*5)|*5)|*5) | *5) | *5)| *5) |*5) X | x| x[x|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S,F AT, T, P x [x|2 *9)[*9) [*9) [ *9) | *9) [*9) [ *9) | *9) [*9)|x X | x|x|x|x| x | x
CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,F AT, T,P L [x|x|*3)[x]|2 *10)[*10)|*10)[*10)|*10)|*10)|*10)| *10) | x X [ x[x|x|[x]| x | x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1 [x]|x *10)|*10) *10)|*10)| *10) | x x| x | x
Dedicated Controls (DC) L x|x| x [x]|2 *9) | *9) *10)[*9) | *9) [*9) | x X X | X
LC /LCD L x| x| x [x]|2 x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen (MGE-Motor Modell H) *4) 2-phasige MGE-Motoren bis 3 kW und *8) GENIbus-Modul MPC
oder 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne externe Steuerung moglich. 4-phasige MGE-Motoren bis 7,5 kW: 1Relais,  *9) CIM-Modul
*2) TPED MGE-Motoren 11 bis 22 kW: 2 Relais *10) CIU-Gerat
*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor Modell  *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *11) Integrierter Differenzdrucksensor
H/1/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu 6 Pumpen TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerdt.  *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
mit externer Steuerung Control MPC moglich. Hinweis: Der *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. x = verfiigbar/méglich
Datenpunkt “Wirmeenergie” ist nur bei Doppelpumpen *7) DDA mit optionaler E-Box Profibus

verfiigbar.
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Grundfos verfuigt seit vielen Jahren tiber umfangreiche
Erfahrung im Bereich Waschen und Reinigen. Deshalb bietet
Grundfos eine Vielzahl von Lésungen an, zu denen Pumpen
gehoren fir:

+ Autowaschanlagen

+ Hochdruckreinigungsanlagen
- Teilereinigung

« CIP/SIP.

Die sorgfaltig gepriiften Pumpen der CR-Baureihe sind das
Ergebnis von mehr als 60 Jahren Erfahrung. Sie verfiigen
Uber eine sehr kompakte und damit platzsparende
Bauweise, ohne dass EinbuBen bei der Forderleistung
hingenommen werden miissen. Neben den Pumpen bietet
Grundfos passende Motoren, Frequenzumrichter und
Uberwachungseinrichtungen an, die zur Leistungssteigerung
der Anlage dienen. Wenn Sie den Bau einer neuen Wasch-
und Reinigungsanlage planen, sollten Sie uns so friih wie
moglich in den Planungsprozess einbinden. Denn die
Mehrzahl unserer Pumpen lassen sich ohne groRen Aufwand
an die speziellen Anforderungen der Anwendung anpassen,
um so die gesamte Anlage zu optimieren.

Grundfos Pumpen sind besonders gut fiir die Teilereinigung
in der Industrie geeignet, weil sie genau an den Forderstrom-
und Druckbedarf angepasst werden konnen. Die einstufigen
oder mehrstufigen Kreiselpumpen sind fiir Temperaturen bis
180 °C und fiir Driicke bis 50 bar ausgelegt.

12. WASCHEN UND REINIGEN

Neben den Standardpumpen fiir Waschanlagen bietet
Grundfos auch spezielle Pumpen fiir unterschiedliche
Férdermedien an. Fir 6lhaltiges Wasser muss z. B. die
Gleitringdichtung entsprechend ausgefiihrt sein und bei
aggressiven Fordermedien miissen die Pumpenwerkstoffe
speziell fiir diese Anforderung gewdhlt werden. Alle Pumpen-
systeme fiir die Teilereinigung kdnnen mit Dosierpumpen
ausgerlstet werden, um die Reinigungs- und Losungsmittel
prazise zuzufiihren.

CIP- (Cleaning In Place) und SIP- (Sterilisation In Place) Anlagen
werden in der Industrie eingesetzt, wenn hochste Anspriiche
an die Hygiene gestellt werden und eine Verunreinigung
unbedingt vermieden werden muss. Die Reinigung erfolgt
ohne ein Zerlegen von Bauteilen, Behaltern und Rohrleitungen,
sodass Zeit und Kosten eingespart werden kénnen. Trotzdem
ist eine effiziente Reinigung gewahrleistet. Grundfos CIP-
Pumpen sind fiir Medientemperaturen bis 180 °C ausgelegt.
Sie sind aus Edelstahl gefertigt und deshalb auch fiir
aggressive Reinigungsmittel geeignet. Da die CIP-Anlage
niemals in Berlihrung mit dem Bearbeitungsprozess kommt
—egal ob Nahrungsmittelproduktion oder Herstellung von
pharmazeutischen Erzeugnissen —sind fiir diese Anwendung
keine Hygienepumpen erforderlich. Trotzdem haben CIP-
Pumpen in der Regel elektropolierte Oberflachen, damit

keine Riickstande in der Pumpe haften bleiben. Durch prazise
Dosierpumpen kann der CIP-Prozess beschleunigt werden,
indem nur genau die benétigte Menge an Reinigungsmitteln
zugefiihrt wird und auf diese Weise Zeit beim Spiilen der
Anlage eingespart wird. Fiir den noch anspruchsvolleren SIP-
Prozess werden mehrstufige Grundfos Pumpen zur Speisung
des Kessels eingesetzt, in dem der Dampf erzeugt wird, um
z. B. Flaschen bei sehr hohen Temperaturen zu reinigen.
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121 WASCHEN UND REINIGEN
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Beim Waschen und Reinigen kommen verschiedene Bei Anlagen mit Vorlagebehalter dient ein kleiner Behalter
Regelungsverfahren zum Einsatz, um den erforderlichen zur Druckhaltung. Das Abschaltsignal fiir die Pumpe liefert
Druck fiir das Waschen zu erzeugen. Bei Anlagen mit ein Stromungs- oder Druckschalter. Das Einschalten der
Speisedruck laufen die Pumpen liber ein von einem Pumpe erfolgt in der Regel tiber ein Drucksignal, das mit
Stromungsschalter oder Durchflussmesser geliefertes Signal einem Volumenstromsignal kombiniert werden kann. Als
an. Das Abschalten der Pumpe erfolgt iiber ein Druck- oder Signal kann ein Analogsignal oder ein von einem Schalter
Stromungssignal. Ein Vorlagebehalter ist nicht installiert. ausgegebenes Signal verwendet werden. Die vorhandene
Ausriistung kann zur Uberwachung und Regelung verwendet
werden.
d R g
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SBE|BEElEl L 2 2|2l e|e|2E 2lgs 2 (528, | 22uEE
(8| S|5|2/2|8|8|8|8|8|8|8|&8|86|8|8¢|8|%|5|5|2|%|8|33538
E-Pumpe: CRE, CME S,F AT, T,P X | x|*3) *4)[ x | x| *5) [ *5) [ *5) | *5) | *5) [ *5) | *5) | *5) |*5) x| x X
E-Pumpe: CRE * #c) | *c) | *c) | *c) | *cy | *cy | * B *
(MGE-Motor Model H/1/)) SRALTP x| x [X3)| [ 2] x|x|*5)[*5)|*5)|*5)|*5)|*S)|*5)| *5) |*S) x| x| x| x]|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P X | x|2 *9) [*9)|*9) | *9) [*9) [*9) | *9) | *9) |*9)| x X | x| x|x|x|x|x
CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,F, AT, T,P,L | x|x|*3)|x|2 *10)[*10)[*10)|*10)[*10)|*10)|*10)| *10) | x X|x|x|x|x|x|x
MP 204 (Motorschutzgerat) X x| 1|x|x *10)|*10) *10)[*10)| *10) | x x| x| x
pFCl, Tcl, Clo,,
DID H,0,, PAA, ORP, pH, X 2 X X X X
Leitfahigkeit, T

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen (MGE-Motor Modell H)

. o *4) 2-phasige MGE-Motoren bis 3 kW und *8) GENIbus-Modul MPC
) 193;52 MAGNA3-Pumpen ist ohne externe Steuerung méglich. 4-Ehasi§e MGE-Motoren bis 7,5 kW: 1 Relais, *9; CIM-Modul
S X . MGE-Motoren 11 bis 22 kW: 2 Relais *10) ClIU-Gerét
3) E';}/T?Stkaﬂenbeﬂ”eb V(S)? 2 E-Pumpeg mit QAGE_’\Q?W Modell *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *11) Integrierter Differenzdrucksensor
it 'i O nesix erne gue;unlg,vkjpnc von r I?]ZU umpen TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
mit externer euerungk o"n ro mo_g,,““t N bei *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. x = verfiigbar/maglich
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei *7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU.

Doppelpumpen verfiigbar.
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13. FILTERANWENDUNGEN

Bei vielen Industrieanwendungen ist eine zuverlassige
Filterung besonders wichtig, um die Lebensdauer von
Produkten, Fordermedien und Maschinen zu verlangern.
Deshalb bietet Grundfos passende Pumpen fiir nahezu jede
Filteranwendung an.

Unser Lieferprogramm umfasst einstufige und mehrstufige
Pumpen, die die fiir bestimmte Filterprozesse erforderlichen
hohen Forderstrome liefern. Besonders fiir Anwendungen
mit im Medium enthaltenen Partikeln, die dem Filtersystem
zugefiihrt werden miissen, sind Pumpen mit offenem Laufrad
lieferbar, die trotzdem einen hohen Wirkungsgrad besitzen.

Die Pumpen sind sowohl fir Einzelfilter als auch fiir zentrale
Filteranlagen geeignet. Zur Steigerung der Zuverlassigkeit
und zur Prozessoptimierung sind auch elektronisch geregelte
Pumpenlésungen lieferbar.

Zu den Einzelfiltern gehoren z. B.:
- Papierfilter

- Kantenfilter

- Vakuumfilter

- Hydrostatische Filter

- Trommelfilter

- Zentrifugalfilter

- Bandfilter

- USwW.
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13.1 FILTERANWENDUNGEN
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Fiir den Betrieb der Pumpe stehen eine Vielzahl von Regelungs- Uberwachungsfunktionen fiir Filteranlagen:
arten zur Verfuigung. Bei Filteranwendungen werden in der Regel - Verstopfen
die folgenden Regelungsarten verwendet: _Filterbruch
- Konstantdruck

- Konstanter Differenzdruck entlang des Filters
- Konstanter Durchfluss durch den Filter
- Anderung des Betriebspunkts fiir die Riickspilung

- Usw.
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E-Pumpe: CRE S,F AT, T,P x| x|*3) *4)| x | x | *5) | *5) | *5) [ *5) [ *5) [*5) | *5) | *5) | *5) X | X X
E-Pumpe: NBE S, F AT, T,P X *3) *4)| x | x [*5) | *5) [ *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) X | x X
E-Pumpe: NKE S,F, AT, T,P X *3) *4)| x | x | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) [ *5) | *5) | *5) | *5) X | x X
E-Pumpe: CRE * sy | *c) | *cy | *c) | *g) | *g) | * * *
(MGE-Motor Modell H/1/3) S, FAT,T,P X | x [x,*3) 2 [ x| X |*5)|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)| *5) | *5) X[ x| x|[x]x
Control MPC (CU 352) Ap, PP,S,F, AT, T, P x| x |x|2 *9)[*9)[*9)[*9) |*9)|*9)[*9)| *9) | *9) | x X X | x| x| x| x
CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,FEAT, TR L| x | x | *3) 2 *10)|*10)|*10)|*10)|*10) [*10)[*10)| *10) | x X X | x| X| x| x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1|x]|x *10)|*10) *10)[*10)| *10) | x X X| x| x
SMART Digital  (DDE-P(R), DDC, DDA),
SMART Digital XL (DDE-AR, DDA), 7 *7) *10) DDA
DME-AR, DMX/DMH-AR, DMX/DMH-AT

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen (MGE-Motor Modell H) *4) 2-phasige MGE-Motoren bis 3 kW und *8) GENIbus-Modul MPC
oder 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne externe Steuerung moglich. 4-phasige MGE-Motoren bis 7,5 kW: 1Relais, *9) CIM-Modul

*2) TPED MGE-Motoren 11 bis 22 kW: 2 Relais *10) CIU-Gerit

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor Modell H/1/J *5) MGE-Motor Modell H/I/J: CIM-Modul. *11) Integrierter Differenzdrucksensor
ist ohne externe Steuerung und von bis zu 6 Pumpen mit externer TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerét. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
Steuerung Control MPC moglich. Hinweis: Der Datenpunkt *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. x = verfiigbar/méglich

“Warmeenergie” ist nur bei Doppelpumpen verfiigbar. *7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU.



14. WASSERAUFBEREITUNG

IN DER INDUSTRIE

Wasser wird flir zahlreiche Zwecke in Industrieprozessen
verwendet, wie z. B. zur Kilhlung und Erwarmung sowie als
Losungsmittel oder Reiningsmittel.

Beispiele:

« Prozesswasser fiir die Nahrungsmittel- und
Getrankeindustrie

+ Kihlwasser fiir Werkzeugmaschinen

- Reinigung in der Halbleiterfertigung
(z. B. Reinstwasser)

Die Verwendung von Wasser in der Industrie ist sehr
breit gefachert. Genauso vielfaltig sind deshalb auch
die Aufbereitungsprozesse, die fiir die unterschiedliche
Wasserqualitat entsprechend den Anforderungen der
einzelnen Industriezweige sorgen.

Jeder Industrieprozess hat seine ganz eigenen Anforderungen.
Dazu gehoren z. B. die Temperatur und der Druck, aber auch
die Wasserreinheit oder die Dosierung von Chemikalien, um
eine erfolgreiche Produktion zu erméglichen. Der erforderliche
Wasserreinheitsgrad kann dabei bis zu Reinstwasser
reichen, bei dem alle Inhaltsstoffe entfernt werden, sodass

nach der Wasseraufbereitung nur die H,0-Molekdle tbrig
bleiben. Auf der anderen Seite ist aber auch das industrielle
Abwasser ein wichtiger Aspekt. Einerseits besteht die
Gefahr der Umweltveschmutzung, andererseits kann das
industrielle Abwasser aufbreitet und im Prozess eventuell
wiederverwendet werden.

Mehr und mehr geht die Industrie dazu Uber, das
anfallende Abwasser vollstandig aufzubereiten und
wiederzuverwenden (Stichwort: Zero Liquid Discharge).
Aufgrund der vielfdltigen Zusammensetzung des Abwassers
ist der Aufbereitungsprozess jedoch sehr aufwendig und
komplex. Denn in Abhangigkeit des Industriezweigs miissen
unterschiedliche Chemikalien mit héchster Prazision
wahrend der Aufbereitung des Abwassers dosiert werden.
Der richtige Volumenstrom, Druck und Differenzdruck sowie
die passende Temperatur zusammen mit den chemischen
Parametern erfordern den Einsatz von hochwertigen Mess-
und Regeleinrichtungen in der Abwasseraufbereitung. Die
Uberwachung der Qualitat des aufbereiteten Wassers und
die Prozessregelung wahrend der Filtration sind nur einige
Aufgaben, bei denen Grundfos Sie unterstiitzen kann.
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GRUNDFOS PRODUCTS IN WATER TREATMENT
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E-Pumpe: CRE * +9) | *9) | *9) | *9) | *9) | *9) | * * *
(MGE-Motor Modell H) S,FAT,T,P X | x [x,*3) 2| x| x[*9)[*9)[*9)[*9)[*9)|*9)[*9)| *9) | *9) X[ x| x| x|x|x]|x
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MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1 |x[x *10) [*10) *10) [*10)[ *10) | x X[ x|x]|x
- FCI, TCI, CI0,, H,0, PAA,|
ORP, pH, Leitfahigkeit, T
Smart Digital XL X *10)[*10) [*10)[*10) *10)
SMART Digital S (DDE-P, DDC, DDA),
DME-AR, DMX/DMH-AR, DMX/DMH-AT| *7) |"10) *10) *10) | DDA

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor *4) 2-phasige MGE-Motoren bis 3 kW und 13) GENIbus-Modul MPC
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu 4-phasige MGE-Motoren bis 7,5 kW: 1 Relais, t9) CIM-Modul
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich. MGE-Motoren 11 bis 22 kW: 2 Relais ‘10) ClU-Gerdt
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *”) Integrierter Differenzdrucksensor .
Doppelpumpen verfigbar. TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerit. 12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2. x = verfiigbar/méglich

*7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU.
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15. WASSERGEWINNUNG

KOMMUNALE WASSERWERKE

Die Gewinnung von aufbereitbarem Wasser ist der erste
Schritt in einem Wasserversorgungssystem. Egal ob
Grundwasser, Oberflachenwasser aus Fliissen und Seen, noch
zu entsalzendes Meerwasser oder aufbereites Brauchwasser
als Rohwasserquelle dient, Grundfos hat die passende
Pumpenldsung in jeder GroRBenordnung fiir Sie —angefangen
von Unterwasserpumpen, iber Normpumpen bis zu grof3en
Axialpumpen oder Pumpen mit horizontal geteiltem
Gehause.

Eine nachhaltige Rohwassergewinnung erfordert eine
kostenglinstige, energieeffiziente Pumpenldsung, die
einen storungsfreien Betrieb liber Jahre ermdglicht. Neben
den Pumpen fiir eine Vielzahl von Férdermedien und
Stromungsbedingungen werden auch die Pumpenmotoren
im eigenen Werk gefertigt. Grundfos verfligt zudem liber
eine jahrzehntelange Erfahrung in der Entwicklung von
Steuerungen und Uberwachungseinrichtungen.

Die externen Frequenzumrichter CUE fiir die Drehzahlreglung
und das Motorschutzgerat MP 204 zur Uberwachung der
Motoren ermdglichen eine optimale Anpassung an sich
andernde Bedingungen. In Verbindung mit einer Grundfos
Steuerung ergibt sich eine komplette Pumpenlésung beste-
hend aus Pumpenhydraulik, Motor, Elektronik und weiteren
mechanischen Bauteilen, die perfekt aufeinander abgestimmt
sind, um so die bestmogliche Effizienz zu erreichen.

Seit vielen Jahren hat Grundfos zahlreiche Innovationen auf
den Weg gebracht, die heute zum Standard in der Industrie
gehdren. Grundfos hat sich zum Ziel gesetzt, auch weiterhin

energieeffiziente und nachhaltige Technolgien zu entwickeln.
Denn gerade Innovationen sorgen fiir eine zukunftsfahige
Wasserversorgung, die die strengen Vorschriften in diesem
Bereich erfiillen.

Die hocheffizienten, von Grundfos entwickelten Motoren

in Verbindung mit einem integrierten oder externen
Frequenzumrichter erfiillen oder tibersteigen sogar die
weltweit geltenden, strengen gesetzlichen Anforderungen
an die Effizienz. Da in der Regel die Stromkosten fiir 85 %
der Lebenszykluskosten verantwortlich sind, kdnnen durch
den Einsatz einer hocheffizienten Motortechnologie die
Lebenszykluskosten um bis zu 50 % gesenkt und gleichzeitig
die Umweltbelastungen reduziert werden.

Viele Grundfos Pumpenlésungen wurden speziell fiir die
Wasserwirtschaft entwickelt, sodass alle Komponenten
optimal aufeinander abgestimmt sind. Aufgrund des
umfangreichen Produktprogramms kann Grundfos haufig
bessere Losungen liefern, die nicht nur wirtschaftlich

sind, sondern auch die Umwelt schonen. Dank unser
Erfahrung kdnnen wir Produkte anbieten, die die
Wasserressourcen schonen, die an den Kundenbedarf
angepasst sind und die die Errichtung einer kostengtinstigen
Wasserversorgungsinfrastruktur ermoglichen. Grundfos
Inbetriebnahmevereinbarungen sorgen fiir die korrekte
Installation und Grundfos Servicevertrage decken alle
Eventualitaten ab —von der regelmaRigen Wartung, Giber
die Lieferung von Ersatzteilen bis hin zur Durchflihrung von
Pumpenaudits.
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151 GRUNDWASSER

Grundwasser ist die bevorzugte Wasserquelle fiir die
kommunale Wasserversorgung. Im Vergleich zum haufig
verunreinigten Oberflachenwasser aus Fliissen und Seen, das
zudem in Trockenzeiten nicht immer ausreichend zur Verfligung
steht, bietet Grundwasser eine sichere Wasserversorgung auf
Grundlage einer natiirlichen Filtration durch die verschiedenen
Erdschichten.

Die korrekte Grundwassergewinnung ist wichtig fiir

ein HochstmaR an Nachhaltigkeit und einen geringen
Stromverbrauch, um die Lebenszykluskosten zu senken.
Zur Optimierung des Prozesses miissen mehrere
Faktoren und Bereiche betrachtet werden. Dazu gehoren
die Grundwasserquelle, die Entnahmebrunnen, die
Unterwasserpumpen, die Rohwasserleitungen und die
Grundwasserqualitat.

Die von Grundfos angebotenen SP-Unterwasserpumpen mit
modernster Pumpenhydraulik sind fiir nahezu alle
Brunnenarten geeignet. Ausgelegt auf optimalen Wirkungs-
grad bei hohem Wasserbedarf sind die Lebenszykluskosten

der SP-Pumpen und der vertikalen Turbinenpumpen dufRerst
gering. AuBerdem zeichnen sich die Pumpen durch héchste
Zuverldssigkeit auch im Dauerbetrieb sowie durch lange
Wartungsintervalle im Vergleich zu anderen Pumpenlésungen
aus. Dank der hochwertigen Qualitat in Verbindung

mit bewahrter Hydraulik ermdglichen die Grundfos
Unterwasserpumpen einen storungsfreien Betrieb tiber

viele Jahre. Und auch bei einem hohen Sandgehalt bleibt der
Verschleif3 gering.

Die Optimierung der Wassergewinnung ist ein wichtiger
Punkt. Haufig sind die Pumpen zu grof3 oder zu klein. Zudem
kann bei falscher Auslegung der Grundwasserspiegel
abgesenkt werden, sodass die Pumpe eine groRere
Forderhohe liefern muss. Auch die Stromungsverhdltnisse
und Druckverhaltnisse in den Rohrleitungen sind zu
berticksichtigen. Alle Faktoren kénnen zu Ineffizienz und
hoheren Kosten fiihren sowie ein Eingreifen zum Schutz

des Grundwasserspiegels erfordern. Grundfos bezieht alle
Faktoren ein und bietet energiesparende Losungen an,

die sich schnell amortisieren. Die Erfahrung hat gezeigt,
dass in der kommunalen Wasserversorgung die Halfte der
Stromeinsparungen bei der Wassergewinnung erzielt werden
konnen.

Durch die Integration von Frequenzumrichtern,
Motorschutzeinrichtungen, Steuerungen, Fernverwaltungs-
systemen und Kommunikationsschnittstellen kann Grundfos
Komplettsysteme anbieten, deren Komponenten optimal
aufeinander abgestimmt sind. Die umfassende und vielseitige
Frequenzumrichterbaureihe CUE von Grundfos ist speziell fiir
Pumpenanwendungen entwickelt worden und ermdglicht
zusammen mit dem einfach zu bedienenden Motorschutzgerat
MP 204 eine Rund-um-die-Uhr-Uberwachung aller wichtigen
Parameter (z. B. Trockenlauf, Uberlast), um so einen
storungsfreien Betrieb sicherzustellen.
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SMART Digital S (DDE-P, DDC, DDA),
SMART Digital XL (DDA), *7) [*10) *10) DDA
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A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor Modell
H/1/) ist ohne externe Steuerung und von bis zu 6 Pumpen mit
externer Steuerung Control MPC moglich.

Hinweis: Der Datenpunkt “Wédrmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.
*7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU.

*8) GENIbus-Modul MPC
*9) CIM-Modul

*10) CIU-Gerat

*11) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfligbar/maéglich




15.2 OBERFLACHENWASSER

Bei der Gewinnung von Oberflaichenwasser fordern
Pumpensysteme Wasser aus Seen, Fliissen oder Quellen. Dabei
kann die Motorleistung der Pumpen mehrere hundert Kilowatt
betragen, um auch groRe Wasseraufbereitungsanlagen

oder Bewasserungsanlagen mit Wasser zu versorgen.
Unterschiedliche Umgebungsbedinungen und eine
jahreszeitlich schwankende Wasserqualitat erfordert

maRgeschneiderte Losungen fiir die Pumpen und Steuerungen.

Aus einem Flachbrunnen an einem See- oder Flussufer wird
Wasser gewonnen, das wegen der natiirlichen Filtration
ohne groRRen Aufwand aufbereitet werden kann. Fiir diese
Art der Anwendung sind die mehrstufigen Grundfos
SP-Unterwasserpumpen bestens geeignet. Bei grof3eren

Forderstromen kommen dann vertikale Turbinenpumpen,
vertikale Rohrschachtinstallationen und alle Arten von groRen,
einstufigen Kreiselpumpen, wie z. B. die Pumpen mit horizontal
geteiltem Gehause, zum Einsatz. Eine direkte Wasserentnahme
aus Seen und Fliissen erfordert immer ein sorgfaltiges Sieben
am Zulauf in Verbindung mit einem optionalen Absetzbecken
und einer geeigneten Pumpe, die Partikel zurlickhalten kann.

Die von Grundfos entwickelten, vollautomatischen
Desinfektionsanlagen bieten ein einfaches Desinfektions-
verfahren auf Chlorbasis. Grundfos liefert Desinfektions-
I6sungen auf Basis von Chlorgas (Cl,), Natriumhypochlorit
(NaOCl) und Chlordioxid (ClO,) inklusive der zugehdrigen
kompetenten Beratung.

Durch die Integration von Frequenzumrichtern, Motorschutz-
einrichtungen, Steuerungen, Fernverwaltungssystemen und
Kommunikationsschnittstellen kann Grundfos Komplettsysteme
anbieten, deren Komponenten optimal aufeinander abgestimmt
sind. Die umfassende und vielseitige Frequenzumrichterbaureihe
CUE von Grundfos ist speziell fiir Pumpenanwendungen
entwickelt worden und ermdglicht zusammen mit dem ein-
fach zu bedienenden Motorschutzgerat MP 204 (flir SP) oder

der Control MPC eine Rund-um-die-Uhr-Uberwachung aller
wichtigen Parameter (z. B. Trockenlauf, Uberlast), um so einen
stérungsfreien Betrieb sicherzustellen.

Durch eine Fernliberwachung kdnnen bei der Endaufbereitung
bis zu 20 % des Stromverbauchs, der Chemikalien und des
Zeitaufwandes fiir die Probenentnahme eingespart werden.
Zusammen mit modernen Kommunikationssystemen kénnen
die Grundfos Produkte schnell und einfach in SCADA- und
Automatisierungssysteme eingebunden werden.
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CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,F, AT, T,P, L X | x [*3) 2 *10)[*10)| *10) *10) [*10)[*10)|*10)| *10) | x X[ x[x|x|x|[x|[x]|x
MP 204 (Motorschutzgerit) X 1[x|x *10) *10) *10)[*10) | *10) | x X[ x| x[x|x
Conex DIA-1 pH, Redox, Cl,, CIO,, O,,PAA,H,0, | x X DDA *7) DDA *7) DDA X
Conex DIA-2 pH, Redox, Cl,, ClO,, 0, H,0, X X
Conex DIA-2Q pH, Redox, Cl,, CIO,, O,,PAA,H,0, | x X
DIP pH, Redox, Cl, X X
Conex DIS-D cl, clo, o, X X
Conex DIS-PR pH, Redox X X
Conex DIS-C induktive/konduktive Leitfahigkeit | x
SMART Digital S (DDE-P, DDC, DDA)
SMART Digital XL (DDA) *7) *10) *10) DDA
DME-AR, DMX/DMH-AR, DMX/DMH-AT

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor Modell
H/1/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu 6 Pumpen
mit externer Steuerung Control MPC méglich.

Hinweis: Der Datenpunkt “Wérmeenergie” ist nur bei

*6)
)
9
Doppelpumpen verfligbar.

Erforderlich ist ein CIM xx2.
DDA: E-Box. DDA XL: CIU.
GENIbus-Modul MPC
CIM-Modul

*10) CIU-Gerat

*N) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfiigbar/méglich




GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE WASSERGEWINNUNG

15.3 MEER-/SEEWASSER

Fabriken und Kraftwerke nutzen groe Mengen an Meerwasser
fir lhre Kiihlanlagen. Zudem pumpen Fischaufzuchtbetriebe
vermehrt Meerwasser in landgestiitzte Teiche, um Fische in
groBen Mengen fiir die Nahrungsmittelindustrie zu ziichten.
Darliberhinaus hat sich die Meerwasserentsalzung schnell zu
einer erganzenden Maglichkeit zur Trinkwassergewinnung in
vielen Teilen der Welt entwickelt. Einer der Marktfiihrer fir
komplette Pumpenldsungen fiir die Entsalzung ist Grundfos.

Grundfos rustet einstufige und zweistufige Umkehrosmose-
anlagen mit Pumpen aus hochwertigem Edelstahl und mit
Energierlickgewinnungssystemen aus, bei denen sich am
Druckabgang eine Pumpenturbine befindet. Durch

einen derartigen Aufbau kénnen erhebliche Kosten fiir

Meerwasser/Seewasser

Empfohlene Produkte fiir die Dosierung, gelparameter

die Wartung, die Reparatur, den Stromverbrauch und den
Chemikalieneinsatz eingespart werden.

Meerwasser wird am besten direkt an der Quelle auf-

bereitet, um die Korrosionsgefahr zu verringern. Je nach
Stromungsverhaltnissen und Salzgehalt kann die
Meerwasserentnahme hunderte Meter entfernt von der
Entsalzungsanlage oder direkt an der Kiiste liber entsprechende
Brunnen mit natlrlicher Uferfiltration erfolgen.

Grundfos liefert passende Pumpen fiir die Trocken-

und Nassaufstellung. Besonders die Grundfos SPRE-
Unterwasserpumpen zeichnen sich durch eine hohe
Korrosionsbestandigkeit aus, auch wenn das Wasser eine
hohe Konzentration an Kohlenwasserstoffen und Chemikalien
aufweist.

Die von Grundfos entwickelten, vollautomatischen
Desinfektionsanlagen bieten ein einfaches Desinfektions-
verfahren auf Chlorbasis. Zur Desinfektion werden
Chlorverbindungen, wie z. B. Chlorgas (Cl,), Natrium-
hypochlorite (NaOCl) und Chlordioxid (CIO,), verwendet. Durch
den automatisierten Prozess sinken der Wartungsaufwand
und die Betriebskosten aufgrund der hoheren Effizienz.

Durch die Integration von Frequenzumrichtern und
Motorschutzeinrichtungen kann Grundfos Komplettsysteme
anbieten, deren Komponenten optimal aufeinander

abgestimmt sind. Die umfassende und vielseitige Frequenz-
umrichterbaureihe CUE von Grundfos ist speziell fiir Pumpen-
anwendungen entwickelt worden und erméglicht zusammen mit
dem einfach zu bedienenden Motorschutzgerat MP 204

eine Rund-um-die-Uhr-Uberwachung aller wichtigen Parameter
(z. B. Trockenlauf, Uberlast), um so einen stérungsfreien Betrieb
sicherzustellen.

Produkteigenschaften Pumpe
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CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,FAT,T,PL [ x|x[*3)[x |2 *10)[*10)| *10) | *10) | *10)| *10) [ *10) | *10) | x X x| x| x|x|x X
MP 204
FCI, TCI,CIO,, H,0,, PAA,
DID 22 2 X X X X

SMART Digital S (DDE-P(R), DDC, DDA)
SMART Digital XL (DDE-AR, DDA)
DME-AR, DMX/DMH-AR, DMX/DMH-AT

*7) [*10) *10) DDA

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *10) ClU-Gerat
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU. *1) Integrierter Differenzdrucksensor
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich. *8) GENIbus-Modul MPC *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei *9) CIM-Modul x = verfiigbar/méglich

Doppelpumpen verfiigbar.
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16. WASSERAUFBEREITUNG

KOMMUNALE WASSERWERKE

Auch bei Nutzung einer Wasserquelle mit guter Wasserqualitat
muss das Wasser aufbereitet werden, um die strengen
Qualitatsanforderungen einhalten zu kdnnen, die an das
Trinkwasser flir den Endverbraucher gestellt werden. Grundfos
liefert u. a. Pumpenldsungen fir die mechanische Aufbereitung
zur Trennung von Feststoffen, wie z. B. Absetz- und Filtrations-
verfahren, sowie Dosierl6sungen fiir die chemische
Aufbereitung, wie z. B. die Desinfektion oder die Flockung.

Zu den im Wasser geldsten Substanzen, die wahrend

der Trinkwasseraufbereitung entfernt werden, gehéren
Kalzium und Magnesium aus hartem Wasser, Schwefel und
Kohlendioxid aus saurem Wasser, Eisen aus rotem Wasser,
Mangan aus braunlich schwarzem Wasser, Nitrate aus mit
Diinger verunreinigtem Wasser, Schwefelwasserstoff aus nach
verfaulten Eiern schmeckendem Wasser sowie Ablagerungen
und organische Substanzen aus triibem Wasser, bei dem auch
Mineralien in hoher Konzentration gel6st sind. Neben der
Trinkwasserversorgung kann aufbereitetes Wasser zudem fiir
industrielle Prozesse oder in der Medizin verwendet werden.

Das Grundfos Lieferprogramm fiir die Wasseraufbereitung
reicht von Unterwasserpumpen, tiber Normpumpen und
Pumpen mit horizontal geteiltem Gehduse bis hin zu den
bewahrten mehrstufigen vertikalen Kreiselpumpen der
Baureihe CR.

Abgerundet wird das Pumpenprogramm durch komplette
Dosierpumpenanlagen fiir groBe und kleine Dosiermengen, die
auf verschiedenen Technologien basieren. Elektronisches und
elektrochemisches Zubehor fiir Dosieranwendungen ermog-
licht zudem eine liickenlose Uberwachung der Wasserqualitat.
Grundfos liefert dartiberhinaus vollautomatische Anlagen mit
SPS-Steuerung fiir die Aufbereitung von Trockensubstanz und
deren zuverlassige Dosierung.

Eine nachhaltige Wasseraufbereitung erfordert eine langlebige,
kostengtiinstige Pumpenldsung, die einen stérungsfreien
Betrieb ermdglicht. Grundfos verfiigt nicht nur tiber eine
jahrzehntelange Erfahrung in der Fertigung von Pumpen,
sondern auch in der Entwicklung von zugehdrigen Steuerungen
und Uberwachungseinrichtungen. Zudem produziert

Grundfos seine eigenen Motoren fiir alle Arten von Medien und
Stromungsanforderungen.

Die externen Frequenzumrichter CUE fiir die Drehzahlregelung
und das Motorschutzgerat MP 204 zur Uberwachung des
Motorzustands ermoglichen eine optimale Anpassung an sich
andernde Bedingungen. Gewahrleistet wird dies durch eine
perfekte Abstimmung der Pumpenhydraulik, des Motors, der
Elektronik und aller weiteren mechanischen Komponenten, die
zu einer kompletten Pumpenlsung gehdren, um den
bestmdglichen Wirkungsgrad zu erreichen.




GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE WASSERAUFBEREITUNG

16.1. FILTRATION/RUCKSPULUNG

Die abschlieRende Filterung des Wassers vor der Verteilung
wird durch die leistungsstarken Pumpen von Grundfos
unterstiitzt, die jeden gewtlinschten Forderstrom und Druck
liefern. Der Filterprozess reicht vom einfachen mechanischen
Zuriickhalten von Partikeln bis hin zu chemischen oder
biologischen Filterverfahren.

Grundfos liefert Pumpenldsungen speziell fiir den stark
schwankenden Férderstrombedarf bei der Filterung von
Wasser. Dazu gehoren die leistungsstarken Pumpen mit
horizontal geteiltem Gehause und die Halbaxialpumpen.
Hier liegt der Schwerpunkt in der Forderung von grofRen
Wassermengen und nicht in der Erzeugung hoher Driicke. Fiir
alle anderen Leistungsanforderungen werden bevorzugt die
vertikalen, mehrstufigen CR-Kreiselpumpen eingesetzt.

Der Begriff “Ruickspllung” bezeichnet das zeitweise Fordern
von Wasser in entgegengesetzter Richtung, um z. B. die

Filter zu reinigen. Grundfos liefert hierfiir Pumpen, die den
erforderlichen Druck fiir die Riickspilintervalle aufbringen. Die
Rickspiilung ist eine Form der vorbeugenden Wartung, um
ein Zusetzen des Filters zu vermeiden. Das Riickspiilen in

der Wasserversorgung ist ein vollautomatischer Prozess, der

in der Regel mithilfe einer SPS-Steuerung ausgefiihrt wird. Der
Riickspllprozess wird ausgeldst, wenn die Druckdifferenz ent-
lang des Filters den vorgegebenen Wert (ibersteigt.
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E-Pumpe: CRE S,F AT, T,P x| x| *3) *4)| x| x | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) X | x X
E-Pumpe: NBE S,F AT, T,P X *3) *4)| x| x | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) X X
E-Pumpe: NKE S,F AT, T,P X *3) *4)| x| x| *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) [ *5) | *5) | *5) X X
E-Pumpe: CRE (MGE-Motor Modell H/1/J) S,F,AT,T,P X | x |x,*3) 2| x| x|[*5)[*5)|*5) | *5) [ *5) | *5) | *5) | *5) | *5) x| X[ x[x]|x]|x|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P x| x |x|2 *9) | *9) [ *9) | *9) | *9) | *9) [ *9) | *9) | *9) [ x X | X [x[x]|x
CUE (Frequenzumrichter) Ap, PP, S, F, AT, T,P L | x| x| *3) [x]| 2 *10)[*10)[*10) [ *10){*10)|*10)[*10){*10)| x X [x|x[x|x|x|x]|x
MP 204 (Motorschutzgerat) X x| 1] x|x *10)[*10) *10)[*10)[*10)| x X| X[ x[x
Dosier- und Desinfektionsanlage pH'g?gXXCl_I(biloz’ X X
Smart Digital S (DDE-Pﬁ!&, DDC, DDA)
Smart Digital XL (DDE-AR, DDA *7) [*10)|  [*10) DDA
DME-AR, DMX/DMH-AR, DMX/DMH-AT

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne externe *4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/J: 2 Relais. *9) CIM-Modul
Steuerung moglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *10) CIU-Gerét

*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerét. *1) Integrierter Differenzdrucksensor

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor Modell H/1/J *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
ist ohne externe Steuerung und von bis zu 6 Pumpen mit externer *7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU. X = verﬁjgbar/méglich
Steuerung Control MPC moglich. *8) GENIbus-Modul MPC

Hinweis: Der Datenpunkt “Wédrmeenergie” ist nur bei
Doppelpumpen verfiigbar.




16.2 CHEMISCHE AUFBEREITUNG

Die Forderung des Wassers zur Aufbereitungsstelle stellt
eine Vielzahl von Anforderungen an die Pumpenlosung.
Das Grundfos Lieferprogramm reicht deshalb von
Unterwasserpumpen fiir groBe Fordermengen anstelle
hoher Driicke bis hin zu den vertikalen, mehrstufigen

4 CR-Kreiselpumpen fiir alle anderen Leistungsanforderungen.

Traditionell werden fiir die chemische Desinfektion bevorzugt
Chlorverbindungen genutzt. Grundfos liefert Desinfektions-
I6sungen auf Basis von Chlorgas (Cl,), Natriumhypochlorit
(NaOCl) und Chlordioxid (CIO,) inklusive der zugehdrigen
kompetenten Beratung.

Fir die Wasseraufbereitung werden zunehmend aber auch
effiziente, besonders wirtschaftlich arbeitende Anlagen
fir die Vorbereitung von Trockensubstanzen verwendet,
um die Wasserqualitat zu verbessern. Grundfos liefert
vollautomatische Anlagen mit SPS-Steuerung zur Vorbereitung
und Dosierung von organischen Gerinnungsmitteln oder
Grundfos liefert komplette Dosierpumpenanlagen fiir grolRe Polyelektrolyten.

und kleine Dosiermengen, die auf verschiedenen Verfahren

zur Ausflockung, Desinfektion und pH-Wertanpassung

basieren. Zusatzlich ermdglicht das von Grundfos angebotene

elektronische und elektrochemische Zubehor, das naht-

los in lhre Anlage integriert werden kann, die vollstandige

Uberwachung des Dosier- und Desinfektionsprozesses.

hemische Aufbereitung
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E-Pumpe: NBE S,FAT,T,P x| | *3) | I'8)[x[x[*5)[*5) ] *5) *5) [ *5)[*5)[*5) [ *5) | °5) X X
E-Pumpe: NKE S,FAT,T,P X *3) *4)[x|x[*5) [*5)| *5) *5) [ *5)]*5)|*5) | *5) | *5) X X
E-Pumpe: CRE (MGE-Motor Modell H/1/J) S,FATT,P x| x [x,3) |2 [x[x][*5)[*5)| *5) *5) [*5)[*5)[*5) | *5) [ *5) x| x| x| x| x| x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T,P x| x [x]2 *9)[*9)| *9) *9) [*9)[*9)[*9)] *9) | *9) | x X X X
CUE (Frequenzumrichter) Ap, PP,S,F, AT, T,P, L x|x| *3) [x|2 *10)[*10)[ *10) *10) |*10)/*10)[*10)[ *10) | x X | x| x| x| X]|x]|x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1 [x[x *10) *10) *10)[*10)[*10) | x X[ x| x
Conex DIA-1 pH, Redox, Cl,, ClO,, 0, PAA,H.O, | x DDA *7) DDA *7) DDA X X
Conex DIA-2 pH, Redox, Cl,,ClIO,0,H.0, [x x| x
Conex DIA-2Q pH, Redox, Cl,, ClO,, O, PAA,H.O, | x X X
DIP pH, Redox, Cl, X x| x
Conex DIS-D cl,clo, o X X X
Conex DIS-PR pH, Redox X x| x
Conex DIS-C |ndukt{ve!k9ndykt|ve
Leitfahigkeit
SMART Digital S (DDE-P(R), DDC, DDA) * * .
DME-AR, DMX/DMH-AR, DMX/DMH-AT 0| o D DDA

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, CIO; = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne *4)Alle MGE-Motoren Modell H/1/J: 2 Relais.
externe Steuerung moglich. *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. *9) CIM-Modul

*2) TPED TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat. *10) ClU-Gerat

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *11) Integrierter Differenzdrucksensor
Modell H/1/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich. *8) GENIbus-Modul MPC x = verfiigbar/maéglich

Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei
Doppelpumpen verfligbar.
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16.3 DESINFEKTION

Die chemische Desinfektion wird in der Wasseraufbereitung
dazu verwendet, die Anzahl der Mikroorganismen erheblich
zu reduzieren und damit die Wasserqualitat zu erhdhen.

Das Wasser wird durch das Herausfiltern von schadlichen
Mikroben und durch das Hinzufligen von Chemikalien im
letzten Schritt des Reinigungsprozesses desinfiziert. Mithilfe
der Desinfektionsmittel werden Erreger abgetétet, die die

Filter passieren. In den meisten Landern ist es Vorschrift,
dass ein Desinfektionsmittel in den Verteilerleitungen der
offentlichen Wasserversorgung verbleiben muss, in denen
das Wasser durchaus einige Tage verweilen kann, bevor es
zum Endverbraucher gelangt.

Grundfos liefert komplette Dosierpumpenanlagen fiir groRe
und kleine Dosiermengen, die auf verschiedenen Verfahren
zur Ausflockung, Desinfektion und pH-Wertanpassung
basieren. Zusatzlich ermoglicht das von Grundfos
angebotene elektronische und elektrochemische

Zubehor, das nahtlos in Ihre Anlage integriert werden
kann, die vollstindige Uberwachung des Dosier- und
Desinfektionsprozesses.

Traditionell werden fiir die chemische Desinfektion
bevorzugt Chlorverbindungen genutzt. Grundfos liefert
Desinfektionslésungen auf Basis von Chlorgas (Cl,),
Natriumhypochlorit (NaOCl) und Chlordioxid (CIO,) inklusive
der zugehorigen kompetenten Beratung.

Grundfos liefert Pumpenlésungen speziell fiir den stark
schwankenden Forderstrombedarf bei der Aufbereitung
von Wasser. Dazu gehoren die leistungsstarken Pumpen mit
horizontal geteiltem Gehause und die Halbaxialpumpen.
Hier liegt der Schwerpunkt in der Forderung von grof3en
Wassermengen und nicht in der Erzeugung hoher Driicke.
Fiir alle anderen Leistungsanforderungen werden bevorzugt
die vertikalen, mehrstufigen CR-Kreiselpumpen eingesetzt.

Desinfektion

Produkteigenschaften Pumpe
Empfohlene Produkte fiir die Regelparameter 8 P
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E-Pumpe: CRE S,F AT, T,P x| x| *3 *4)| x | x| *5) [*5) [ *5) [*5) | *5) | *5) [ *5) | *5) | *5) x| x X
E-Pumpe: NBE S,F AT, T,P X *3) *4)| x | x| *5) | *5) | *5) [ *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) X X
E-Pumpe: NKE S,F AT, T,P X *3) *4)| x | x| *5) [*5) [ *5) [*5) | *5) | *5) [ *5) | *5) | *5) X X
E-Pumpe: CRE (MGE-Motor Modell H/1/J) S, F, AT, T,P x| x |x,*3) 2| x| x|*5)|*5)|*5)|*5)| *5) | *5) | *5) | *5) | *5) X[ x| x|x]|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T,P x| x [x]2 *9) [*9)[*9)[*9)[*9)[*9) [*9)| *9) | *9) [ x x| x [ x]x]x
CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,F, AT, T,PL | x| x| *3) |x]|2 *10)/*10)|*10)|*10)| *10)[*10)|*10)| *10) | x X[ x| x|x]|X]|x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1[x]|x *10){*10) *10)[*10)[ *10) | x X | x
FCl, TCI, CIO,, H,0,, PAA,
28 ORP, pH, Leitfahigkeit T | ¥ 2 X x| X X
SMART Digital S (DDE-P(R), DDC, DDA)
SMART Digital XL (DDE-AR, DDA) *7) |*10) *10) DDA
DME-AR, DMX/DMH-AR, DMX/DMH-AT

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne
externe Steuerung moglich.

*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor

Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu

6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich.

Hinweis: Der Datenpunkt “Wéarmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/J: 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/I/J: CIM-Modul.

TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat.
*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.
*7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU.
*8) GENIbus-Modul MPC

*9) CIM-Modul

*10) CIU-Gerat

*1) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfiigbar/méglich




16.4 AUSFLOCKUNG

Die Ausfallung und Sedimentation sind weit verbreitete
Verfahren zur Reinigung von Trinkwasser. In der
Wasseraufbereritung werden Flockungsmittel eingesetzt, um
die Sedimentation oder Filterbarkeit von kleinen Partikeln zu
verbessern, die nur schwer durch Filterung allein entfernt
werden kénnen und das Wasser ansonsten triiben wiirden.

Eine ordnungsgemalie Ausflockung erfordert eine zuverldssige
Lenkung der Stromungsverhaltnisse durch die Pumpensysteme
und Tauchriihrwerke sowie eine genaue Dosierung von
Chemikalien mithilfe von Dosierpumpen. Grundfos liefert

hierfiir alle erforderlichen Produkte. So sind z. B. die besonders
langlebigen SE-Pumpen bestens fiir die Stromungslenkung
geeignet. Sie kdnnen sowohl nass, als auch trocken auf-
gestellt werden und besitzen die Zuverlassigkeit, die fur
Sedimentationsprozesse erforderlich ist.

Grundfos liefert komplette Dosierpumpenanlagen fiir groRe
und kleine Dosiermengen, die auf verschiedenen Verfahren zur
Ausflockung, Desinfektion und pH-Wertanpassung basieren.
Zusatzlich ermdglicht das von Grundfos angebotene elektro-
nische und elektrochemische Zubehor, das nahtlos in Ihre
Anlage integriert werden kann, die vollstandige Uberwachung
des Dosier- und Desinfektionsprozesses.

Fiir die Wasseraufbereitung werden zunehmend

effiziente, besonders wirtschaftlich arbeitende Anlagen

flr die Vorbereitung von Trockensubstanzen verwendet,

um die Wasserqualitét zu verbessern. Grundfos liefert
deshalb vollautomatische Anlagen mit SPS-Steuerung zur
Vorbereitung und zuverlassigen Dosierung von organischen
Gerinnungsmitteln oder Polyelektrolyten.

Wechselnde Lastbedingungen erfordern Pumpensysteme, die
grol3e Forderstrome bei geringer Forderhohe liefern. Die Grundfos
Stromungsbeschleuniger der Baureihe AFG bieten zudem eine
optimale, energieeffiziente Durchmischung in groRen Becken. Sie
erzeugen eine gleichmaRige Stromung ohne Totwasserraume. Ist
wegen der Beckenform der Einsatz von Strdmungsbeschleunigern
nicht moglich, kdnnen stattdessen die robusten, aus korrosions-
bestandigen Werkstoffen gefertigten Tauchriihrwerke AMD und
AMG verwendet werden. Sie ermdglichen einen stérungsfreien
Betrieb auch in anspruchsvoller Umgebung und sind einfach zu
warten und zu reparieren.
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E-Pumpe: CRE S,F, AT, T,P X [ x| *3) *4)[ x | x [ *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) X [ x X
E-Pumpe: NBE S,F AT, T,P X *3) *4)| x | x | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) X X
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E-Pumpe: CRE (MGE-Motor Modell H/1/J) S, F, AT, T,P x | x |x,*3) 2 x| x|*5)[*5)[*5) [*5) [ *5) [ *5) [ *5) | *5) | *5) X X x| x| x
Control MPC (CU 352) Ap,PP,S,F, AT, T,P x| x |[x|2 *9) [*9) [*9) [*9) | *9) | *9) [ *9) | *9) | *9) | x x| x| x|x|x
CUE (Frequenzumrichter) Ap, PP, S, F AT, TR L[ x|[x| *3) |x |2 *10)/*10)[*10)|*10)|*10)| *10) |*10)| *10) | x x| x| x| x| x|[x|x|x
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Dosier- und Desinfektionsanlage PH’gng’X,ﬂ'é'or x X
Smart Digital S (DDE-P(R), DDC, DDA)
Smart Digital XL (DDE-AR, DDA), *7) |*10) *10) DDA
DME-AR, DMX/DMH-AR, DMX/DMH-AT

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, CIO; = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne
externe Steuerung moglich.

*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor

Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu

6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich.

Hinweis: Der Datenpunkt “Wérmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfligbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/J: 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/1/): CIM-Modul.

TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat.
*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.
*7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU.
*8) GENIbus-Modul MPC

*9) CIM-Modul

*10) CIU-Gerit

*11) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfiigbar/maéglich
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‘I 65 S E D | M E NTATI O N erfiillen. Zum Lieferprogramm gehoren zudem eine Reihe

von Desinfektionslosungen, die die Absetzgeschwindigkeit
von Substanzen erhohen und so zu einer Verbesserung der
Wasserqualitat beitragen.

Eine sanfte und gleichformige Stromung im Absetzbecken
sicherzustellen sowie das Wasser in und aus dem Becken zu
fordern stellt zahlreiche Anforderungen an die Pumpen-
|6sung. Fur diese Aufgabe liefert Grundfos z. B. die
leistungsstarken Pumpen mit horizontal geteiltem Gehause
und die Halbaxialpumpen. Hier liegt der Schwerpunkt

in der Férderung von groen Wassermengen und

nicht in der Erzeugung hoher Driicke. Fiir alle anderen
Leistungsanforderungen werden bevorzugt die vertikalen,
mehrstufigen CR-Kreiselpumpen eingesetzt.

Grundfos liefert komplette Dosierpumpenanlagen fiir grole
und kleine Dosiermengen, die auf verschiedenen Verfahren
zur Ausflockung, Desinfektion und pH-Wertanpassung
basieren. Zusatzlich ermdglicht das von Grundfos angebo-
- tene elektronische und elektrochemische Zubehor, das naht-
o - 4. los in lhre Anlage integriert werden kann, die vollstandige
Uberwachung des Dosier- und Desinfektionsprozesses.

Sedimentation ist ein physikalisches Wasseraufbereitungs-
verfahren, bei dem sich im Wasser geldste Feststoffe

unter Einwirkung der Schwerkraft absetzen. Fiir eine
ordnungsgemaRe Sedimentation sind gleichmaRige
Stromungsverhdltnisse erforderlich. Dabei darf das Sediment
nicht mit empfindlichen Pumpenbauteilen in Kontakt
kommen, um einen erhohten Verschleil zu vermeiden.

Fiir die Wasseraufbereitung werden zunehmend

effiziente, besonders wirtschaftlich arbeitende Anlagen

fiir die Vorbereitung von Trockensubstanzen verwendet,
um die Wasserqualitat zu verbessern. Grundfos liefert
deshalb vollautomatische Anlagen mit SPS-Steuerung zur
Vorbereitung und zuverldssigen Dosierung von organischen
Gerinnungsmitteln oder Polyelektrolyten.

Sedimentation
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E-Pumpe: CRE (MGE-Motor Modell H/I/J) S, F AT, T,P x| x ,’;') 2 | x| x|*5)|*5) | *5) [*5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) x| x[x|x|x|x
Control MPC (CU 352) Ap,PP,S,F,AT,T,P x| x [ x]2 *9)[*9)[*9) [*9)[*9) [*9)[*9) [ *9) | *9) x| [x[x[x[x][x
CUE (Frequenzumrichter) Ap, PP, S, F, AT, T,P L x| x[*3)| x| 2 *10)[*10)|*10)|*10)| *10) [*10)[*10)| *10) | x X[ x| x| x|x|x|x|x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1 |x|x *10)|*10) *10)[*10)| *10) | x X[ x| x|x
s . . pH, Redox, Cl,, CIO,,
Dosier- und Desinfektionsanlage 0. PAA.HO X
SMART Digital S (DDE-P(R), DDC, DDA)
SMART Digital XL (DDE-AR, DDA) *7) |*10) *10) DDA
DME-AR, DMX/DMH-AR, DMX/DMH-AT
Dedicated Controls (DC) L x| x| x| x| 2 *9) | *9) *9)|*9) | *9) | *9) |x x| x| x| x| x|x|x]|x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne

externe Steuerung méglich. *4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/J: 2 Relais. :9) CIM-Modul

) TPED *5) MGE-Motor Modell H/1/J: CIM-Modul. ‘10) ClU-Gerat

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerét. ;“) Integrierter Differenzdrucksensor .
Maodell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. 12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich. *7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU. x = verfigbar/méglich
Hinweis: Der Datenpunkt “Wédrmeenergie” ist nur bei *8) GENIbus-Modul MPC

Doppelpumpen verfiigbar.
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Die zuverldssige und sichere Verteilung von sauberem Trinkwasser
an Haushalte und Gewerbe ist die vorrangige Aufgabe eines
Wasserversorgungsunternehmens. Dabei konnen Undichtigkeiten,
Wasserverluste in den Rohrleitungen und ein Uberlaufen von
Speichern jedoch erhebliche Kosten verursachen.

Auf welche Weise die Wasserverteilung erfolgt, hangt von den
topografischen Verhdltnissen und értlichen Vorschriften ab.
Haufig wird eine Mischung aus Leitungen mit natirlichem Gefalle
und Druckleitungen verwendet, um ein optimales Ergebnis zu
erzielen. Grundfos liefert Pumpen und Steuerungen fiir das
gesamte Wasserverteilungsnetz. Dazu zdhlen auch Haupt- und
Ubergabestationen, die fiir eine zuverlassige Regelung des Drucks
in den einzelnen Abschnitten des Leitungsnetzes sorgen.

Grundfos hilft Kosten zu sparen und die Wasserverluste im
Versorgungsnetz durch eine effiziente Druckregelung zu
reduzieren, indem ein zu hoher Druck und DruckstoRe vermieden
werden, die wiederum zu neuen Undichtigkeiten fiihren kénnen.

Das Grundfos System Demand Driven Distribution ist eine
Mehrpumpenl6sung mit Proportionaldruckregelung. Das

System sorgt dafiir, dass die erforderliche Fordermenge genau

mit dem richtigen Druck geliefert wird. Dabei laufen mehrere
Pumpen am Wirkungsgradbestpunkt anstatt eine groBe Pumpe,
die tiberwiegend im wirkungsgradungiinstigen Teillastbereich
lauft. Die Grundfos Steuerung Control MPC erméglicht eine
Proportionaldruckregelung, das langsame Hoch- und Runterfahren
der Pumpen, einen Kaskadenbetrieb von bis zu sechs Pumpen

sowie die Uberwachung und Regelung. Stér- und Statusmeldungen

werden als Text angezeigt. Die Control MPC kann in Verbindung
mit allen Pumpentypen eingesetzt werden und ermdglicht
erhebliche Stromkosteneinsparungen sowie eine Reduzierung von
Leckageverlusten.

17. WASSERVERTEILUNG

KOMMUNALE WASSERWERKE

b2 R

I B _r_ = 4 oy -
Eine nachhaltige Wasserverteilung erfordert eine langlebige,
kostengtinstige Pumpenldsung, die einen storungsfreien
Betrieb ermdglicht. Grundfos verfuigt liber eine jahrzehnte-
lange Erfahrung in der Entwicklung von Steuerungen und
Uberwachungseinrichtungen fiir Pumpen. Zudem fertigt
Grundfos seine eigenen Motoren fiir alle Arten von Medien
und Férderstromanforderungen. Auf diese Weise ist eine perfekte
Abstimmung der Pumpenhydraulik, des Motors, der Elektronik und
aller weiteren mechanischen Komponenten gewahrleistet, die zu
einer kompletten Pumpenlésung gehoren, um den bestmdglichen
Wirkungsgrad zu erreichen.

Die von Grundfos entwickelten Hocheffizienzmotoren mit oder
ohne integriertem oder externem Frequenzumrichter erfiillen
oder ubertreffen sogar die weltweit geltenden gesetzlichen
Anforderungen hinsichtlich des Motorwirkungsgrades. Da

85 % der Lebenszykluskosten einer Pumpe auf die Stromkosten
entfallen, konnen durch den Wechsel auf eine energieeffiziente
Motortechnologie bis zu 50 % der Gesamtkosten eingespart und
gleichzeitig die Umwelt geschont werden.

Regel- und Uberwachungseinrichtungen verbessern sowohl die
Effizienz als auch die Zuverlassigkeit. Grundfos liefert externe
Frequenzumrichter (Grundfos CUE), die Steuerung Dedicated
Controls und eine internetbasierte Pumpeniiberwachung
(Grundfos Remote Management, Grundfos iSolution Cloud),
die vollstandig in das Pumpensystem integriert werden
konnen. Die Steuerung Dedicated Controls ermdglicht die
einfache Uberwachung von Pumpenfunktionen mithilfe
einer SCADA-Schnittstelle. Die Grundfos Regel- und
Uberwachungseinrichtungen sind mit Plug-and-Play-
Kommunikationsschnittstellen ausgeriistet, die eine
Datenlbertragung mit 95 % der auf dem Markt befindlichen
Ubertragungsstandards erméglichen.
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17 -I P U M PSTATI O N die mit mehrstufigen vertikalen CR-Pumpen ausgeriistet sind,
. sorgt flr hochste Zuverlassigkeit und minimale Belastung des
Wasserversorgungssystems.

Die Grundfos Niveausteuerungen bieten eine zuverldssige
Uberwachung und Regelung von bis zu sechs Pumpen. Sie
kénnen problemlos mit Motorschutzeinrichtungen und
Frequenzumrichtern kombiniert werden. Umfangreiches
Zubehor, wie z. B. Niveau-, Durchfluss- und Temperatur-
sensoren, liefern die Daten, die zur Regelung des Pumpen-
systems erforderlich sind.

Grundfos hat eine ganze Reihe von fortschrittlichen
Kommunikationslosungen entwickelt, die nahezu jede
Eventualitat abdecken. Dazu gehoren Steuerungen mit
mafgeschneiderter Software, Sensoren, Buseinrichtungen
und Fernbedienungen, die dafiir sorgen, dass alle
erforderlichen Daten zur Verfligung stehen und fiir die
entsprechende Regelung verarbeitet werden kdnnen. Alle
unsere Produkte nutzen offene Protokolle, sodass Sie das von
Ihnen bevorzugte System problemlos einsetzen kénnen.

Fiir die chemische Desinfektion werden bevorzugt
Chlorverbindungen genutzt. Auch hierfiir liefert Grundfos
die passenden Desinfektionslésungen inklusive der
erforderlichen kompetenten Beratung.

Grundfos liefert komplette Dosierpumpenanlagen fiir groRRe
und kleine Dosiermengen, die auf verschiedenen Verfahren

zur Ausflockung, Desinfektion und pH-Wertanpassung
basieren. Zusatzlich ermdglicht das von Grundfos angebotene
elektronische und elektrochemische Zubehér, das naht-

los in Thre Anlage integriert werden kann, die vollstandige
Uberwachung des Dosier- und Desinfektionsprozesses.

Die genaue Abstimmung zwischen eigenstandig
arbeitenden Druckerhéhungsanlagen und den zugehérigen
Druckzonen ist ein wichtiger Faktor beim Betreiben von
Wasserversorgungseinrichtungen. Die genaue Regelung

des Drucks innerhalb der einzelnen Druckzonen durch die
Druckerhéhungsanlagen der Grundfos Baureihe Hydro MPC,

Pumpstation

Produkteigenschaften Pumpe
Empfohlene Produkte fiir die Regelparameter 8 P
Dosierung, Niveausteuerung, (abhédngig vom i H 2
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mwo| ¥ |[Dlz(x|z2|o|o|o|oa|o|o|o|a|o|a|2a|an|z|0|EZ|u|Z|T|FAA
E-Pumpe: CRE S,F AT, T,P x| x| *3) *4)| x | x | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) X [x X
E-Pumpe: CRE (MGE-Motor Modell H/1/J) S,FAT,T,P X *3) A x [ x [*5) 1 *5) [*5) [ *5) [ *5) [*5) [ *5) [ *5) [*5) X X
Hydro MPC (CU 352) P x| x [x,*3) 2| x *9)[*9) [*9) | *9) | *9) [*9) [ *9) | *9) [*9) X x| x| x|x|x
Control DDD (CU 354) Ap, PP, S, F AT, T, P x| x |x|2 *9)1%9) [*9)[*9) [*9) [*9) [*9) 1 *9) [*9) [ x | x | x Ix[x[x|x|x[x[x
CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,F, AT, T,PL | x|x|*3) [x]|2 *10)[*10) [*10)(*10) [ *10) [*10) [*10)|*10) | x X x| x| x| x|x|x
MP 204 (Motorschutzgerat) X x| 1T{x|[x *10)[*10) *10)[*10)[*10)| x x| x|x|x
o . . pH, Redox, Cl,, CIO,,
Dosier- und Desinfektionsanlage 0, PAA, H.O X
SMART Digital S (DDE-P(R), DDC, DDA)
SMART Digital XL (DDE-AR, DDA) *7) [*10) *10)
DME-AR, DMX/DMH-AR, DMX/DMH-AT

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne externe

Steuerung maglich. *4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/J: 2 Relais. *9) CIM-Modul
*2) TPED *5) MGE-Motor Modell H/I/J: CIM-Modul. *10) CIU-Gerat
*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat. 1) Integrierter Differenzdrucksensor
Modell H/I/) ist ohne externe Steuerung und von bis zu *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC méglich. *7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU. x = verfiigbar/méglich
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei *8) GENIbus-Modul MPC

Doppelpumpen verfiigbar.
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Die Wasserverteilung vom Wasserturm zum Endverbraucher
ist haufig der letzte Schritt in der Verteilerkette. Grundfos
bietet hierfiir benutzerfreundliche Dosierpumpen an, die fir
eine hervorragende Wasserqualitat sorgen.

Grundfos liefert komplette Dosierpumpenanlagen fiir groRe
und kleine Dosiermengen, die auf verschiedenen Verfahren
zur Ausflockung, Desinfektion und pH-Wertanpassung
basieren. Zusatzlich ermoglicht das von Grundfos
angebotene elektronische und elektrochemische

Zubehdr, das nahtlos in lhre Anlage integriert werden
kann, die vollstandige Uberwachung des Dosier- und
Desinfektionsprozesses.

Grundfos liefert Desinfektionslosungen auf Basis

von Chlorverbindungen inklusive der zugehdérigen
kompetenten Beratung. Zudem tragen die Grundfos
Uberwachungseinrichtungen und Steuerungen, wie z. B.
das Grundfos Remote Management System (GRM), dazu
bei, sowohl die Effizienz, als auch die Zuverlassigkeit zu
verbessern.

Produkteigenschaften Pumpe
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E-Pumpe: CRE S,F AT, T,P x| x| *3) *4)| x | x [ *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) | *5) X | x X
E-Pumpe: CRE (MGE-Motor Modell H/1/J) S,FAT,T,P x| x [x,*3) 2 | x| x[*5) [*5) [ *5) [ *5) [ *5) | *5) | *5) | *5) *5) X IX|X[X[X
Hydro Multi-B P x| x 2 *9) [ *9) *9) *9) [ *9)| *9) | *9) X
Hydro MPC (CU 352) P x| x [x]|2 *9)[*9) | *9) [*9) | *9) | *9) | *9) | *9) | *9) | x X [x|x|x]|x
Control MPC (CU 352) Ap, PP, S, F, AT, T, P x| x |x|2 *9)1*9)[*9) [*9)[*9) [*9)[*9)| *9) | *9) |x x| x| x|x|x
CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,F, AT, T,P L [x|x | *3) [ x| 2 *10)[*10)[ *10) |*10)| *10)|*10){*10)| *10) | x X [ x| x| x|x|x]|x]|x
MP 204 (Motorschutzgerat) X x| 1]x|x *10) |*10) *10)|*10)| *10) | x X[ x| x|x
. " " pH, Redox, CL,, CIO,,
Dosier- und Desinfektionsanlage O,PAA,HZO 2 X
SMART Digital S (DDE-P(R), DDC, DDA)
SMART Digital XL (DDE-AR, DDA), *7) [*10) *10) DDA
DME-AR, DMX/DMH-AR, DMX/DMH-AT

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, CIO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne externe

Steuerung moglich.
*2) TPED

*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich.
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei

Doppelpumpen verfiigbar.

*4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/J: 2 Relais.
*5) MGE-Motor Modell H/I/): CIM-Modul.

TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat.
*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.

*7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU.

*9) CIM-Modul

*10) CIU-Gerat

*1) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfiigbar/maéglich

*8) GENIbus-Modul MPC
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17 3 D R U C K E R H O H U N G glektrq—chemische Zubehor, Qag nahtllos in Ihfe A_nlage
. integriert werden kann, ermdéglicht die vollstandige
Uberwachung des Dosier- und Desinfektionsprozesses.
— Die Hydro Protect von Grundfos ist eine kompakte CIO,-
Desinfektionsanlage mit integrierter Druckerhéhungsanlage,
die maBgeschneidert an Kundenanforderungen angepasst
= werden kann. Sie ist die perfekte Losung, um zu verhindern,
. dass sich organische
Chlorverbindungen im Wasser anreichern. Die Hydro
Protect wird bevorzugt fiir die Wasseraufbereitung in der
Nahrungsmittel- und Getrankeindustrie eingesetzt.

Die Grundfos Niveausteuerungen bieten eine zuverldssige
Uberwachung und Regelung von bis zu sechs Pumpen. Sie
kénnen problemlos mit Motorschutzeinrichtungen und
Frequenzumrichtern kombiniert werden. Umfangreiches
Zubehor, wie z. B. Niveau-, Durchfluss- und Temperatur-
sensoren, liefern die Daten, die zur Regelung des Pumpen-
systems erforderlich sind.

Die durchdachte und speziell fiir jede Anwendung optimierte
Technologie sorgt fiir eine bestmogliche Anpassung an die
Anforderungen. Grundfos mehrstufige Unterwasserpumpen
in Verbindung mit der Pumpensteuerung Control MPC, einem
externen Frequenzumrichter CUE zur Drehzahlregelung,

dem Motorschutzgerat MP 204 zur Uberwachung des
Motorzustands und einer flexiblen Steigleitung zur
Reduzierung der Reibungsverluste erméglichen eine optimale
Anpassung an sich andernde Bedingungen. Mithilfe des
Grundfos Remote Management Systems oder der Grundfos
iSolutions Cloud kann zudem der Zustand der gesamten Anlage
uberwacht werden.

Die Einsatzbereiche von Druckerh6hungsanlagen sind extrem
unterschiedlich und reichen von entlegenen Gemeinden bis
hin zu separaten Druckzonen in Stadten, die ein schnelles
Reagieren bei Verunreinigungen des Trinkwassers ermoglichen.
Die genaue Regelung des Drucks innerhalb der einzelnen
Druckzonen durch die Druckerh6hungsanlagen der Grundfos
Baureihe Hydro MPC, die mit mehrstufigen vertikalen
CR-Pumpen ausgeriistet sind, sorgt fiir hdchste Zuverldssigkeit
und minimale Belastung des Wasserversorgungssystems.

Das von Grundfos angebotene elektronische und

Druckerhohung

Produkteigenschaften Pumpe
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Dosierung und Niveausteuerung (abhéangig vom 5 2
angeschlossenen E_ 2 It} =] 5
©
Sensor) £ S é g g 5
3_ 1] o R g >3
(3 8o ~ N = 4 =1
g g a g § |g| |35 2
g 2 | 22|28 |E|_¢E SN <
2 . ol £18 = |S|F|Els¢e Slel<@ - Z
g S [O8|gls|l2|s|2s|3|2R 5 |% S Els I 2
g 2 wlo| || ZT (2|22 |9c| 2 |ElE|als 3 o
£ 2l [€|E|1g|z|2|3|2|3|38|us| 2 |&3% |y T
2l .|| [BlE|3|2|2|=|E|2|2|Gs| O |E535g« 8 2
Bl e |2 Clo|ls|s| s|o|o|s|s|ae| 5 |3|5/=Ysa 2 _ 4
o| S | ® Vits|la|loa|lo|o|o|o|o|oEg| 2 |2 =|ESH [
= B | o 2|23 |3 |3 35|33 ]5g| 3 |3 6| ls o7 W
o 2| = E|E| 0| 0| o | bof bO| bO| bO| bOX o | ool 4| 00 Ri@ A oag I
828, 555555 555 58 5|58 EogE S22
ol % |32 %/ 6| c| to| to| oo| oo| oo| Bo| Bo| Gows| oo | Bo| V| B 5| E wx8
Q B |a|W®E| S| s o 8| c| 6| 8| 6| 0S| © [m|=S|3 £ wl= = ]
olal 5 |o|lE|R|R|S|S| S| E|S|E|S|SE| S |E|8 s 82N YNE®
se| 82| S8 E|E|E|E|E|E|E(E£5] £ |EE|2s2gs JEE =
E|S| ¢ |o|X|E|E| 2| 8| 8|8|8|8|8|35| 9 |9|a|3|2HS < 2|.80.90 0
HEEREEHEIEFEERE E R EEEE ERERIRIEEIEF] B0y
a5 © |¢|® S |33 | 33333 33 x| 88|22 M-
slal 8 |5|e|E|E| | < < clelclc|cg S |c|u|o|E|XZ|E|5 |22z & T
gg-ﬁ e 8| E|E sl ele|lelelee2| & |2e2E% 28 I
© i} i} i} © T © T i} © s
S8l S |5|&|e|e|8|8|8|8|8|8|8|8¢| & |8|8[%|2[5/=2/8/2|253 3
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E-Pumpe: CRE (MGE-Motor Modell H/1/J) S,F, AT, T,P x| x |x,*3) 2| x| x|*5)|*5) | *5) | *5) | *5)[*5) | *5) | *5) | *5) x| x| x|x|x
Hydro Multi-S P x| x 1 X
Hydro Multi-E (MGE-Motor Modell H/1/J) P x| x 2 x [ *5) [*5) [ *5) | *5) 5) [*5) [ *5) | *5) X
Hydro Multi-B P x| x 2 *9) | *9) *9) *9)[*9)| *9) | *9) X
Hydro MPC (CU352) P x| x [x]2 *9) | *9) | *9) | *9) [*9)[*9) [*9)| *9) | *9) |x x [ x|x[x]|x
Control MPC (CU352) Ap, PP, S, F AT, T,P x| x [x]2 *9)1*9) | *9) 1*9) [*9)[*9) [*9) | *9) | *9) [x X [ x| x|x]|x
CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,FAT, TP L x [ x| *3) [x[2 *10)[*10)[ *10) [*10)[*10)[*10)[*10)| *10) [ x x | x| x | x [ X[ x| x[x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| 1] x[x *10) [*10) *10)[*10)| *10) | x x| x| x|x
— A q pH, Redox, Cl,, CIO,,
Dosier- und Desinfektionsanlage 0. PAA, H.O X
SMART Digital S (DDE-P(R), DDC, DDA)
SMART Digital XL (DDE-AR, DDA) *7) [*10) *10) DDA
DME-AR, DMX/DMH-AR, DMX/DMH-AT

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne externe

Steuerung maglich. *4) Alle MGE-Motoren Modell H/I/J: 2 Relais. *9) CIM-Modul
*2) TPED *5) MGE-Motor Modell H/1/): CIM-Modul. *10) ClU-Gerat
*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerat. *N) Integrierter Differenzdrucksensor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich. *7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU. x = verfligbar/méglich
Hinweis: Der Datenpunkt “Wéarmeenergie” ist nur bei *8) GENIbus-Modul MPC

Doppelpumpen verfiigbar.




KOMMUNALE KLARWERKE

Im Gegensatz zu Wasserversorgungssystemen, die Wasser
mit ausreichendem Druck fiir den Endverbraucher zur
Verfligung stellen, erfordert der Abwassertransport eine
grofRe Vielfalt an Pumpen, um Abwasser in einem Umfeld
mit standig schwankenden Driicken in Bewegung zu halten.
Abhangig von der Topographie und lokalen Vorschriften
erfolgt der Abwassertransport haufig abwechselnd tber ein
freies Gefdlle sowie mithilfe von Pumpen.

Grundfos bietet Losungen flir nahezu alle Anwendungs-
bereiche an —angefangen von vollautomatisch arbeitenden,
maRgeschneiderten Hauptpumpstationen bis hin zu
komplett ausgestatteten, vorgefertigten Ubergabepump-
stationen. Fiir den Anfall groBer Regenwassermengen stehen
Axial- und Halbaxialpumpen zur Verfligung, die groRRe
Wassermengen mit geringer Férderhéhe weitertranspor-
tieren kdnnen. Den Transport kleinerer Abwassermengen
libernehmen in entlegenen Gebieten haufig Druck-
entwasserungssysteme, die mit Schneidwerkpumpen
ausgeristet sind. Fiir die Gebaudeentwasserung

werden Hebeanlagen verwendet. Ergdnzt wird das
Lieferprogramm durch passende Steuerungen und
Uberwachungseinrichtungen.

Die Grundfos Produkte sind speziell fiir Pumpeninstallationen
bestimmt, sodass alle Komponenten von Anfang an

perfekt aufeinander abgestimmt sind. Ein nachhaltiger
Abwassertransport erfordert eine langlebige und kosten-
guinstige Pumpenldsung, die einen stérungsfreien Betrieb
ermoglicht.

Dank der Erfahrung im Projektgeschaft kann Grundfos
besonders zuverldssige und stromverbrauchsoptimierte

18. ABWASSERTRANSPORT

Loésungen anbieten. Die geforderte Nachhaltigkeit wird

in der Planungsphase durch den Einsatz von Stromungs-
simulationsprogrammen (CFD) und die Durchfiihrung einer
Lebenszyklusanalyse erreicht. Ebenso tragen wiederkehrende
Pumpenaudits zur Optimierung des Stromverbrauchs

bei. Und bei einem Pumpenaustausch oder wahrend
Modernisierungsarbeiten sorgt Grundfos dafiir, dass die
Klaranlage weiter betrieben werden kann.

Die von Grundfos entwickelten Hocheffizienzmotoren mit
Frequenzumrichterantrieb erfiillen oder Gbertreffen sogar die
weltweit geltenden gesetzlichen Anforderungen hinsichtlich
des Motorwirkungsgrades. Da 85 % der Lebenszykluskosten
einer Pumpe auf die Stromkosten entfallen, kdnnen durch
den Wechsel auf eine energieeffiziente Motortechnologie bis
zu 50 % der Gesamtkosten eingespart und gleichzeitig die
Umwelt geschont werden.

Regel- und Uberwachungseinrichtungen verbessern
sowohl die Effizienz als auch die Zuverldssigkeit. Grundfos
liefert externe Frequenzumrichter (Grundfos CUE), die
Steuerung Dedicated Controls und eine internetbasierte
Pumpeniberwachung (Grundfos Remote Management,
Grundfos iSolution Cloud), die vollstandig in das Pumpen-
system integriert werden kdnnen. Die Steuerung Dedicated
Controls ermoglicht die einfache Uberwachung von
typischen und speziellen Pumpenfunktionen, wie z. B.
Stromverbrauchsoptimierung und Anti-Blockierfunktion,
mithilfe einer SCADA-Schnittstelle. Die Grundfos Regel-
und Uberwachungseinrichtungen sind mit Plug-and-
Play-Kommunikationsschnittstellen ausgeriistet, die eine
Datentibertragung mit 95 % der auf dem Markt befindlichen
Ubertragungsstandards erméglichen.



GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DEN ABWASSERTRANSPORT

18.1THAUPTPUMPSTATIONEN

Pumpstationen fiir den Abwassertransport sind fir die Weiter-
leitung von groRen Rohwassermengen ausgelegt. Die Zufiihrung
des Abwassers erfolgt liber die unterirdische Kanalisation durch

ein natiirliches Gefalle oder tiber Ubergabepumpstationen.
Hauptpumpstationen sind so ausgelegt, dass eine Pumpe oder eine
Pumpengruppe bestehend aus mehreren Pumpen — manchmal auch
mit unterschiedlicher Férderleistung — den normalen Spitzenzufluss
bewaltigen. Viele Hauptpumpstationen sind mit trocken
aufgestellten Pumpen ausgeriistet. Aber auch nassaufgestellte
Pumpen bieten zahlreiche Vorteile. Dazu gehoren geringere
Betriebskosten und Baukosten fiir die Pumpstation sowie eine
hohere Zuverlassigkeit. Grundfos liefert komplette Pumpensysteme
sowohl fiir die Trockenaufstellung als auch fiir die Nassaufstellung.

Die von Grundfos angebotenen Komplettanlagen bestehen aus
den Pumpen, Armaturen, Messeinrichtungen und einer in einem
Schaltschrank untergebrachten Steuerung. Alle Komponenten

Hauptpumpstation

sind einfach zu warten und optimal aufeinander abgestimmt,
um die groRtmogliche Effizienz zu erreichen. Sie sind in jeder
GroRenordnung sowohl fiir Neubauprojekte als auch fiir
bestehende Installationen lieferbar.

Fiir die Auslegung einer Pumpstation nutzt Grundfos
Stromungssimulationsprogramme (CFD), um die Stromungs-
verhaltnisse an jeder Stelle des Rohrnetzes genau grafisch dar-
zustellen. Auf diese Weise kdnnen Probleme schon vor Baubeginn
entdeckt und Fehler rechtzeitig korrigiert werden. Das Ergebnis sind
Pumpenschachte, die bei geringen und hohen Zufliissen optimal
arbeiten. Sie sind zudem selbstreinigend, so dass der Verschlei und
Gerliche durch die kontinuierliche Beseitigung von Ablagerungen
und Feststoffen erheblich reduziert werden. Zudem kann durch
eine Analyse der Druckverhaltnisse die Entstehung moglicher
DruckstoBe vorherbestimmt und die daraus resultierenden Schaden
vermieden werden.

Die langlebigen Grundfos Pumpen der Baureihe S, SE/SL, SD, KPL
und KWM sind speziell fiir stark schwankende Abwassermengen
bestimmt. Sie kdnnen trocken oder nass aufgestellt werden.

Regel- und Uberwachungseinrichtungen verbessern sowohl die
Effizienz als auch die Zuverlassigkeit und reduzieren gleichzeitig
den Bedarf an Routineinspektionen. Grundfos liefert Motorstarter,
externe Frequenzumrichter (CUE), die Steuerung Dedicated Controls
mit verschiedenen Pumpenfunktionen und ein internetbasiertes
Pumpeniiberwachungssystem (Grundfos Remote Management/
Grundfos iSolutions Cloud) mit SCADA-Schnittstelle.

Die Grundfos Regel- und Uberwachungseinrichtungen sind mit
Plug-and-Play-Kommunikationsschnittstellen ausgeristet, die
eine Datenlibertragung mit 95 % der auf dem Markt befindlichen
Ubertragungsstandards ermoglichen. Umfangreiches Zubehdr,
wie z. B. Niveau-, Durchfluss- und Temperatursensoren, liefern
die Daten, die zur optimalen Regelung und Uberwachung des
Pumpensystems erforderlich sind.
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Dosier- und
A A pH, Redox, Cl,, CIO,, O,, PAA, H,0O. X DDA*7)| DDA*7) DDA X
Desinfekt g 2 Y 272
Dedicated Controls (DC) L X X 2 *9) *9) *9) [*9) | *9) | *9) | x X X | x| x| x|x|x|x
MP 204 (Motorschutzgerat) X X [1]x|x *10) *10) *10)|*10)[ *10) | x X [ x| x X
10 113 (Signalwandler) X x| x
SM 113 (Signalwandler) X X x| x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

*6
*7
*8
*9

Erforderlich ist ein CIM xx2.
DDA: E-Box. DDA XL: CIU.
GENIbus-Modul MPC
CIM-Modul

*10) CIU-Gerat

x = verfiigbar/méglich

*N) Integrierter Differenzdrucksensor
*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich




18.2 DRUCKENTWASSERUNG

In diinn besiedelten Gebieten sowie Gebieten mit hohem
Grundwasserspiegel oder flacher Topographie, in denen der
Abwassertransport uiber ein freies Gefalle nicht moglich oder
zu teuer ist, kann die Druckentwasserung als kostengtinstige
und zuverldssige Moglichkeit verwendet werden, um das
Abwasser von den einzelnen Haushalten der weiter entfernt
verlaufenden 6ffentlichen Kanalisation zuzufihren.

Die Schneidwerkpumpe SEG AutoADAPT mit integriertem
Niveausensor und Pumpenregelung ist nur ein Beispiel fiir die
innovativen Grundfos Produkte, die in Druckentwasserungs-

Empfohlene Produkte fiir die

systemen eingesetzt werden. Das Schneidwerk der

Pumpe zerkleinert effizient alle im Abwasser enthaltenen
Feststoffe und die integrierte Steuerung erleichtert den
Schachtbetrieb. Durch den Einsatz der SEG AutoADAPT
werden nicht nur die Betriebskosten gesenkt, sondern auch
die Kundendiensteinsatze um 75 % sowie die Installations-
und Inbetriebnahmekosten um 50 % reduziert.

Grundfos bietet fiir die Druckentwasserung die kompletten,
leicht zu transpotierenden Pumpstationen PS an, die dank der
glatten Oberflachen selbstreinigend sind. Diese vorgefertigten
Pumpstationen zeichnen sich durch einen geringen
Wartungsaufwand und Reparaturfreundlichkeit

aus. Ausgerliistet sind die Pumpstationen mit den

nass aufgestellten, besonders langlebigen Grundfos
Schneidwerkpumpen, die fiir die Druckentwdsserung bestens
geeignet sind.

Regel- und Uberwachungseinrichtungen mit Grundfos
Remote Management System (GRM) oder Grundfos
iSolutions Cloud (GiC) verbessern sowohl die Effizienz als
auch die Zuverlassigkeit und reduzieren gleichzeitig den
Bedarf an Routineinspektionen. GRM und GiC ermdéglichen
die kostengiinstige Uberwachung von zahlreichen kleinen
Pumpstationen in entlegenen Gebieten.

Die Grundfos Mitarbeiter nutzen Grundfos-eigene
Softwareprogramme zur Analyse der Stromungsverhaltnisse
und Belastung der Pumpstationen, um die Auslegung der
Pumpen und Druckleitungen im Hinblick auf die Effizienz und
Zuverlassigkeit zu optimieren.

Druckentwasserung
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10 113 (Signalwandler) X X X
SM 113 (Signalwandler) X X X
SEG AutoADAPT L X | x| x 1 |*6)|*6) *6) | *6) *6) | *6) | *6) | *6) X X X X
Vorgefertigte Pumpstation L X | x| x X X [X|x|[x|[x|x]|x X
Dosier- und Desinfektionsanlage| VermeidungvonH,S X

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *10) ClU-Gerat

*7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU. 1) Integrierter Differenzdrucksensor

*8) GENIbus-Modul MPC *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
*9) CIM-Modul x = verfligbar/maglich



GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DEN ABWASSERTRANSPORT

18.3 VORGERFERTIGTE UBERGABEPUMPSTATIONEN

Eine Ubergabestation dient zum Sammeln und Weiterleiten
von Abwasser zu einer grofReren Pumpstation. Grundfos
liefert komplette, in GroRe und Gestalt maRgeschneiderte
Pumpstationen fiir individuelle Anforderungen, aber auch
vorgefertigte Pumpstationen komplett mit Tauchmotor-
pumpen, Niveausensoren und Steuerung, die durch
Dosierlésungen erganzt werden kénnen.

Pumpenldsungen in Abwassersystemen miissen auf starke
Bedarfsschwankungen infolge eines ungleichmaRigen
Abwasserzulaufs angemessen reagieren kénnen, um z. B.
DruckstoRe in den Rohrleitungen zu vermeiden. Grundfos

Vorgefertigte Ubergabepumpstation

Pumpen der Baureihe SE/SL und S sind speziell fiir groRe
Forderstrome ausgelegt. Sie kdnnen sowohl nass als auch
trocken aufgestellt werden. Die SEG-Schneidwerkpumpen
hingegen sind bestens fiir den Einsatz in Druck-
entwadsserungssystemen geeignet. Bei vollstandig
eingetauchter Pumpe ist ein Dauerbetrieb méglich.
Innovative Grundfos Produkte, wie z. B. die Abwasserpumpen
mit AutoADAPT-Funktion erleichtern den Schachtbetrieb
und senken die Betriebskosten. Zudem werden die
Kundendiensteinsatze um 75 % und die Installations-und
Inbetriebnahmekosten um 50 % reduziert.

Die Grundfos Steuerung Dedicated Controls bietet eine
zuverldssige Uberwachung und Regelung von bis zu sechs
Pumpen und kann mit Motorschutzeinrichtungen und
Frequenzumrichtern kombiniert werden. Umfangreiches
Zubehor, wie z. B. Niveau-, Durchfluss- und Temperatur-
sensoren, liefern die Daten, die zur Regelung des Pumpen-
systems erforderlich sind.

Die Steuerung Dedicated Controls fiir Pumpstationen verfiigt
lUber eine Funktion zur Vermeidung von Verstopfungen, die
durch den erhohten Anteil an faserigen Bestandteilen im
heutigen Abwasser auftreten konnen. Die Funktion basiert
auf einem Spiilen der Pumpe und einer Stromungsumkehr.
Sie wird bei jedem abnormalen Ereignis aktiviert, das zu
einem Verstopfen der Pumpe fiihren kann, um so teure
Ausfallzeiten zu vermeiden.
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A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, CIO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

Erforderlich ist ein CIM xx2.

*6) *10) CIU-Gert
*7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU.

“8)

*9)

*11) Integrierter Differenzdrucksensor
GENIbus-Modul MPC

CIM-Modul x = verfiigbar/méglich

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich




18.4 HOCHWASSERSCHUTZ

Der Hochwasserschutz beinhaltet nicht nur den Kiistenschutz,
sondern auch die Regenriickhaltebecken, Ausgleichsbecken und
Schleusentore. Er dient zuallerst zum Schutz von Menschen,
Feldfriichten und Nutztieren, aber auch um eine Verunreinigung
von Trinkwasser, Schaden an der Infrastruktur und mogliche
Hungersnédte zu vermeiden. Ein wirksamer Hochwasserschutz zur
Begrenzung moglicher Schaden durch an der Kiiste oder im Inland
auftretendes Hochwasser erfordert zum einen eine sorgfaltige
Planung und zum anderen ein zuverldssiges Pumpensystem, das
im Bedarfsfall nicht ausfallen darf. Die verschiedenen Baureihen
der Grundfos Tauchmotorpumpen besitzen die Zuverlassigkeit
und Robustheit, die fiir den Hochwasserschutz erforderlich sind.
Dazu gehodren die

+ Axialpumpen KPL

+ Halbaxialpumpen KWM

+ Kreiselpumpen S/SE/SL,

wobei die letztgenannten Pumpen sowohl nass als auch trocken
aufgestellt werden kénnen.

Regenriickhaltebecken bieten die Moglichkeit Bedarfsspitzen durch
eine gleichmaRigere Gestaltung des Regenwasserzuflusses in die
Kanalisation zu reduzieren. Auf diese Weise kann die bestehende
Kanalisation zur Bewdltigung der anfallenden Niederschlagsmengen
besser genutzt werden, sodass Kosten zum Ausbau der Infrastruktur
eingespart werden. Regenwasserriickhaltebecken kdnnen in nahezu
jeder GroRe und Form gebaut werden. Der Zu- und Abfluss kann
entsprechend den vorliegenden Verhaltnissen tiber ein natrliches
Gefille, ein Pumpensystem oder einer Kombination aus beidem
realisiert werden. Grundfos bietet flir einen zuverlassigen und
vollautomatischen Betrieb von Regenriickhaltebecken die passenden
Pumpenlésungen mit zugehdriger Steuerung, Tauchriihrwerken und
Reinigungsausriistung an. Sobald die Auslastung der Pumpen es
zuldsst, kann das Abwasser mit hochster Effizienz so zum nachsten
Klarwerk transportiert werden.

Die als Zubehor lieferbaren Grundfos Niveausensoren stellen
sicher, dass die Forderleistung an Bedarfsschwankungen
angepasst wird. Auf diese Weise ist der Zu- und Abfluss in oder
aus dem Regenriickhaltebecken optimal geregelt. Die effiziente
Durchmischung und Reinigung von Regenwasserriickhaltebecken
ist wichtig, um die Betriebskosten zu minimieren und Geruchs-
probleme zu vermeiden. Fiir diese Aufgabe sind die Grundfos
RainJets optimal geeignet, die sich durch eine robuste Bauweise
sowie einfache Wartung auszeichnen. Sie kdnnen allein oder in
Verbindung mit den langlebigen Tauchriihrwerken SMD/SMG
eingesetzt werden.

Grundfos liefert mit dem FLOOD MITIGATION CONTROLLER (FMC)
ein neuartiges Steuerkonzept fiir den effizienten Betrieb von
komplexen Pumpwerken mit folgenden Vorteilen:

- Geringere Kosten im Vergleich zum bestehenden Steuerkonzept
« Reduzierung des Stromverbrauchs

« Flexibel und erweiterbar

« Drahtlose Regelung und Uberwachung

« Einfache Wartung

- Datenaufzeichnung

- Einzigartige Losung vom Spezialisten fiir Pumpstationen

+ Benutzerfreundliches Bedienfeld (Touchscreen)

« Grundfos als Komplettlieferant.

Hochwasserschutz
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A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter

Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor,

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *10) CIU-Gerat
DDA: E-Box. DDA XL: CIU. *N) Integrierter Differenzdrucksensor
GENIbus-Modul MPC *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
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*8)
*9) CIM-Modul x = verfligbar/maéglich

ClO; = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid



GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DEN ABWASSERTRANSPORT

19. ABWASSERBEHANDLUNG

KOMMUNALE KLARWERKE

Bei der kommunalen Abwasserbehandlung wird das Abwasser
gereinigt, das aus Industriebetrieben, Gewerbebetrieben
und Privathaushalten sowie als Oberflachenwasser anfallt.

Zur Beseitigung von Verunreinigungen werden in der Regel
mechanische, biologische und chemische Prozesse verwendet.
Dazu liefert Grundfos das komplette Pumpenprogramm fiir
die Klarwerkstechnik.

Die Abwasserreinigung reicht von einfachen Absetzbecken
bis hin zu aufwendigen Aufbereitungsprozessen mit
biologischer und chemischer Klarstufe, wie wir es heute
kennen. Mit der Aufbereitung sollen die im Abwasser
enthaltenen Verunreinigungen, wie z. B. Bakterien und Viren,
sauerstoffverbrauchende Stoffe, Nahrstoffe, Arzneimittel,
Chemikalien sowie Schwermetalle, weitestgehend entfernt
werden, bevor das gereinigte Abwasser in den Vorfluter
geleitet wird.

Grundfos verfuigt liber eine jahrzehntelange Erfahrung

in der Entwicklung von Steuerungen und Uberwachungs-
einrichtungen fiir Pumpen, Dosieranlagen und
Desinfektionslésungen. Zudem fertigt Grundfos die
Motoren zum Antreiben der Pumpen fiir alle Arten von

Medien und Férderstromanforderungen selbst. Auf diese
Weise ist zur Erflillung der Prozessanforderungen eine
perfekte Abstimmung der Pumpenhydraulik, des Motors, der
Elektronik und aller weiteren mechanischen Komponenten
gewahrleistet, die zu einer kompletten Pumpenlésung
gehdren, um den bestmoglichen Wirkungsgrad und ein
optimales Behandlungsergebnis zu erreichen.

Auch Regel- und Uberwachungseinrichtungen sind ein
wichtiger Bestandteil des Aufbereitungsprozesses. Grundfos
bietet Online-Analyseverfahren an, die Daten zur Regelung
wichtiger Betriebsparameter, wie z. B. die Anzahl der
Bakterien und den Restchlorgehalt, liefern.

Die von Grundfos entwickelten Hocheffizienzmotoren mit
oder ohne integriertem oder externem Frequenzumrichter
erfillen oder tbertreffen sogar die weltweit geltenden
gesetzlichen Anforderungen hinsichtlich des Motorwirkungs-
grades. Da 85 % der Lebenszykluskosten einer Pumpe auf die
Stromkosten entfallen, kénnen durch den Wechsel auf eine
energieeffiziente Motortechnologie bis zu 50 % der
Gesamtkosten eingespart und gleichzeitig die
Umweltbelastungen reduziert werden.




191 BIOLOGISCHE KLARSTUFE

Die biologische Aufbereitung ist das am haufigsten eingesetzte
Verfahren, um grofRe Menge an organischen Substanzen und
Nahrstoffen aus dem Abwasser zu entfernen. Sie folgt der
mechanischen Klarstufe und ist die aufwendigste und teuerste
Klarstufe in einem Klarwerk.

Der fiir die biologische Kladrstufe charakteristische Belebt-
schlammprozess wird durch das Wachstum spezieller Bakterien
erreicht, die gel6st im Abwasser leben und die Ausfallung
unterstiitzen. Zur Schaffung optimaler Lebensbedingungen fiir
die Bakterien ist eine bestimmte Verweildauer des Abwassers
und Schlamms erforderlich, damit eine biologische Reinigung
stattfinden kann.

Wahrend der biologischen Aufbereitung zirkulieren die Bakterien
zwischen unterschiedlichen Prozesszonen, die ihnen bestimmte
Lebensbedingungen bieten. In den verschiedenen Zonen
herrschen aerobe, anoxische und anaerobe Verhiltnisse, sodass
unterschiedliche biologische Prozesse fiir eine Beseitigung von

Empfohlene Produkte Regelparameter

organischen Substanzen und Nahrstoffen, wie z. B. Stickstoff und
Phosphor, sorgen.

Fiir die Umwalzung des Abwassers zwischen den Zonen stehen
die zuverldssigen SRP-Rezirkulationspumpen von Grundfos zur
Verfiigung, die einen hohen Forderstrom bei geringer Férderhohe
liefern. In grollen Becken und Umlaufbecken sorgen zudem die
energieeffizienten SFG-Stromungsbeschleuniger durch Erzeugen
einer gleichmaRigen Stromung ohne Totraume dafiir, dass sich
keine Bakterienflocken absetzen und die Schwebstoffe optimal
mit den Nahrstoffen in Kontakt kommen.

Fiir eine effiziente Sauerstoffanreicherung des Abwassers
wahrend der biologischen Aufbereitung liefert Grundfos fest
installierte oder absenkbare Systeme mit feinblasigen Beliiftern.
Auch der aus Edelstahl gefertigte AeroJet von Grundfos kann zur
Sauerstoffanreicherung aber auch zur Durchmischung eingesetzt
werden.

Wo die Beckengestaltung den Einsatz von Strémungs-
beschleunigern verhindert, erméglichen die robusten und
wartungsfreundlichen Grundfos SMD- und SMG-Tauchriihrwerke
aus korrosionsbestandigem Werkstoff einen stérungsfreien
Betrieb in anspruchsvoller Umgebung.

Die Rezirkulation von Schlamm vom Nachklarbecken zum Belebt-
becken ist ein Schluisselprozess der biologischen Klarstufe. Diese
Aufgabe wird zuverldssig von den langlebigen Grundfos Pumpen
der Baureihe SE/SL, S und KPL/KWM Gibernommen, die sowohl
trocken als auch nass aufgestellt werden kénnen. Bei Bedarf
kénnen die Pumpen Uber einen externen Frequenzumrichter (CUE)
betrieben werden.

Grundfos liefert auch komplette Dosierpumpenanlagen fiir
groBe und kleine Dosiermengen, die nach verschiedenen
Verfahren arbeiten. Sie konnen fiir die pH-Wertanpassung im
Prozessbecken und zur Zuflihrung von Substraten

genutzt werden, um z. B. die Phosphorausfallung und den
Denitrifikationsprozess am laufen zu halten.

Biologische Klarstufe

Produkteigenschaften Produkt

fiir die Dosierung und Niveausteuerung (abhangig vom
angeschlossenen

Sensor)
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Dosieranlage PH, vy ST X X
4 0,, PAA, H,0,
SMART Digital S (DDE-P(R), DDC, DDA) DDA
SMART Digital XL (DDE-AR, DDA) “7) [10)|  |"10) “10) |PPA x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

Erforderlich ist ein CIM xx2.
DDA: E-Box. DDA XL: CIU.
GENIbus-Modul MPC
CIM-Modul

*10) CIU-Gerat

*6)
*7) *11) Integrierter Differenzdrucksensor
*8)
*9)

x = verfiigbar/maglich

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich



GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE ABWASSERBEHAND

Schlamm ist ein Nebenprodukt der Abwasserbehandlung,

der in jedem herkdmmlichen Klarwerk anfallt. Im Gegensatz
zum Ableiten des behandelten Wassers in den Vorfluter ist die
Schlammbehandlung sehr viel schwieriger. Der Schlamm wird
in der Regel als Diinger verwendet, auf eine Miilldeponie ver-
bracht oder vor Ort bzw. bei einem externen Partner —haufig
auch zur Energieerzeugung — verbrannt.

Die Schlammférderung erfordert Pumpenldsungen, die fiir
viskose Medien geeignet sind und nicht verstopfen diirfen.
Der Primarschlamm muss vom Vorklarbecken zum Ort der
Schlammaufbereitung geférdert werden. Die Pumpen fiir die
Pumpstation missen in Abhangigkeit des Schlammgehalts
und der Fordermenge sorgfaltig ausgewahlt werden. Fiir
diese Aufgabe werden hdufig Kreiselpumpen mit Freistrom-
laufrad verwendet, wie z. B. die langlebigen Grundfos

19.2 SCHLAMMBEHANDLUNG

Pumpen der Baureihe SE/SL oder S, die fiir fir den Einsatz
in anspruchsvoller Umgebung ausgelegt sind. Fiir die
Schlammforderung werden trocken aufgestellte Pumpen
bevorzugt, weil eine haufige Inspektion problemlos moglich
ist und die Pumpen einfacher zu warten sind.

Schlamm kann direkt in einem Schlammanreicherungs- oder
Schlammspeicherbecken entwassert werden. In der

Regel wird der Schlamm durch Schwerkraft in einem
Schlammanreicherungsbecken oder in einer einfachen
Entwasserungseinrichtung eingedickt. Zur Steigerung der
Effizienz und zur Verbesserung des Absetzverhaltens kénnen
zudem Chemikalien und Polyelektrolyte hinzugefiigt werden.
Auf diese Weise ist es moglich, bis zu 80 % der Schwebstoffe zu
entfernen.

Grundfos liefert vollautomatische Dosieranlagen mit SPS-
Steuerung sowie komplette Dosierpumpensysteme fiir grole
und kleine Dosiermengen, die auf verschiedenen Verfahren zur
Ausflockung, Desinfektion und pH-Wertanpassung basieren.

In der Regel erfolgt die Schlammbehandlung mithilfe
mehrerer Verweilbecken, die mit langsam drehenden AMG-
Tauchrihrwerken ausgestattet werden kénnen, um eine
homogene Schlammkonzentration sicherzustellen. Die
robusten Grundfos Tauchriihrwerke bestehen aus korrosions-
bestandigen Werkstoffen, sind einfach zu warten und
ermoglichen einen stérungsfreien Betrieb in rauer Umgebung.

Bei groBen Klarwerken ist die anaerobe Eindickung das am
weitesten verbreitete Verfahren zur Schlammbehandlung.
Dabei erfolgt ein weiterer Zerfall des Schlamms unter sauer-
stoffarmen Bedingungen. Auf diese Weise wird der organische
Anteil des Schlamms um bis zu 40 bis 60 % reduziert.

Schlammbehandlung
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CUE (Frequenzumrichter) Ap, PP, S, F AT, T,P L [ x[x[*3)[x ]2 *10)[*10)[*10)/*10)[*10)[*10)[*10)[  *10) X x [ x [x [ x[X]x][x]|x
Dedicated Controls (DC) L x| x| x [x]2 *9)[*9) *9)[*9) *9) *9) [ x X | x [ x x| x| x[x|x
MP 204 (Motorschutzgerat) X x[1[x]|x *10)[*10) *10)[*10)| _ *10) X X |x|x|x
Polymeraufbereitungsanlage (Polydos) PH, Redox, Cl,, €0, 0,, *10)
PAA,H.O,
10 113 (Signalwandler) X X |x
SM 113 (Signalwandler) X X | x
SMART Digital S (DDE-P(R), DDC, DDA)
SMART Digital XL (DDE-AR, DDA) *7)[*10)|  [*10)]  |DDA*10)|DDA X
DME-AR, DMX/DMH-AR, DMX/DMH-AT

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2.
*7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU.
*8)

*9)

*10) ClU-Gerat
*11) Integrierter Differenzdrucksensor
GENIbus-Modul MPC

CIM-Modul x = verfiigbar/maglich

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich




19.3 MECHANISCHE KLARSTUFE

Im Rohabwasser sind viele organische und anorganische
Stoffe enthalten, wie z. B. Toilettenpapier, Stofffetzen, Windeln
sowie Plastiktiiten und Holzstlicke. Diese Feststoffe miissen

im ersten Schritt des Aufbereitungsprozesses entfernt

werden. Die erste Stufe der mechanischen Aufbereitung

bildet deshalb die Rechenstation. Durch das Entfernen der
zurlickgehaltenen Feststoffe wird der Abfallanteil im Abwasser
erheblich reduziert. Gleichzeitig werden auf diese Weise auch
Geruchsprobleme beseitigt. Grundfos liefert Pumpenlésungen
und passende Steuerungen fiir die Riickspilung der Rechen,
um einen zuverldssigen Betrieb der Rechenstation zu
ermoglichen. Die Grundfos Druckerhéhungsanlagen der
Baureihe Hydro MPC mit mehrstufigen Kreiselpumpen sorgen
flir eine einfache Regelung von Druckzonen. Zusammen mit
den als Zubehor lieferbaren Niveausensoren erméglichen sie so
eine effiziente Reinigung der gesamten Rechenstation.

Nach dem Durchlaufen der Rechenstation zum Zurlickhalten
groRer Besandteile erfolgt im ndchsten Schritt der
mechanischen Klarstufe das Entfernen von Kies und Fett,

die vor Beginn der biologischen Kldrstufe beseitigt werden
mussen, um einen ordnungsgemaRen Betrieb der Kldranlage
zu gewahrleisten. Fiir den Trennprozess der fiir die Beseitigung
von Kies und Fett erforderlich ist, werden fein- und grobblasige
Grundfos Bellifter mit entsprechend grof3en Luftstrémen
eingesetzt. Die zum Abpumpen des abgesetzten Kies von
Grundfos angebotenen Pumpen kénnen trocken oder nass
aufgestellt werden und bieten die erforderliche Zuverlassigkeit
fiir einen sicheren Betrieb.

Bei heftigen Niederschlagen kann tiberschiissiges Wasser in
Ausgleichsbecken zwischengespeichert werden. Auf diese
Weise kdnnen Kosten eingespart werden, weil die eigentlichen
Behandlungsbecken kleiner ausfallen kénnen und das Klarwerk
gleichmaRiger ausgelastet wird. Ausgleichsbecken kénnen in
nahezu jeder GroRe und Form gebaut werden. Der Zu- und
Abfluss kann entsprechend den vorliegenden Verhaltnissen
tiber ein natiirliches Gefille, ein Pumpensystem oder einer
Kombination aus beidem realisiert werden. Grundfos

liefert Pumpen, die fiir grolle Férdermengen ausgelegt

sind. Dazu gehdren die besonders langlebigen Pumpen

der Baureihe SE/SL, S und KPL/KWM, die sowohl nass als

auch trocken aufgestellt werden kdnnen. Die als Zubehor
erhaltlichen Niveausensoren von Grundfos sorgen dafiir,

dass die Forderleistung an Bedarfsschwankungen angepasst
wird. Auf diese Weise ist der Zu- und Abfluss zum und vom
Ausgleichsbecken optimal geregelt.

Regel- und Uberwachungseinrichtungen verbessern

sowohl die Effizienz als auch die Zuverlassigkeit. Neben

den Frequenzumrichtern CUE bietet Grundfos auch das
Motorschutzgerat MP 204 zur Uberwachung des Motorzustands
an, um einen optimalen Betrieb zu gewahrleisten.

Me he Klarstufe
Produkteigenschaften Produkt
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CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,F, AT, T,P, L x| x[*3)[x[2 *10)(*10)[*10)|*10){*10) [*10) [*10)| *10) | x x| x| x| x[X]x[x]x
Dedicated Controls (DC) L X[ x| x|[x|2 *9)|*9) *9) [*9) | *9) | *9) | x X[ x [ x| x| x|x|x]|x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x[1[x][x *10)[*10) *10)|*10)| *10) | x X | X[ X|X
Polmeraufbereitungsanlage (Polydos) pH, Redox, Cl,, ClO,, O,, X *10)
und Desinfektionsanlage PAA,H.,O,
10 113 (Signalwandler) X X
SM 113 (Signalwandler) X X
Hydro MPC (CU 352) P x| x [x]|2 *9)[*9)1*9) [*9) [*9) [*9) [*9) | *9) [ *9) | x x| x| x[x[x] [x
SMART Digital S (DDE-P(R), DDC, DDA) DDA
SMART Digital XL (DDE-AR, DDA) *7) |*10) *10) *10) |PPA X
DME-AR, DMX/DMH-AR, DMX/DMH-AT
Beliiftersysteme X

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *10) CIU-Gerat

*7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU. *11) Integrierter Differenzdrucksensor
*8) GENIbus-Modul MPC *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
*9) CIM-Modul x = verfiigbar/maéglich




GRUNDFOS STEUERUNGEN FUR DIE ABWASSERBEHAND

19.4 KLARWERKSZULAUF

Pumpensumpf nicht so ausgefiihrt, dass ein Absetzen von
Feststoffen verhindert wird, stehen die robusten AMD-
Tauchrihrwerke zur Verfligung, um eine vollstandige
Durchmischung sicherzustellen. Auf diese Weise wird ein
storungsfreier Betrieb ermdglicht und die Entstehung von
Geriichen verhindert.

Dieser Bereich des Klarwerks ist durch groRRe Bedarfs-
schwankungen im Hinblick auf die Férderleistung
gekennzeichnet. Durch die Aufteilung der Forderleistung
auf mehrere Pumpen, die tiber externe Frequenzumrichter
(CUE) angetrieben werden, wird die hydraulische

Belastung in den nachfolgenden Klarwerksprozessen
gleichmaRig verteilt. In der Entwurfsphase werden
Stromungssimulationsprogramme (CFD) eingesetzt, um den
optimalen Abwasserzufluss in das Zulaufpumpwerk und die

Das Abwasser am Zulaufpumpwerk eines Klarwerks mechanische Klarstufe durch Darstellung der hydraulischen
enthdlt zundchst alle Stoffe, die in die Kanalisation gelangt Bedingungen zu ermitteln.
sind. Dazu gehoren nicht nur fakalienhaltige Abwdsser
aus Haushalten, sondern auch Schmutzwasser aus Die Grundfos Steuerung Dedicated Controls regelt den Betrieb
Industriebetrieben und Abwasser aus Krankenhausern, Hotels des gesamten Zulaufpumpwerks und liefert dartiberhinaus
und Restaurants sowie Stoffe, die direkt liber Gullis in die wichtige Betriebsdaten an das lUibergeordnete SCADA-System
Kanalisation eingeleitet werden. des Klarwerks, das den gesamten Klarwerksbetrieb steuert.
In Verbindung mit den integrierten Pumpensensoren und
Die besonders langlebigen Grundfos Pumpen der Baureihe externen Messgeraten sorgt die Steuerung mit ihren zahl-
S SE/SL, YCC und KWM sind fiir den Transport von stark reichen Regel- und Uberwachungsmaéglichkeiten fiir eine
schwankenden Abwassermengen bestimmt. Sie kdnnen hohere Effizienz und Zuverlassigkeit durch eine Optimierung
sowohl nass als auch trocken aufgestellt werden. Ist der des Betriebs.
Klarwerkszulauf
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fiir die Dosierung und (abhdngig vom - <
Niveausteuerung angeschlossenen Sensor) E 2 [C] = 2
£ 8 z RS s 5
> = %) ] s|=
a o o 4 . g (7]
RN ERRRE R REREE
(7] - =
8 || [ol& |g|8|EIS|E|2]sE .12 38
SO |18 |93 g|s|2|8|2|8|8|=x 3|¢s|E|S
g 2 wlal 22| Z|o|€|2|l=|loe|2|E|=|ol™
€ |2 |£]5/9l2z2|g|3|2|3|3|u22|25Y Y=
AREEHEHEHEHEEH R EEER
Sle|lg tlo|lo|lo|v|o|o|lo|o|aea|lalEl=E e
2 E|sl (92|28 (2|2 2|22 2|5E 28 T ElS s
HMEAR] =S =1 33| 3338 @SS = =
AEIR E|'E| bo| to| bo| bo| bof bo| bo| bORZ| bo| bo Q|00RI M| A
alT|E clcs|cs|s|ls|lc|c|swls|lc @Oz
S2i25els5|s5l 2l 2l a3l aaal to|Ell
o| T |&| | .S|.S| bo| Bo| bo| Bo| bo| Bo| Bo| Boss| Bo| Bof R| | 5 £
ole| 5|l (B S| S|S|E|S[E|E|Sc| 8|8 =|a|N2<|nlc
eSS GR|E | E|E|E|E|E|EIE3 EIE L S Es|g
El5|c|o|P2|ZE| o|o|o|o|lo|lao|a|las|a|alSle eS| 2 [C]
S|lalo|w S5 S|S|o|o|o|o|lo|lolo|aV a3 ElLS|S|E =
MR IR HE R R R R EHE ENE ER R EEE A 2
Tjn_ma.ﬂEE:::::::::E::mozlﬁ;“;g‘__E~
I HEE R e e R HE
| alS|S|&2|S|a|a|a|a|a|a|a|ala|a|L|&|2|G|=|Z|E ||| a
CUE (Frequenzumrichter) Ap, PP,S,F, AT, T,P, L x| x [*3)[x]|2 *10)| *10) [ *10) |*10){*10)|*10)|*10)| *10) | x X | x [ x| x| x|[x|x|x]|x
Dedicated Controls (DC) L x| x| x|x|2 *9) [*9) *9)*9)| *9) [*9)| x X[x|x|x|[x|[x|x]|x
LC/LCD L x| x| x|[x]|1 X X | X|x|x
MP 204 (Motorschutzgerit) X x| x| x]|x *10)|*10) *10)[*10) *10) | x X [ x| x|x]|x
10 113 (Signalwandler) X x| x| x
SM 113 (Signalwandler) X X X | x

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, O3 = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,O, = Wasserstoffperoxid

*6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *10) CIU-Gerat

*7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU. *1) Integrierter Differenzdrucksensor
*8)

"9)

GENIbus-Modul MPC *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
CIM-Modul x = verfligbar/maéglich
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20. BEWASSERUNG

Einflussfaktoren auf die Bewdsserung
Bei der Bewdsserung einer Flache ist Einiges zu beachten.
Dazu gehort:

- Art der Feldfrucht

-Klimaverhaltnisse

-Verfligbare Wassermenge

- Zugang zum Wasser

- Ebene oder hiigelige Flache

- Lehmiger oder sandiger Boden

-Anzahl der Bewdsserungsmonate

- Auswahl der Bewasserungspumpe

- Folgen bei einem Ausfall der Bewdsserung.

Die aufgeflihrten Faktoren haben Einfluss auf das ein-
zusetzende Bewdsserungsverfahren. Zu beachten sind zudem
die lokalen Vorschriften! In einigen Fallen ist eine Erlaubnis
der Behorden erforderlich.

In der Regel darf der Quelle nur eine bestimmte Wassermenge
pro Jahr entnommen werden, die nicht tiberschritten werden
darf. Die Behorden setzen unterschiedliche Verfahren zur
Uberwachung der entnommenen Wassermenge ein, sodass
verschiedene Messinstrumente erforderlich sind, wie z. B.
Durchflussmesser, Wasserzahler, Betriebsstundenzahler, usw.

Bewdsserungsverfahren
+ Flutung
+ Beregnung
- Ortsfeste Regner
- Mobile Regner
-- Schlauchhaspel
-- Kreisberegnungsanlage
-- Parallelregner
Tropfchenbewdsserung
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201 B EWASS E R U N G SAN LAG E Dazu ist die Bewasserungsflache in Abhangigkeit des

Wasserbedarfs in Zonen einzuteilen. Der Wasserbedarf
varriert je nach Feldfrucht sowie Sonneneinstahlung und
Windverhaltnissen. So kann es sinnvoll sein, bestimmte
Feldfriichte in Hanglange oder schattigen Bereichen anzubauen.

2) Bewdsserungsausriistung

Je nach verwendeter Bewdsserungsausriistung varriert die
erforderliche Wassermenge und der Druck. Deshalb muss die
Ausristung immer vor der Pumpe ausgewahlt werden. Auch
die Steuerung darf nicht vergessen werden. Sie regelt die
Forderleistung und schaltet die Pumpe zu bestimmten Zeiten
ein und aus. Wasser kann eingespart werden, wenn nicht bei
direkter Sonneneinstrahlung oder starkem Wind bewdssert
wird. Eine Grundfos Steuerung kann deshalb so program-
miert werden, dass der Betrieb nicht nur hinsichtlich des
Wasserbedarfs der Feldfrucht, sondern auch im Bezug auf die
Wassereinsparung optimiert wird. Ein zeitweises Abschalten
der Pumpe erméglicht dem Boden das Bewasserungswasser
aufzunehmen. Das rechtzeitige Wiedereinschalten verbessert
die Wasseraufnahme, sodass kein Wasser verschwendet wird.

3) Wasserquelle

Die Wasserquelle fiir die Bewdsserung bestimmt, welche Pumpe
eingesetzt wird. Grundfos Unterwasserpumpen fiir Tiefbrunnen
sind z. B. darauf ausgelegt, Wasser aus mehreren hundert

Zu berlicksichtigende Faktoren: Meter Tiefe zu férdern. Fiir die Nutzung von Oberflichenwasser

hingegen kdnnen eine Vielzahl von Pumpen verwendet werden.

1) Gestaltung der Bewdsserungsanlage

Die Bewisserungsanlage muss: 4) GRM/GiC
-auf den Wasserbedarf der Feldfriichte ausgelegt sein Das Grundfos Remote Management System (GRM) oder die
- eine optimale Bewasserungseffizienz bieten. Grundfos iSolution Cloud (GiC) kann als kostenginstiges

Uberwachungssystem genutzt werden.

Bewadsserung

o Produkteigenschaften Produkt
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CUE (Frequenzumrichter) Ap,PP,S,F AT, T,PL | x[x[*3)[x]2 *10)/*10)[*10){*10)[*10)[*10) [*10)[ *10) | x x | x [ x| x[X]x][x X
E-Pumpe: CRE, NBE, NKE, ... S,F,AT,T,P x [ x[3)[ [*a) [ x[x[*5)[*5)[*5)[*5) [*5) [*5) [*5) [ *5) | *5) x| x X
E-Pumpe: CRE, NEBE, NKE, ... x o oo oo Lo Foos Loms Foos | oen |
(MGE-:Aotorl\;\odell'H/I/J; S,F AT, T,P x| x ) 2| x|x|*5)|*5)|*5)|*5)|*5)[*5)|*5)| *5) 5) x| x| x|x|x
: : . H, Redox, CL,, CIO.
Dosier- und Desinfektionsanlage pH, A Y X
0, PAA, HO,
Hydro MPC (CU 352) P x| x|x|2 *9) | *9) | *9) | *9) *9)|*9) | *9) | *9) [x X x| x|x[x]|x
MP 204 (Motorschutzgerat) X x| 1]x]|x *10)| *10) *10)|*10)| *10) | x x| x|x X
Solarmodule / Windkraftrader X
CR Flex, SQ Flex X *10) X X X
SMART Digital S (DDE-P(R), DDC, DDA)
SMART Digital XL (DDE-AR, DDA) X *7) [*10) *10) DDA X
DME-AR, DMX/DMH-AR, DMX/DMH-AT

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*1) Ein Kaskadenbetrieb von 2 MAGNA3-Pumpen ist ohne externe

Steuerung maglich. *4) Alle MGE-Motoren Modell H/1/J: 2 Relais. *9) CIM-Modul
*2) TPED *5) MGE-Motor Modell H/I/J: CIM-Modul. *10) CIU-Gerat
*3) Ein Kaskadenbetrieb von 2 E-Pumpen mit MGE-Motor TPED und MGE-Motor Modell F/G: CIU-Gerdt. *11) Integrierter Differenzdrucksensor
Modell H/I/J ist ohne externe Steuerung und von bis zu *6) Erforderlich ist ein CIM xx2. *12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
6 Pumpen mit externer Steuerung Control MPC moglich. *7) DDA: E-Box. DDA XL: CIU. x = verfligbar/maglich
Hinweis: Der Datenpunkt “Warmeenergie” ist nur bei *8) GENIbus-Modul MPC

Doppelpumpen verfiigbar.



Wasserférderung mit erneuerbaren Energien:
SQFlex / CU200 / GRM ClU273 SQFlex

Erneuerbare Energien, die immer mehr zur bevorzugten
Energiequelle werden, ermdglichen eine flexible und
nachhaltige Wasserversorgung. Denn in den letzten Jahren
sind die Kosten fiir die Erzeugung sauberer Energie aus
erneuerbaren Quellen stark gesunken. Gleichzeitig haben
Regierungen in der ganzen Welt beschlossen, den Anteil an
erneuerbaren Energie erheblich zu steigern. Das Bestreben,
den Motorwirkungsgrad zu verbessern und den CO,-Ausstoss
zu verringern, hat dazu gefiihrt, auch vermehrt die Art der
Stromerzeugung vorzuschreiben. Dieser Trend wird sich
zukiinftig fortsetzen. Die mit erneuerbarer Solarenergie
betriebenen Unterwasserpumpen von Grundfos ermoglichen
eine kostengiinstige, flexibel einsetzbare und sichere
Wasserversorgung. Egal wo sie installiert werden, werden nicht
nur Stromkosten eingespart, sondern auch die Kosten fiir den
Ausbau der Infrastruktur.

Vorteile von solarbetriebenen Unterwasserpumpen:

> Einfache Installation: Solarbetriebene Unterwasserpumpen
kénnen optimal an die Anwendung und die Bedingungen
vor Ort angepasst werden. Sie werden als betriebsfertige
Losung geliefert und sind deshalb besonders einfach auch
unter erschwerten Bedingungen zu installieren und zu
betreiben.

> Langere Pumpenlebensdauer: Die integrierten Schutz-
einrichtungen fiir den Pumpenmotor verringern den
Wartungs- und Reparaturaufwand der solarbetriebenen
Unterwasserpumpen.

> Kostengtinstige Férderung: Die kostenglinstigen Unter-
wasserpumpensysteme sind fiir den Dauerbetrieb und den
Aussetzbetrieb ausgelegt. Nach Anschaffung der Anlage
sind die Betriebskosten dufRerst gering. Solarbetriebene
Unterwasserpumpen sind bestens fiir die Bewasserung,
Viehhaltung, Fischzucht und Wasserversorgung geeignet.

21. SOLARWARMENUTZUNG

Eine solide Investition

Die liber erneurbare Energien angetriebenen Grundfos
Pumpensysteme bieten ein Hochstmaf an Nachhaltigkeit und
Zuverlassigkeit und sind dank der niedrigen Lebenszyklus-
kosten eine kostengiinstige Alternative zu netzabhangigen
Loésungen. Die Lebenszykluskosten einer solarbetriebenen
Grundfos Unterwasserpumpenanlage sind erheblich niedriger
im Vergleich zu herkdmmlichen Wasserversorgungsanlagen,
weil nicht nur die Stromkosten entfallen, sondern auch die
Wartungskosten reduziert werden.

In der Regel beinhalten die Lebenszykluskosten eines
netzabhangigen Pumpensystems folgende Posten:

> Anschaffung der Pumpe und Anlagenkomponenten

> Betriebskosten, wobei die Stromkosten den hochsten Anteil
bilden

> Servicevereinbarungen zur Sicherstellung einer korrekten
Anlagenauslegung, eines hohen Pumpenwirkungsgrads,
einer hohen Forderleistung und einer zuverldssigen Logistik
sowie technische Beratung und Wartung.

Bei den erneuerbare Energien nutzenden Grundfos Anlagen
entfallt der groRte Kostenanteil auf die Anfangsinvestition.
Nach der Installation fallen dann keine Stromkosten an,
sodass sich die Investition schnell amortisiert. Die Vorteile
einer Zusammenarbeit mit Grundfos bestehen darin, dass das
Pumpensystem von Anfang an optimal auf die Anwendung
abgestimmt ist, sodass die Kosten fiir die Installation,
Inbetriebnahme und Wartung erheblich reduziert werden.
Deshalb ist die Anschaffung einer mithilfe von erneuerbaren
Energien angetriebenen Wasserversorgungsanlage eine gute
Investition. Und insbesondere bei Neuinstallationen férdern
viele Regierungen die Nutzung von erneuerbaren Energien,
sodass das Risiko bei derartigen Investitionen sehr gering ist.
Zudem besteht keine Abhangigkeit von standig steigenden
Strompreisen, sodass sich die Investition auch deshalb schnell
amortisiert.



211 SOLARWARMEANLAGE

Umrichter fiir Solaranlagen (RSI):

Der intelligente Umrichter fiir Solaranlagen mit der
Bezeichnung Renewable Solar Inverter (RSI) ist fiir die
Spannungsversorgung von Grundfos Pumpen bestimmt.

Er sorgt fiir eine Erweiterung der Einsatzméoglichkeiten fiir
solarbetriebene Wasserversorgungsanlagen und gleichzeitig
fir eine erhebliche Reduzierung der Lebenszykluskosten.

PRODUKTVORTEILE

« Witterungsbestandig und fiir die Installation im Freien
geeignet dank der Schutzart IP66

» Moderne MPPT-Software zur kontinuierlichen
Anlagenoptimierung im Hinblick auf die Temperatur und
den Zustand der Solarmodule

« Inbetriebnahmeassistent mit fir den Grundfos
MS-Unterwassermotor vordefinierten Parametern

Erneuerbare Energien

GRUNDFOS STEUERUNGEN — SOLAR WATER SOLUTION

Uberwachungs- und Regelméglichkeiten

CU 200 SQFlex

Die CU 200 ist fiir die Baureihe SQFlex bestimmt. Sie dient
zur automatischen Regelung von Fiillstdnden in Behdltern
und Wasserspeichern sowie zur Vor-Ort-Uberwachung

des Stromverbrauchs der SQFlex und informiert Gber erste
Anzeichen fiir eine bevorstehende Reparatur. Die CU 200 ist
einfach zu installieren und zu bedienen.

CIU 283 GRM SQFlex

Die CIU 283 GRM SQFlex ist fiir die Baureihe SQFlex
bestimmt. Sie erméglicht die automatische Regelung von
Fiillstanden in Behdltern und Wasserspeichern sowie die
Uberwachung des Pumpenbetriebs (iber die Fernbedienung
R100 bzw. Grundfos GO oder das Grundfos Remote
Management System (GRM)/die Grundfos iSolutions Cloud.
Mithilfe der CIU 283 GRM SQFlex kénnen Funktionen wie
EIN/AUS-Schalter, Niveauschalter und Impuls-Wasserzahler
genutzt werden. Zudem ist es moglich die maximale Drehzahl
der SQFlex anzupassen, wenn der Brunnen nur eine geringe
Wassermenge liefert, um eine Uberlastung zu vermeiden.

Die CIU 283 GRM SQFlex ist besonders als Uberwachungs-
einrichtung fiir die SQFlex in entlegenen Gebieten geeignet.
Mit ihr kann die Anlagenleistung tiberwacht werden, um
rechtzeitig reagieren zu kénnen, wenn die Pumpe wegen
einer Storung abschaltet oder mit verringerter Leistung lauft.
Auf diese Weise konnen rechtzeitig MaBnahmen ergriffen
werden, bevor Tiere zu Schaden kommen oder die Ernte
vernichtet wird.

CIU 903 SQFlex
Das ClIU 903 entspricht dem CIU 283, jedoch ohne GRM.

Produkteigenschaften Produkt
CR Flex, SQ Flex, RSI Rege.!parameter
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SQ Flex L X CU 200|CIU 903| Clu903 13) X X | x
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ClU 283
CR Flex L X X X 13) X X

A = AutoADAPT, FA = FlowADAPT, Ap = Differenzdruck, P = Konstantdruck, PP = Proportionaldruck, T = Konstante Temperatur, AT = Differenztemperatur, F = Konstanter
Volumenstrom, S = Konstante Drehzahl/Frequenz, L = Niveau, pH = pH-Wert, Cl, = Chlor, ClO, = Chlordioxid, Os = Ozon, PAA = Peressigsaure, H,0, = Wasserstoffperoxid

*9) CIM-Modul
*10) CIU-Gerat
*N) Integrierter Differenzdrucksensor

*12) Sensor mit Ausgangssignal 4-20 mA erforderlich
x = verfligbar/maéglich

*13) Es ist ein CIU 903 und ein CIM 280 zu bestellen. Das CIM 280
istin das CIU 903 einzusetzen. Das CIM 280 unterstiitzt
die Mobilfunktechnologie 3G/4G. Dazu ist eine 3G/4G-
Antenne und eine entsprechende SIM-Karte erforderlich.




EMPFOHLENE PRODUKTE:
SENSOREN UND FREQUENZUMRICHTER

Grundfos Direct Sensors fiir die Industrie: Grundfos Differenzdrucksensorsatz DPI 0-0,6 bar
- VFS: Vortex-Durchflusssensoren fiir Fliissigkeiten | + Sensor mit 0,9 m abgeschirmtem Kabel (7/16”-Anschliisse) 0-1,0 bar gy
- VFI: Vortex-Durchflusssensoren fiir Fliissigkeiten | -« 1original DPI-Halter (fiir die Wandmontage) 0-1,6 bar '
- RPS: Relativdrucksensoren fiir Fliissigkeiten « 1Grundfos Halter (fiir die Montage am Motor) 0-2,5bar
- DPS: Differenzdrucksensoren fiir Fliissigkeiten « 2 Schrauben M4 0-4,0 bar
- DPI: Differenzdrucksensoren fiir Fliissigkeiten « 1selbstschneidende Schraube M6 0-6,0 bar
- DPI +T: Differenzdruck- und Temperatursensoren | - 1selbstschneidende Schraube M8 0-10 bar “5 = "
- RPI: Drucksensor fiir Fliissigkeiten « 1selbstschneidende Schraube M10 @
- RPI +T: Druck- und Temperatursensor « 1selbstschneidende Schraube M12
- S1 001 PSU: Netzteil fiir die Sensoren VFI, RPI, DPI - 3 Kapillarrohre (kurz/lang)
(mit mA-Ausgang) « 2 Anschlussstlicke (1/4” - 7/16”)
- S1 010 CNV: Messumformer « 5 schwarze Kabelbinder
Eingang 0,5-3,5V/0-4,5V
Ausgang 4-20 mA /2-10V /1-5V Grundfos Montagesatz fiir TPED-Pumpen mit zwei Sensoren

In der Tabelle sind die oben erwdhnten Sensoren der Baureihe Grundfos Direct Sensors aufgefiihrt.

Typ/ Messbereich in bar 0-1,0 0-1,6 0-2,5 0-4,0 0-6,0 0-10 0-16 0-25
RPI (4-20 mA) X X X X X X X X
RPI4+T (2x 0-10 V) X X X X X X X
DPI v2 (4-20 mA) X X X X X X X X
DPI v2 +T (2x 0-10 V) X X X X X X X X
DPI (4-20 mA) X X X X X X X
RPS (0,5-3,5 V) X X X X X X X
RPS+T (2x 0,5-3,5 V) X X X X X X X

S (0,5-4,5 V) X X X X X X X

+T (2% 0,5-4,5 V) X X X X X X
Typ / Nennweite DN DN 18 DN 25 DN 32 DN 40 DN 50 DN 65 DN 80 DN 100 I
VFS (0,5-3,5 V) bis 4001/min X X X X X X ?
VFS-QT (0,5-3,5 V) X X X X X !
VFI (4-20 mA) bis 240 m>/h X X X X X X X X

o 5 a 0,3-6 0,6-12 1,4-28 2-40 3,3-66 5-100 8-160 12-240

Messbereich™ [m*/h] ([/min]) | (5%00) | (10200} | (20-400) | (32-640) | (50-1.000) | (80-1.600) | (130-2.600) | (200-4.000)

Drucksensor MBS 3000 Danfoss 0-2,5bar
« Elektrischer Anschluss: Stecker 0-4 bar
- Lieferbar als Relativ- oder Absolutdrucksensor 0-6 bar -
(Der Absolutdruck ist gelegentlich bei Verwendung 0-10 bar
des CR-Monitors erforderlich.) 0-16 bar [ “i
0-25bar T e
§ortl i
Drucksensorsatz MBS 3000 Danfoss 0-4bar I_J - Lm
« Bestehend aus Drucksensor mit 2 m abgeschirmten Kabel 0-6bar v
« Anschluss: G 1/2 A gemaf3 DIN 16288 - B6kt 0-16 bar il
« 5 schwarze Kabelbinder 0-25bar | .
"
Durchflussmesser MAGFLO MAG 3100/5000 Siemens 1-5m?3 (DN 25) ?
3-10 m? (DN 40) L4
6 -30 m* (DN 65) d

20-75m? (DN 100)

Temperatursensor TTA Carlo Gavazzi 0 °C bis +25°C
-25 °C bis +25 °C
+50 °C bis +100 °C
0 °C bis +150 °C
Zubehor fiir den Temperatursensor mit Anschluss RG 1/2 Schutzrohr &9 x 50 mm

Schutzrohr &9 x 100 mm
Schneidringbuchse

Umgebungstemperaturfiihler WR 52 tmg -50 °C bis +50 °C

Differenztemperatursensor ETSD Honsberg 0°Cbis+20°C
0 °C bis +50 °C
Trockenlaufschutz Ligtec Grundfos
- Geeignet fiir CRE, CRIE, CRNE, MTRE, SPKE, CRKE, CME
« Schutz der Pumpe vor Trockenlauf
« Schutz der Pumpe vor zu hohen Medientemperaturen (130 °C £5 °C)
« Uberwachung der Motortemperatur, wenn der PTC-Fiihler im Motor angeschlossen ist.
« Fehlersichere Bauweise. Ist der Sensor oder die Elektronikeinheit defekt, das Sensorkabel beschadigt
oder die Spannungsversorgung fehlerhaft, schaltet die Pumpe sofort ab.
« Versorgungsspannung 200-240 V oder 80-130 V
« Lieferbar mit verschiedenen Kabelldngen




GRUNDFOS STEUERUNGEN — PRODUKTUBERSICHT SENSOREN UND FREQUENZUMRICHTER

Hydrostatischer Drucksensor MPS Siemens 0,5bar/5m

+ Mit unterschiedlichen Kabelldngen lieferbar Tbar/10m

+ WRAS/ACS-Zulassung fiir groRe BaugréRen 5bar/50m

« Piezoelektrisches Messprinzip 10 bar /100 m

+ Ausgangssignal 4-20 mA 16 bar /160 m

Ultraschallsensor Sietrans Probe LU Siemens 0,25m bis6m
zur Niveau-, Volumen- und Volumenstrommessung 0,25mbis12m

« Betriebsbedingungen gemaf IEC 60770-1

« Relative Luftfeuchtigkeit: 45 bis 75 %

« Zuldssiger Luftdruck: 860 bis 1060 mbar

+ Ausgangssignal 4-20 mA + 0,02 mA

Handprogrammiergerat fiir Sietrans Probe LU Siemens Handprogrammiergerat

Schwimmerschalter MS1

+ 1Schwimmerschalter MS1

+ 2 Schwimmerschalter MS1

+ 3 Schwimmerschalter MS1

+ 4 Schwimmerschalter MS1

+ Auch mit Wandhalter lieferbar

+ Auch in explosionsgeschiitzter Ausfiihrung lieferbar
+ Mit unterschiedlichen Kabelldngen lieferbar

Digitale S::CAN Sensoren fiir Wasserparameter Mogliche Messparameter: "
» Modbus-Schnittstelle zur Steuereinheit CU 382 « Freies Chlor
+ Onboard-Speicherung der Kalibrierdaten + Gesamtchlorgehalt
+ Alle Sensoren mit Integrierter Temperatur- + Chlordioxid
messung und Temperaturkompensation + Wasserstoffperoxid
« Vorkalibriert « Peressigsaure
(Sensor fiir pH-Wert, ORP, Leitfahigkeit) . ORP
« Membranbedeckter Sensor nach dem ampero- « pH-Wert
metrischen Messprinzip fiir die Desinfektion - Leitfahigkeit

« Geringe pH-Wertabhangigkeit bei den

Sensoren zur Messung des freien Chlors
Sensoren fiir Abwasserpumpen (z. B. S, SE, SEG)
Sensoren fiir Wasser im Ol, Vibrationen, Feuchtigkeit.
Signalwandler 10 113 und SM 113.

CUE-Frequenzumrichter fiir dreiphasige Pumpen

Die Grundfos CUE-Frequenzumrichter dienen In Verbindung mit dem zugehdrigem Sensor
als Erganzung zu den drehzahlgeregelten verfiigt der CUE-Freqnezumrichter lber folgende
E-Pumpen fiir die Industrie, Gebaudetechnik, Regelungsarten:

kommunale Wasserversorgung, kommunale - Proportionaler Differenzdruck
Abwasserentsorgung und Bewdsserung. « Konstanter Differenzdruck

Die wandhangenden Frequenzumrichter « Konstantdruck

besitzen dieselben Funktionen und dieselbe - Konstantdruck mit Stoppfunktion
Bedienoberflache wie die E-Pumpen mit « Konstantes Niveau

integriertem Frequenzumrichter. Mit einer - Konstantes Niveau mit Stoppfunktion
CUE-L6sung kann die Drehzahl nahezu jeder « Konstanter Volumenstrom

Grundfos Pumpe —egal welche Baugréfle, « Konstante Temperatur.

welche Motorleistung und fiir welchen

Anwendungsbereich — geregelt werden. Durch Fiir folgende Netzspannungen lieferbar:

die Anpassung der Motorleistung an den Bedarf +1x200-240V /3 x 200-240V / 3 x 380-500V/ /
sind hohe Stromeinsparungen moglich. Zudem 3% 525-600 V /3 x 575-690 V.

erleichtern die CUE-Frequenzumrichter die
Installation, weil sie speziell flir GRUNDFOS
Pumpen entwickelt worden sind. Weitere
Vorteile sind der kurzschlusssichere Ausgang, die
Anzeige von Stérmeldungen lber das Display
oder ein optional installiertes Relais sowie

die externe Sollwertfiihrung. Ein externer
Motorschutz ist nicht erforderlich.

« Der CUE-Frequenzumrichter kann auch (iber
ein externes Signal oder mithilfe eines CIU tiber
GSM/GPRS, Modbus TCP, PROFINET |0, Modbus
RTU, Profibus DP, LON, BACnet MS/TP oder GRM
angesteuert werden.

Remote Sensoren fiir die Steuerung Control DDD
Drahtlose Sensoren fiir die Montage in entlegenen Gebieten zur Dateniibertragung tiber GPRS/GSM
mit der Steuerung fiir bedarfsgesteuerte Verteilersysteme (DDD).

Umrichter RSI fiir Solaranlagen

Der RSl kann in Verbindung mit zahlreichen Grundfos Unterwasserpumpen und trocken aufgestellten
Pumpen eingesetzt werden. Mit dem Umrichter kann eine Grundfos Pumpe bis 37 kW betrieben
werden, mit der eine solarbetriebene Wasserversorgungsanlage ausgeristet ist.

Der RSl ist besonders einfach zu installieren und einzurichten. Zusammen mit einer SP-Unterwasserpumpe
oder einer anderen Grundfos Pumpe bildet er eine modular aufgebaute Anlage mit hochster Flexibilitat. ==
Dank der Schutzart IP66 ist der RSI vor Regen, Staub und Sand geschiitzt, sodass kein zusatzlicher Schaltschrank
mit Liftung und Filter als Witterungsschutz erforderlich ist. Die moderne MPPT-Software sorgt fiir eine kontinuier-
liche Anlagenoptimierung durch das Ausgleichen von Umgebungseinfliissen im Hinblick auf die Solarmodule,
sodass die Forderleistung erheblich verbessert wird. Der Solarumrichter kann liber das Netz oder einen Generator
betrieben werden, ohne dass irgendwelche Parameter geandert werden miissen, weil er mit Gleich- und Wechselstrom gespeist werden kann.




EMPFOHLENE PRODUKTE:
KOMMUNIKATION UND MOTORSCHUTZ

Feldbuskommunikationsschnittstellen CIM / CIU
Fur die Regelung und Uberwachung von Pumpensystemen ist das Grundfos Feldbuskonzept die perfekte
Losung. Die Kommunikationsschnittstellenmodule (CIM) und Kommunikationsschnittstellengerate
(CIU) erméglichen die Datentibertragung tiber offene Netzwerke, wie z. B. PROFIBUS DP, Modbus RTU,
LONWorks, BACnet MS/TP, Mobilfunknetz 3G/4G, Modbus TCP, PROFINET 10, BACnet IP, WITS-DNP3,
EtherNet/IP oderGrundfos iSolution Cloud (GiC) bzw. Grundfos Remote Monitoring (GRM). )
Auf diese Weise ist eine Prozessregelung basierend auf Standard-Funktionsprofilen méglich.

CIM 050 fiir die Datenlibertragung tiber GENIbus
CIM 060 fiir die Dateniibertragung tiber Funk von einer Dedicated Controls oder
SEG AutoADAPT zur Grundfos GO

CIU100 fiir die Datentibertragung tiber LON (Pumpen)
CIM 100 fiir die Datentibertragung tiber LON (Pumpen)
CIMT0 fiir die Datentibertragung tiber LON (Druckerhéhungsanlagen/neuere Doppelpumpen)

CIU150 fiir die Dateniibertragung tiber PROFIBUS DP
CIM150 fiir die Dateniibertragung tiber PROFIBUS DP
ClU152  fir die Dateniibertragung liber PROFIBUS DP (Abwasserpumpen mit AutoADAPT)

ClU 200 fiir die Dateniibertragung tiber Modbus RTU

CIM 200 fiir die Dateniibertragung tiber Modbus RTU

ClU 201 fiir die Dateniibertragung tiber Modbus RTU (mit E/A-Karte)

ClU 202 fiir die Dateniibertragung liber Modbus RTU (Abwasserpumpen mit AutoADAPT)

CIU 260 * fiir die Dateniibertragung tiber 3G/4G-Mobilfunknetze oder SMS

CIM 260 * fiir die Dateniibertragung tiber 3G/4G-Mobilfunknetze oder SMS

ClU 261* fur die Dateniibertragung tiber 3G/4G-Mobilfunknetze oder SMS (mit E/A-Karte)

ClU 262* fiir die Datenlibertragung tiber 3G/4G-Mobilfunknetze oder SMS

(Abwasserpumpen mit AutoADAPT)

* Erfordert eine 3G/4G-Antenne und eine entsprechende SIM-Karte. Zur Herstellung eines CIU 260 ist ein
CIU 900 und CIM 260, zur Herstellung eines CIU 261 ein CIU 901 und ein CIM 260 und zur Herstellung
eines CIU 262 ein CIU 902 und CIM 260 zu bestellen.

ClU300 fiir die Dateniibertragung tiber BACnet MS/TP
CIM 300 fiir die Dateniibertragung tiber BACnet MS/TP

CIU500 fiir die Dateniibertragung tiber PROFINET 10 / Modbus TCP / BACnet IP
zur Grundfos iSolution Cloud oder zum GRM / EtherNet/IP

CIM 500 fiir die Dateniibertragung liber PROFINET 10 / Modbus TCP / BACnet IP
zur Grundfos iSolution Cloud oder zum GRM / EtherNet/IP

ClU 501 fiir die Dateniibertragung tiber Modbus TCP mit der Grundfos iSolution Cloud oder dem GRM
(mit E/A-Karte)

CIM 531 fiir die Dateniibertragung tiber WITS-DNP3

CIU 900 Schnittstellengerat zum Einsetzen eines CIM fiir Grundfos Produkte,
die die integrierten Zusatzmodule nicht unterstiitzen
CIU901  Schnittstellengerat zum Einsetzen eines CIM fiir Grundfos Produkte,
die die integrierten Zusatzmodule nicht unterstitzen (mit E/A-Karte)
ClU 902 fiir die drahtlose Kommunikation tiber Infrarot (Abwasserpumpen mit AutoADAPT)
ClU 903 fir die drahtlose Kommunikation tiber Infrarot mit der SQ Flex

E-Box 150 PROFIBUS DP Erweiterungsschnittstellengerat fiir die DDA-Dosierpumpen SMART Digital S
E-Box 200 Modbus RTU Erweiterungsschnittstellengerét fiir die DDA-Dosierpumpen SMART Digital S
E-Box 500 Modbus TCP/ PROFINET 10/ GiC GRM IP Erweiterungsschnittstellenmodul fiir die
DDA-Dosierpumpen SMART Digital S

INTELLIGENT
GRM (Grundfos Remote Managment) / GiC (Grundfos iSolution Cloud) cO
Die Erfassung und Aufzeichnung von Leistungsdaten mithilfe einer internetbasierten Uberwachungs-
einrichtung erméglicht die Optimierung von Pumpensystemen und Druckerh6hungsanlagen.

« Empfang von Alarm-SMS/Alarm-E-Mail bei Ereignissen, die ein sofortiges Eingreifen erfordern.
Dazu gehodren ein niedriger Betriebsdruck, Wassermangel oder Probleme mit der Spannungsversorgung.
« Anpassung von Einstellungen liber das Internet
- Sicherstellung der korrekten Auslegung der Anlage zur Deckeung des erforderlichen Bedarfs
- Analyse des Verbrauchsverhaltens und der Energieausnutzung

Die internetbasierte Uberwachung erméglicht zudem die Optimierung von Reparatur- und Wartungs-

planen fiir Pumpensysteme und Druckerh6hungsanlagen. Die Daten von Pumpeninstallationen werden

an eine zentrale Datenbank weitergeleitet und dem Vertragsunterzeichner tiber einen sicheren Webserver

zur Verfligung gestellt. Die Nutzer haben Zugang zu den vom Vertragsunterzeichner freigegebenen

Pumpeninstallationen.

CIM 280  Schnittstelle zwischen 3G/4G-Mobilfunknetz und GRM/GiC

ClIU280  Schnittstelle zwischen 3G/4G-Mobilfunknetz und GRM/GIiC e

CIU 281  Schnittstelle zwischen 3G/4G-Mobilfunknetz und GRM/GiC (E/A-Karte)

ClU282  Schnittstelle zwischen 3G/4G-Mobilfunknetz und GRM/GiC (Abwasserpumpen mit AutoADAPT)

ClU 283  Schnittstelle zwischen 3G/4G-Mobilfunknetz und GRM/GiC (SQFlex, MGFlex)

Hinweis: Erfordert eine 3G/4G-Antenne und eine entsprechende SIM-Karte mit aktiviertem internationalem
SMS-Roaming. Zur Herstellung eines CIU 280/ 281/ 282 / 283 ist ein CIU 900 / 901/ 902 / 903 und ein
CIM 280 zu bestellen, das in das ClU-Gerat eigesetzt wird.

Hinweis: Die Nutzung des GRM-Systems erfordert einen Vertrag mit Grundfos fiir die Datenspeicherung.




GRUNDFOS STEUERUNGEN — PRODUKTUBERSICHT KOMMUNIKATION UND MOTORSCHUTZ

Fernbedienung Grundfos GO
fiir die drahtlose Kommunikation mit allen Grundfos Pumpen und Steuerungen.

Die Fernbedienung Grundfos GO ermdglicht eine intuitive Pumpenregelung liber Smartphone
oder Tablet und den Zugang zu allen Grundfos Programmen von unterwegs. Das spart Zeit bei
der Einrichtung der Pumpenregelung, der Berichtserstellung und der Datenaufzeichnung mit der
umfassendesten auf dem Markt erhaltlichen Kommunikationsplattform.

MI 401 ALPHA READER

Der ALPHA READER MI 401 wird mit dem in einer Heizungsanlage installierten ALPHA3-
oder ALPHA2-Pumpe Modell E verbunden. Er erméglicht den hydraulischen Abgleich von
Zweirohrheizungsanlagen mithilfe einer auf einem Smartphone aufgespielten App.

Motorschutzgerat MP 204
Uberwachung und Schutz von Pumpeninstallationen.

« Schutz vor Trockenlauf und zu hoher Motortemperatur

« Laufende Uberwachung der Stromaufnahme der Pumpe

+ Auslesen von Betriebsdaten iiber die Fernbedienung R100 oder Grundfos GO

« Anbindung an tibergeordnete Steuerungen tber Bus (GENIbus)

« Option: Dateniibertragung tiber Profibus, Modbus, GSM/GPRS, GRM, PROFINET, Modbus TCP
mithilfe von ClU-Kommunikationsschnittstellengerédten

+ Auch als fertige Schaltschranklésung Control MP 204 lieferbar

- Bis120 A

- Externe Stromwandler zur Erweiterung des Strombereichs bis 999 A

+ Messgenauigkeit flr die meisten Messparameter: +/-1%

« Schutzart: IP 20

« Umgebungstemperatur: -20 bis 60°C

« Relative Luftfeuchtigkeit: 99 %

» Nennspannung: 400V AC

« Strombereich: 3-999 A

« Frequenz: 47-63 Hz

« IEC-Ausloseklasse: 1-45

« Spezielle Grundfos Ausldseklasse: 0,1-30 s

« Spannungsschwankungen: -25/+15 % der Nennspannung

« Ubereinstimmung gemiR EN 60947, EN 60335, UL/CSA 508

« Kennzeichnung: CE, cUL, C-tick

Control MP 204
Fertig montierter Schaltschrank mit Motorschutzgerat MP 204, Sicherungen,
Relais, Schalter, Meldeleuchten, Klemmen.

Einzelsteuerung fiir analoge Sensoranwendungen.

Option: Datentibertragung tiber Profibus, Modbus, GSM/GPRS, GRM, Modbus TCP, PROFINET IO
mithilfe von CIU-Kommunikationsschnittstellengerdten

Control CUE

Bei der Grundfos Control CUE handelt es sich um einen Schaltschrank, der mit einem der zahlreichen S
Frequenzumrichter der Baureihe CUE ausgeriistet ist. Zusatzlich verfligt der Schaltschrank tiber I“ g

einen Hauptschalter, einen Sicherungsautomaten und optional tiber einen Ausgangsfilter. Der LlmLe -1
Frequenzumrichter hat einen integrierten PI-Regler und dient zur Drehzahlregelung zahlreicher . 'ﬁ"

Grundfos Pumpen. Er besitzt dieselben Funktionen und dasselbe Bedienfeld wie die Grundfos

E-Pumpen. Die komplette Baureihe deckt einen Leistungsbereich von 2,2 kW bis 90 kW ab.

Der Schaltschrank Control CUE kann eingesetzt werden, wenn

« die Pumpendrehzahl an den Anlagenbedarf angepasst werden soll, um den Stromverbrauch zu
senken.

« bestimmte Regelfunktionen, wie z. B. Konstanter Volumenstrom, Konstantdruck oder Konstantes
Niveau, benétigt werden.

« die Regelung und Uberwachung der Pumpe in das SCADA/SRO-System integriert werden muss.




EMPFOHLENE PRODUKTE: STEUERUNGEN

Control MPC / Control DDD

Fertig verdrahteter Schaltschrank mit Steuereinheit, Sicherungen und Hauptschalter.

+ Regelung und Uberwachung von bis zu sechs baugleichen, parallel geschalteten Pumpen
« Motoren von 0,37 bis 75 kW (auf Anfrage bis 315 kW) anschlieRbar

(]

« Schutzart: IP54.

« Regelalgorithmus zur Optimierung des Stromverbrauchs

- Benutzerfreundliches Grafikdisplay

« Inbetriebnahmeassistent

« Einfache Installation und Inbetriebnahme
- Einfache Bedienung

» Modulare Lésung mit zahlreichen Erweiterungsmaglichkeiten |
« Anwendungsoptimierte Software, bedarfsabhangige Verteilung

Anwendungen L]
« Heizungsanlagen

« Klimaanlagen

- Kiihlanlagen

« Druckerhéhungsanlagen, bedarfsabhdngige Verteilung
« Industrieprozesse A

+ Wasserversorgungsanlagen
Die Control MPC ist zur Regelung und Uberwachung folgender Pumpenbaureihen bestimmt: ’

« CR(E), CRI(E), CRN(E), CME
« NB(E), NBG(E)

« NK(E), NKG(E)

.TP

« TPE Serie 1000

« TPE Serie 2000

«HS

.sp

« MAGNA/ UPE Serie 2000

Ausflihrungen fiir E-Pumpen und fiir liber externe Frequenzumrichter geregelte Pumpen.
Optionen: Datenlibertragung tiber Ethernet (VNC-Server), LON, PROFIBUS, Modbus RTU, BAcnet MS/TP,
BACnet IP, 3G/4G-Mobilfunknetz, PROFINET |0, Modbus TCP, Grundfos Remote Management System.

Control MPC Serie 2000
Steuerung und Uberwachungseinrichtung fir MAGNA3- und TPE3-Pumpen.
Schaltschrank mit Steuereinheit und Hauptschalter.

« Regelung von bis zu sechs baugleichen Grundfos Pumpen der Baureihe MAGNA, MAGNA3, UPE, TPE3
« Versorgungsspannung: 1x 100-240 V.
« Alle MotorbaugroRen anschlieRbar.
Die Spannungsversorgung fiir die Pumpen muss extern bereitgestellt werden.
« Schutzart: IP54.
« Regelalgorithmus zur Optimierung des Stromverbrauchs
- Benutzerfreundliches Grafikdisplay
« Inbetriebnahmeassistent
« Einfache Installation und Inbetriebnahme
« Anschlussméglichkeit fiir bis zu 6 Differenzdrucksensoren fiir die Einrichtung von Druckzonen
« Anwendungsoptimierte Software

...

Anwendungen
« Heizungsanlagen
« Klimaanlagen 2

Optimale Anpassung der Forderleistung an den Bedarf durch einen geschlossenen Regelkreis.
Mogliche Regelparameter:

« Proportionaler Differenzdruck

« Konstanter Differenzdruck

- Externer Differenzdruck *

« Volumenstrom *

« Temperatur *

« Temperaturdifferenz. *

* Externer Sensor erforderlich.

Optionen: Dateniibertragungsschnittstellen fiir LON, BACnet MS/TP, Modbus RTU, PROFIBUS DP,
3G/4G-Mobilfunknetz, PROFINET IO, Modbus TCP oder Grundfos Remote Management System.
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Drucksteuereinheit PM1, PM2

Die Drucksteuereinheiten PM 1und PM 2 sind fiir die automatische EIN-/AUS-Steuerung von Grundfos
Pumpen und anderen Wasserversorgungspumpen in Mehrfamilienhdusern, Haus und Garten, der
Landwirtschaft und anderen dhnlichen Anwendungen bestimmt.

« Benutzerfreundliches Bedienfeld

« An beliebiger Stelle in der Installation einsetzbar
« Flexible Spannungsversorgung

« Mit Schutzfunktionen fiir die Pumpe

Maximal zuldssiger Betriebsdruck: 10 bar

Medientemperatur: 5 °C bis 40 °C (bis 60 °C, wenn keine VDE-Zulassung erforderlich ist*)

DID - Dosing Instrumentation Digital
Vormontierte Anlage zur Messung und Regelung
von 3 Parametern fiir die Wasserqualitat

Die Uberwachung der fiir die Wasserqualitat
wichtigen Parameter sowie die genaue
Dosierung von Desinfektionsmitteln oder

eine prazise Anpassung des pH-Werts sind

fiir viele Wasseraufbereitungsprozesse von
groBer Bedeutung. Die neuen Grundfos
Kompaktmessysteme DID mit integrier-

tem PID-Regler zur Prozesssteuerung sind

die perfekte Kombination aus moderner
Digitalsensortechnologie der Firma s::can und
jahrzehntelanger Erfahrung, die Grundfos im
Bereich Dosieren und Desinfizieren besitzt. Die
Kompaktmesssysteme DID sind optimal auf

die Verwendung in Verbindung mit Grundfos
Dosierpumpen, Grundfos Gasdosieranlagen

und Grundfos Anlagen zur Herstellung und
Dosierung von Chlordioxid und Hypochlorit
abgestimmt. Sie sind als vorgefertigte

Anlagen mit Bypass-Durchflusszelle oder als
kompletter Montagesatz fiir Anwendungen

mit im Behalter eingetauchten Sensoren
lieferbar. Die vormontierten DID-Systeme sind
dank der Vorkalibrierung einfach in Betrieb

zu nehmen. Auch die Installation des Sensors
und der Steuerung gestaltet sich wegen der
feldbusgestiitzten Kommunikation besonders
einfach. Die in das Komplettmesssystem
eingebaute Steuereinheit CU 382 bietet eine
Vielzahl an Einrichtungsmaoglichkeiten fiir die frei
konfigurierbaren Digitaleingdnge und -ausgange
bzw. Analogeingdnge und -ausgange sowie fiir die
Funktionen der Steuerung.

DID-System mit Bypass-Durchflusszelle

Die Ausfiihrungen mit Bypass-Duchflusszelle

sind fiir die Dosierung von Desinfektionsmitteln,
die Uberwachung und Anpassung des pH-Werts
sowie fur die Uberwachung der Leitfahigkeit, des
Redoxpotentials und der Temperatur bestimmt.
Das DID-System ist auf einer Riickwand vormon-
tiert und besteht aus der Steuereinheit CU 382 und
einem oder mehreren Sensoren mit Signalkabel zur
Messung der Wasserparameter.

DID-System mit Sensor(en) fiir den Behiltereinbau
Die Ausfiihrungen fiir die Behalterinstallation

sind fur die Uberwachung der Leitfahigkeit,

des Redoxpotentials, des pH-Werts und der
Temperatur bestimmt. Die Sensoren sind direkt im
Behalter oder Becken angeordnet, ohne dass eine
Bypassleitung und eine Durchflusszelle erforderlich
sind. Das System wird als kompletter Satz fiir

die Montage vor Ort geliefert. Es besteht aus

der Steuereinheit CU 382, einem oder mehreren
Sensoren mit Signalkabel zur Messung der
Wasserparameter und Haltern fiir die Montage der
Eintauchsensoren im Behdlter.

Steuereinheit AR

Steuereinheit CU 382

« Intuitive Bedienung mit Volltextanzeige

« Datenaufzeichnungsfunktion fiir Einstell- und
Kalibrierdaten und Messwerten

« Bis zu 3 frei konfigurierbare Reglerausgange,
einstellbar als PID- oder 2-P-Regler

« Schnittstelle Modbus RTU (Slave)

» Modbus-Sensorschnittstelle

« Datenaustausch tiber USB-Stick

« Hoch- und Runterladen von Dateien
zum Einrichten

- Flexible Zuordnung von Ein- und Ausgéngen
(Eingange: 2(3)x digital, 1x analog (0)4-20mA,
Ausgange: 2x digital, 3x analog 4-20mA,
1x Melderelais)

- Geeignet fiir einen groBen Spannungsbereich

« Sensoren zur Messung von Wasserparametern

» Modbus-Schnittstelle zur Steuereinheit CU 382

« Onboard-Speicherung der Kalibrierdaten

« Alle Sensoren mit Temperaturmessung und
Temperaturkompensation

- Vorkalibriert
(Sensor fuir pH-Wert, ORP, Leitfahigkeit)

» Membranbedeckter Sensor nach dem ampero-
metrischen Messprinzip fiir die Desinfektion

« Geringe pH-Wertabhangigkeit bei den
Sensoren zur Messung des freien Chlors

Mégliche Messparameter
« Freies Chlor

« Gesamtchlorgehalt

« Chlordioxid

- Wasserstoffperoxid

« Peressigsaure

« ORP

« pH-Wert

- Leitfahigkeit

Hydraulischer Anschluss der Durchflusszelle

« Max. Druck am Zulauf: 3bar

- Saugseitiger/Druckseitiger Schlauchanschluss
flir zahlreiche Schlauchdurchmesser

« Absperrventil

« Duchflussbegrenzer (Begrenzung auf max. 60 I/h)

« Stromungsschalter (aktiviert bei ca. 30 1/h)

« Durchflusszelle mit Entnahmevorrichtung fiir
Wasserproben

» Max. Druck am Abgang: 0,5 bar

« Sensorhalter fiir die Behalterinstallation

« Vorbereitet fiir den Anschluss an metrische
Rohrleitungen mit einem AuRendurchmesser
von 50 mm oder z6llige Rohrleitungen mit einem
AuRendurhcmesser von 2"

« Schutz der Sensorspitzen vor Beschddigungen

« Vorbereitet fiir den Anbau von Luftdruckzubehor
fiir die Reinigung

Die Steuereinheit AR ist in zwei Ausflihrungen lieferbar:
- Standardausfiihrung, montiert auf dem Klemmenkasten der Dosierpumpe

« Wandhangende Ausfiihrung, montiert auf einer Montageplatte.




GRUNDFOS FMC

STEUERUNG FUR DEN HOCHWASSERSCHUTZ (FLOOD MITIGATION CONTROLLER)

DIE STEUERUNG FUR DEN HOCHWASSERSCHUTZ AUF SPS-BASIS DIENT ZUM VOLLAUTOMATISCHEN
BETREIBEN UND REGELN VON PUMPSTATIONEN. DIE KOMMUNIKATION KANN DABEI DRAHTLOS ODER
KABELGEBUNDEN ERFOLGEN.

PRODUKTVORTEILE

Auch heute werden in vielen Landern die Hochwasserschutzstationen noch manuell betrieben, sodass
Personal jeden Tag rund um die Uhr vor Ort sein muss, um die vielen Schalter und Regler zu bedienen.
Bei unserem Losungsansatz ist nur eine einzige Steuerung mit intuitivem Bedienfeld erforderlich,

auf das liber verschiedene Kommunikationsmittel zugegriffen werden kann. Die Steuereung ist fiir
herkdmmliche Pumpwerke und Schleusenpumpwerke geeignet.

«+ Geringere Kosten im Vergleich zum bestehenden Steuerkonzept
+ Reduzierung des Stromverbrauchs

- Flexibel und erweiterbar

+ Drahtlose Ansteuerung

« Einfache Wartung

+ Datenaufzeichnung

- Einzigartige L6sung vom Spezialisten fiir Pumpstationen

« Benutzerfreundliches Bedienfeld (Touchscreen)

+ Grundfos als Komplettlieferant

« Einfaches Erstellen von Berichten und Trenddarstellungen fiir die Leistung, Stromaufnahme,
Betriebsstunden und Temperatur der einzelnen Gerate

« Darstellung der elektrischen Schaltbilder am Bildschirm und PC zur Erleichterung der Wartung

« Vollstandige Kontrolle dank Echtzeit-Aktualisierung der Anlagendaten lber nur ein System

« Einfache Fehlerbehebung durch Anzeigen aller Stérungen der an die Steuerung FMC
angeschlossenen Gerate auf dem Bildschirm

« Schnelles Informieren des Bedienpersonals bei Storungen und einfaches Aufstellen des
Reparaturplans

+ Benuzerfreundliches System

+ Flexible Konfiguartionsméglichkeit auf Basis der Bedingungen vor Ort

Standardisierte Arbeitsablaufe
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EMPFOHLENE PRODUKTE:
ABWASSERSTEUERUNGEN

cu 100
Pumpensteuerung fiir kleine Pumpen.
Die Steuerung CU 100 ist fiir das Einschalten, den Betrieb und den Schutz von kleinen Pumpen bestimmt.

Die Steuerung ist fiir folgende Betriebsstrome ausgelegt:
- einphasig: bis 9 A
« dreiphasig: bis 5 A.

Versorgungsspannung: 1x 230, 3 x 230 und 3 x 400V, 50 Hz.

- Steuerung fiir eine Pumpe

- Automatisches Ein- und Ausschalten tiber Schwimmerschalter oder manuelles Ein- und Ausschalten
» Mehrere Ausfiihrungen fiir ein- und dreiphasige Pumpen

« Einphasige Steuerung mit Kondensatoren und mit oder ohne Schwimmerschalter

- Dreiphasige Steuerung mit Schwimmerschalter

« Schaltkasten IP54 mit geschraubten Kabeleinfiihrungen mit metrischem Gewinde

LC/LCD 107,108 und 110

Pumpensteuerung mit Betrieb liber pneumatischem Signal, Schwimmerschalter oder Tauchelektroden fiir
« Pumpstationen

« das Befillen/Entleeren von Behaltern.

Versorgungsspannung: 1x 230, 3 x 230 und 3 x 400V, 50/60 Hz.

« Automatischer Wechselbetrieb (LCD)

« Automatischer Testlauf zur Vermeidung des Festklebens der Gleitringdichtung nach langerem Stillstand
« Schutz vor DruckstoRen

+ Anlaufverzégerung nach Stromausfallen

- Abschaltverzégerung

« Automatische Alarmquittierung (falls erforderlich)

« Automatischer Neustart (falls erforderlich)

- Fiillstandsanzeige

+ Hochwasseralarm

+ Motorschutzrelais zum Schutz vor Uberlastung

+ Schutz vor Motoriiberhitzung liber einen am Eingang angeschlossenen PTC-Widerstand/Thermoschalter

Optional:

« SMS-Modem mit integriertem Betriebsstundenzahler und Zahler fiir die Schaltspielanzahl
(Weiterleitung an das Mobiltelefon)

« Betriebsstundenzahler, Zahler fur die Schaltspielanzahl

« Meldeleuchte, akustisches Signal, externer Hauptschalter.

LC/LCD 115 mit Niveausensor

Der Niveusensor liefert ein analoges Signal zum Einschalten der Pumpe in Abhangigkeit des in der
Steuerung eingestellten Einschaltniveaus. Zum Schutz des Pumpenschachts kann ein Schwimmerschalter
installiert werden, der bei Erreichen des Hochwasserniveaus einen Alarm auslost.

« Automatischer Wechselbetrieb (LCD)

« Schutz vor DruckstoBen

« Schutz durch Alarmierung

« Schutzkreise

« Automatischer Testlauf zur Vermeidung des Festklebens der Gleitringdichtung nach langerem Stillstand
« Anlaufverzégerung nach Stromausfallen

« Abschaltverzégerung

« Automatische Alarmquittierung (falls erforderlich)
« Automatischer Neustart (falls erforderlich)

- Fiillstandsanzeige

» Hochwasseralarm

Optional:

+ SMS-Modem mit integriertem Betriebsstundenzahler und Zahler fiir die Schaltspielanzahl
(Weiterleitung an das Mobiltelefon)

« Betriebsstundenzahler, Zahler fiir die Schaltspielanzahl

« Meldeleuchte, akustisches Signal, externer Hauptschalter.
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Multilift Steuerung (LC 221)
Niveausteuerung (LC 221) mit analogem Ultraschallsensor oder Druckschalter

flir Hebeanlagen mit einer Pumpe oder zwei Pumpen zum Entleeren von Sammelbehaltern.

Die LC 221 ermdglicht das Ein- und Ausschalten von einer oder zwei Abwasserpumpen tiber ein kontinuier-
lich anliegendes Analogsignal vom Ultraschallsensor, Drucksensor oder tber ein Digitalsignal von
Schwimmerschaltern.

Versorgungsspannung: 1x 230, 3 x 230 und 3 x 400V, 50/60 Hz.

« Automatischer Wechselbetrieb
+ Automatische Pumpenumschaltung bei Stérung
» Hochwasseralarm
- Motoriiberlastschutzrelais
« Schutz vor Motoriiberhitzung tiber einen Eingang zum Anschluss eines PTC-Widerstands/Thermoschalters
« Automatischer Testlauf nach ldngerem Stillstand (24 Stunden nach dem letzten Betrieb)
« Neustartverzégerung nach Umschalten vom Generatorbetrieb auf Netzbetrieb
(gleichmaBigere Netzbelastung, wenn mehrere Haushaltsgerate gleichzeitig wieder anlaufen)
« Notstromversorgung der Steuerung bei Netzausfall (Zubehor)
« Einstellung von Verzogerungszeiten:
- Abschaltverzégerung zur Reduzierung von Druckschlagen bei z. B. langen Rohrleitungen
- Einschaltverzogerung e
- Alarmausloseverzogerung bei kurzzeitigem Spitzenzufluss. —
« Automatische Strommessung fiir Alarmmeldungen
« Vorgabe von Stromwerten:
- Uberstrom
- Nennstrom
- Strom bei Trockenlauf.
« Statusmeldungen:
- Betriebsstatus der Pumpe(n) (Pumpe lauft, Stérung)
- Betriebsmodus (automatisch, manuell)
- Betriebsstunden
- Impulse
- Spitzenmotorstrom.
+ Alarmmeldungen:
- Phasenfolgefehler
- Stérung Thermoschalter
- Hochwasseralarm
- Erinnerung an den nachsten Wartungstermin (0, 3, 6 oder 12 Monate).
« Wahlweise automatische oder manuelle Alarmquittierung
« Fehlerspeicher fiir bis zu 20 Alarme
+ Wechsel zwischen verschiedenen Einschaltniveaus
« Vorgabe des angeschlossenen Sensortyps
« Sensorkalibrierung
- Anschlussméglichkeit fiir ein PC-Tool fiir weitere Einstellungen
- Motorschutz durch Uberlastrelais und/oder integrierte Messung

StandardmaRig hat die LC 221 vier Signalausgénge fiir
—Pumpe lauft
—Stérung, Pumpe
—Hochwasseralarm
—Sammelstérung
und sechs Digitaleingange fir
—den Anschluss des Ultraschallsensors
—den Anschluss von bis zu vier Schwimmer- und Druckschaltern anstelle des Analogsensors
—den Anschluss eines externen Alarmgebers auBerhalb der Multilift.
Hebeanlagen werden haufig in einer Grube im Keller - dem tiefsten Punkt im Geb&dude - aufgestellt. Bei
Eindringen von Grundwasser oder einem Rohrbruch wird ein Alarm iiber die Niveausteuerung ausgelost.
—den Anschluss einer Drucksensorplatine
—die externe Alarmquittierung
—den Anschluss des Thermoschalters vom Motor.

Optional: SMS-Modem mit integriertem Betriebsstundenzahler und Zahler fiir die Schaltspielzahl
(Weiterleitung an das Mobiltelefon)

Optional: Betriebsstundenzahler, Zahler fiir die Schaltspielzahl

Optional: Meldeleuchte, akustisches Signal, externer Hauptschalter

LLC1000W
Die Niveausteuerung LLC 1000W dient zum niveauabhangigen Ein- und Ausschalten von
Schmutzwasserpumpen lber Tauchelektroden. Sie wird hauptsachlich verwendet, wenn z. B. bestimmte
Fillstande von leitfahigen, nicht brennbaren Flissigkeiten in Behaltern oder Schachten strikt eingehalten
werden miissen oder diese Fliissigkeiten abgepumpt werden miissen.




EMPFOHLENE PRODUKTE:
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Dedicated Controls

Die Abwassersteuerung Dedicated Controls ist fiir das Abpumpen von Abwasserschachten mithilfe
von Schwimmerschaltern oder Analogsensoren geeignet. Es kdnnen bis zu sechs Pumpen liber die
Steuerung betrieben werden. Die Dedicated Controls wird eingesetzt in

+ Pumpstationen fiir die Druckentwasserung
+ Ubergabepumpstationen
- Gewerbeimmobillien.

Versorgungsspannung: 1x 230V, 3 x 230V und 3 x 400V, 50/60 Hz

Umgebungstemperatur: -20 °C bis +50 °C

Schutzart: IP 5x

Lieferbar als komplette Steuerung im Schaltschrank oder als Einzelmodule. -
TR OO 5y

« Automatische Optimierung des Stromverbrauchs

« Einfach zu installieren und zu konfigurieren

- Konfigurationsassistent und Farbbildschirm

« Ubersicht tber die Ein- und Ausgénge

- Moderne Datenlibertragung

« Priotisierung von Alarm- und Warnmeldungen

« Mehrere Displaysprachen

- Tagliches Entleeren

« Ansteuerung eines Tauchriihrwerks oder Spilventils

- Benutzerdefinierte Funktionen

« Antiblockierfunktion

» Wechselnde Einschaltniveaus

« Erweiteter Pumpenwechselbetrieb in Verbindung mit Pumpengruppen

« Terminplanung tiber SMS und drahtlose Verriegelung (optional)

Fiir einen stromverbrauchsoptimierten Betrieb sind Ausfiihrungen mit CUE-Frequenzumrichter liefer-
bar. Das PC-Tool Wastewater erleichtert das Einrichten der Steuerung, das Auslesen von gespeicherten
Daten, das Uberwachen von Parametern, usw.

Option: Dateniibertragung an ein SCADA-System {iber GENIbus, PROFIBUS DP, PROFINET 10, Modbus
RTU, Modbus TCP, 3G/4G-Mobilfunknetz/SMS oder Grundfos Remote Management System

Option: Tauchriihrwerk/Spiilventil

Option: Batterienotstromversorgung

Option: Motorschutzgerat MP 204

Option: 10 113 flir Sensoren (z. B. WIO)

Option: SM 113 fiir Sensoren

Option: Ex-Schutzbarriere

Abwasserpumpen mit AutoADAPT

Die Abwasserpumpen mit AutoADAPT sind mit integrierten Sensoren ausgeristet, sodass keine
externen Sensoren erforderlich sind. Die Pumpen ermdglichen die automatische Anpassung an

bis zu 4 Ein- und Ausschaltniveaus. Die Stromversorgung und die Datentibertragung an ein CIU-
Kommnikationsschnittstellenmodul erfolgt liber ein gemeinsames Kabel. Die Pumpen verfiigen iiber
einen integrierten Motorschutz. Es kénnen bis zu 4 Pumpen in einem Schacht eingesetzt werden.

SEG AutoADAPT, 0,9 - 4 kW fiir die Druckentwasserung von Haushalten
DP AutoADAPT, 0,9 - 2,6 kW fiir Sickerwasser und Grundwasser
SL AutoADAPT, 0,9 - 1,5 kW fuir hduslisches, kommunales, industrielles Abwasser
sowie fiir Sicker- und Grundwasser
EF AutoADAPT, 0,6 - 1,5 kW fiir Sickerwasser, Grundwasser, Abwasser mit faserhaltigen Bestandteilen

Versorgungsspannung: 1~ 230 / 3~ 400V, 50 Hz (je nach Pumpentyp)
Umgebungstemperatur: -30 °C bis +50 °C
Schutzart: IP 65

Optionen
Datenlibertragungsschnittstellen:

- CIU 262: SMS (an Mobiltelefone)

- ClU 202: SCADA uiber Modbus RTU (kabelgebunden)
- ClU 262: SCADA uiber Modbus TCP (drahtlos)

- CIU 282: Grundfos Remote Management

- CIU 902: R100 (Infrarotfernbedienung)

- CIU 152: Profibus DP

- ClU 902 + CIM 500:Profinet IO oder Modbus TCP

- CIU 902 + CIM 050: GENIbus




GRUNDFOS STEUERUNGEN — PRODUKTUBERSICHT ABWASSERSTEUERUNGEN

EMPFOHLENE PRODUKTE: STEUERUNG
FUR DIE REGENWASSERNUTZUNG

RCME - Steuerung fiir die Regenwassernutzung

Die RCME-Steuerung ist fiir die Regenwassernutzung in nicht fiir Wohnzwecke bestimmte
Gebaude geeignet, die keine Trinkwasserversorgung bendtigen. Sie ermdglicht einen zuverldssigen,
effizienten und sicheren Betrieb. Da in der Regenwassernutzungsanlage keine selbstansaugende
Pumpe installiert werden muss, treten auf der Saugseite auch nicht die typischen Probleme auf,
wie z. B. Lufteinschliisse, falsche Verlegung der Saugleitung, usw. Die komplette Anlage ist jedoch
mit einer drehzahlgeregelten Edelstahlpumpe mit Hocheffizienzmotor ausgestattet, die mit einem
Regenwassersammelbehalter verbunden ist und fiir den Aufbau eines konstanten Drucks an den
Entnahmestellen sorgt. In Trockenzeiten wird automatisch auf das Trinkwasserversorgungsnetz
umgeschaltet.

Eigenschaften / Vorteile

« Komplette Installation mit CE-Kennzeichnung, 3 x 380-480 V 50/60 Hz

« Energieeffiziente Losung mit drehzahlgeregelter Pumpe. Die Pumpe sorgt fiir einen konstanten
Druck trotz der groRen Diffrenz zwischen dem Nenn- und Spitzenférderstrom, fiir den die
Installation ausgelegt ist.

- Zuverlassiger Betrieb ohne saugseitige Probleme, die bei selbstansaugenden Pumpen auftreten
kénnen, durch Verwendung einer Unterwasserpumpe als Speisepumpe zur Befiillung des
Regenwassersammelbehalters

« Regenwassersammelbehalter gemaR EN 1717

« Speisepumpe (Grundfos SPO) und Druckerh6hungspumpe fiir das Regenwasser (Grundfos CME-1)
aus aulRerst korrosionsbestandigem Werkstoff

+ Hochste Zuverlassigkeit dank modernster Technologie

« Steuereinheit CU 374 fiir die Regelung der Regenwassernutzungsanlage

+ Mehrstufige CME-Pumpe aus Edelstahl mit drehzahlgeregeltem MGE-Motor (mit integriertem
Frequenzumrichter) als Druckerh6hungspumpe

« 5”-Unterwasserpumpe SPO als Speisepumpe mit 20 m langem Unterwasserkabel und seitlicher
Anschlussmoglichkeit fiir einen Schwimmerschalter

« Gerauscharmer Betrieb dank der mehrstufigen Kreiselpumpe CME

- Betriebsfertiges, platzsparendes Modul

+ Méglichkeit zur Ubertragung verschiedener Betriebsdaten und Stérmeldungen an eine
libergeordnete Leitstelle

« Drucksensor (4-20 mA, 0 - 10 bar) und Membrandruckbehdlter auf der Druckseite
der CME 5-4 zum Abschalten der Pumpe bei keiner oder nur geringer Wasserentnahme

+ Umschalten auf das Trinkwassernetz bei geringen Niederschlagsmengen durch ein
elektromagnetisches Ventil

« Abschalten der Anlage durch den in der CME-Pumpe integrierten Trockenlaufschutz bei
Wassermangel (kein Trinkwasser und Regenwasser)

« Steuereinheit CU 361 mit Mikroprozessor zum Ein- und Ausschalten der Speisepumpe sowie zum
Umschalten auf das Befiillen mit Trinkwasser und mit Grafikdisplay u. a. zum Anzeigen des
Fiillstands im Regenwassersammelbehalter mit Alarmmeldung bei zu niedrigem und zu hohem
Fillstand

+ Anzeigen des aktuellen und aufsummierten Trinkwasserverbrauchs

« Anzeigen des aktuellen Drucks in der Installation

+ Anzeigen des Volumenstroms

« Alarmmenii mit optionaler Speicherfunktion inklusive Zeitangabe zum Auftreten der Meldung

« Anzeigen der Betriebsdaten der Speise- und Druckhaltepumpe und des dazwischengeschalteten
Membranventils. Angezeigt werden u. a. die Betriebsstunden und die Lange der Betriebsintervalle.

Option: Dateniibertragung zum Grundfos Remote Management System.




WEITERE INFORMATIONEN

Ausfiihrliche Informationen zu den Produkten finden Sie in den

zugehdrigen Datenheften und Broschiiren.
(Auch im Grundfos Product Center verfiigbar.)

Umfassendes Produktprogramm an Qualitdtspumpen

Grundfos E-Pumpen: Pumpen mit integriertem Frequenzumrichter

MAGNA Serie 2000

Grundfos CUE: Frequenzumrichter fiir die Pumpenregelung

MP204: Motorschutzgerat

Control MP 204
PM 1, PM2: Drucksteuereinheit

Hydro Multi-E/Hydro Multi-S: Druckerhéhungsanlagen

Hydro MPC: Druckerh6hungsanlagen

Hydro Multi-B: Druckerhohungspumpen

Control MPC: Steuerung fiir Druckerhéhungs- und Umwalzpumpen

CR Monitor

LigTec (Trockenlaufschutz)

CIM/CIU 100/110: Datentlibertragung tiber LONWorks

CIM/CIU 150: Datenlbertragung lber Profibus

CIM/CIU 200: Dateniibertragung liber Modbus

CIM/CIU 250: Drahtlose Dateniibertragung tiber GSM/GPRS/SMS

CIM 250 GSM/GPRS/SMS fiir Abwasseranwendungen

CIM/CIU 300: Dateniibertragung tiber BACnet

CIM/CIU 500: Datentibertragung tiber Modbus TCP/PROFINET

GRM (Grundfos Remote Management)

DP, EF, SL1, SLV: Schmutzwasserpumpen mit/ohne AutoADAPT

Unilift CC, AP, KP
SE1, SEV
S-Pumpen (10 111)
Multilift
Hebeanlagen
PSR /PSW /PS.G
10113

SM 113

PVS

LLCT1000W
AMD, AMG, AFG
Cu 100

LC/LCD: Niveausteuerung

Dedicated Controls

SP: Unterwasserpumpen

SQ Flex

SQE/SQ: Unterwasserpumpen

RSI: Solarfrequenzumrichter fur die Pumpenregelung

SMART Digital DDA/DDC/DDE

Conex DID

Dosierpumpen, Mess- und Regeltechnik, Desinfektionsanlagen

DIT

Oxiperm Pro
Selcoperm

Hydrostatische Drucksensoren

Schwimmerschalter

Durchflussmesser

Sitrans Probe LU (Ultraschallsensor)

DPI
DPS
VFS
VFI
U300
cusol

DMH: Kolbenmembrandosierpumpen

DMX: Mechanische Membrandosierpumpen




GRUNDFOS STEUERUNGEN — ONLINE-INFORMATIONEN / PC TOOLS

ONLINE-INFORMATIONEN

Online-Informationen im Grundfos Product Center

Weitere Informationen zu den Steuerungen sowie Datenhefte im PDF-Format, Referenzen,
Betriebsanleitungen, usw. finden Sie auf der Internetseite von Grundfos (www.grundfos.com).

Grundfos PC Tools fiir die Uberwachung und Inbetriebnahme

Grundfos PC Tools sind fiir zahlreiche Produkte verfligbar, um die Installation und
Inbetriebnahme von Grundfos Pumpen und Steuerungen zu erleichtern. Die Programme wurden
vor allem fiir Grundfos Vertriebs- und Servicemitarbeiter entwickelt. Mit ihrer Hilfe kdnnen
weitergehende Einstellungen an Parametern vorgenommen werden. Es gibt verschiedene

PC Tools fiir z. B. CU3, CU300, G100, Modular Controls, aber auch fiir das Aktualisieren von
Firmware.

Haufig verwendete PC Tools:

PC Tool Wastewater
Das Grundfos PC Tool Wastewater ist fiir die Dedicated Controls bestimmt.
Das PC Tool ist ein Verwaltungs- und Serviceprogramm fiir den Vor-Ort-Service sowie den

a5

.

'l AS
Fernzugriff auf Einstellungen, die Fernliberwachung und die Fernverwaltung. Es kann fiir das - |
Einrichten, die Inbetriebnahme und das Sichern von Einstellungen und Parametern verwendet -

o

werden. Zur Erleichterung der Inbetriebnahme konnen die entsprechenden Einstellungen am PC
vorbereitet und per E-Mail an die Steuerung gesendet werden.

PC Tool water utility

Das Grundfos PC Tool water utility ist fiir das MP 204, 10 111 und die Schmutz- und
Abwasserpumpen mit AutoADAPT bestimmt. Das PC Tool kann fiir das Einrichten, die
Inbetriebnahme und das Sichern von Einstellungen und Parametern verwendet werden.

Zur Erleichterung der Inbetriebnahme kénnen die entsprechenden Einstellungen am PC
vorbereitet und per E-Mail an die Steuerung gesendet werden. Das PC Tool ist somit ein
Verwaltungs- und Serviceprogramm fiir den Vor-Ort-Service sowie fiir Ferneinstellungen und
Datenaufzeichnungen. —

PC Tool E-product

Das Grundfos PC Tool E-products ermdglicht den Servicetechnikern die Grundfos E-Motoren, _-I_-‘: = et ———
E-Pumpen und Steuerungen zu warten und zu reparieren. Die Kommunikation des PC Tools mit G - e ol

den Grundfos E-Produkten erfolgt Giber GENIbus mithilfe eines PCs mit dem Betriebssystem = S =
Microsoft Windows. Dazu ist der Adapter “PC Tool link USB” erforderlich. Das PC Tool E-products ot e

ermoglicht die Uberwachung des Betriebsstatus von E-Produkten (wie z. B. einer E-Pumpe
mit MGE-Motor oder CU 352), das standarmaRige und kundenspezifische Einrichten von
E-Produkten sowie das Speichern von den von E-Produkten erfassten Daten.

——lr —— =
PC Tool CIM CIU — s 7
Das Grundfos PC Tool CIM/CIU unterstiitzt die Ubertragungsprotokolle Modbus RTU, Modbus -
TCP, GENIbus, PROFIBUS, PROFINET IO, LON, BACnet MS/TP und BACnet IP. Im PC Tool werden die b

einzelnen CIM/CIU-Bedienfelder abgebildet, um die jeweiligen Datenilibertragungsschnittstellen

in SCADA-Systeme oder die Gebdudeleittechnik schnell und einfach einbinden und in

Betrieb nehmen zu kénnen. Zu diesem Zweck ist eine DVD beigefiigt, die das Einbinden

in Ubergeordnete Steuerungen und die Inbetriebnahme erleichtert. Das PC Tool wird

gebrauchsfertig mit den zugehérigen Funktionsprofilen, Dokumentationsunterlagen und

Installationsdateien ausgeliefert. Fur die Ubertragungsprotokolle Modbus, GENIbus und BACnet

ist der Adapter “PC Tool link USB” erforderlich. Das Ubertragungsprotokoll Profibus erfordert - I 2
einen speziellen IFAK IsPro Hardwareadapter.
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GRUNDFOS GMBH
Schllterstrasse 33
D-40699 Erkrath
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ALLES AUS EINER HAND

Grundfos ist einer der flihrenden Hersteller von Pumpensystemen weltweit.
Unser Ziel ist es, Ihnen optimale Losungen fiir die Férderung
unterschiedlicher Medien aus einer Hand zu liefern, die Zuverlassigkeit,
Wirtschaftlichkeit und Innovation in sich vereinen. Unser umfassendes
Produktprogramm beinhaltet Pumpensysteme fiir die Wasserversorgung
und Abwasserentsorgung in jeder Gréf3enordnung.

Bei Grundfos finden Sie alle erforderlichen Produkte und Systeme fiir

die Trinkwassergewinnung, -aufbereitung und -verteilung sowie fiir die
Abwasserentsorgung und -behandlung. AuBerdem verfligen wir Giber

das erforderliche Know-how und die Erfahrung, um die Zuverlassigkeit

von Wasserversorgungsanlagen und Klarwerken spirbar zu erhéhen und die

Lebenszykluskosten erheblich zu senken.

Zu unserem umfangreichen Produktprogramm gehoren:

Unterwasserpumpen

Trocken aufgestellte Pumpen

Abwasserpumpen

Tauchrihrwerke, Stromungsbeschleuniger, Rezirkulationspumpen

@ Pumpstationen

Uberwachungssysteme und Steuerungen

Dosierpumpen und Desinfektionsanlagen

) Belliftersysteme

Unsere Produkte sind das Ergebnis jahrelanger Entwicklungsarbeit und
dadurch von entsprechend hoher Qualitat. Profitieren Sie zudem von
unserem weltweiten Servicenetz, auf das Sie sich tiberall und zu jeder
Zeit verlassen konnen.

Besuchen Sie auch unsere Internetseite www.grundfos.com/water-utility,
um weitere Informationen zu unserem umfassenden Produktprogramm
und den dazugehorigen Dienstleistungen zu erhalten.

GRUNDFOS PUMPEN AG GRUNDFOS PUMPEN VERTRIEB GESMBH

Bruggacherstrale 10 GrundfosstraBe 2
CH-8117 Fallanden A-5082 Grodig
www.grundfos.ch www.grundfos.at
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